
Архангельск (8182)63-90-72 
Астана (7172)727-132 
Астрахань (8512)99-46-04 
Барнаул (3852)73-04-60 
Белгород (4722)40-23-64 
Б рянск (4832)59-03-52 
В ладивосток (423)249-28-31 
Волгоград (844)278-03-48 
Вологда (8172)26-41-59 
Воронеж (473)204-51-73 
Е катеринбург (343)384-55-89

Иваново (4932)77-34-06 
И ж евск (3412)26-03-58 
Казань (843)206-01-48 
Калининград (4012)72-03-81 
Калуга (4842)92-23-67 
Кемерово (3842)65-04-62 
Киров (8332)68-02-04 
Краснодар (861)203-40-90 
Красноярск (391)204-63-61 
Курск (4712)77-13-04 
Л ипецк (4742)52-20-81

М агнитогорск (3519)55-03-13 
Москва (495)268-04-70 
М урм анск (8152)59-64-93 
Набережны е Челны (8552)20-53-41 
Нижний Новгород (831)429-08-12 
Новокузнецк (3843)20-46-81 
Новосибирск (383)227-86-73 
О м ск (3812)21-46-40 
О рел (4862)44-53-42 
О ренбург (3532)37-68-04 
Пенза (8412)22-31-16

Пермь (342)205-81-47 
Ростов-на-Дону (863)308-18-15 
Рязань (4912)46-61-64 
Самара (846)206-03-16 
Санкт-Петербург (812)309-46-40 
Саратов (845)249-38-78 
С евастополь (8692)22-31-93 
Сим ф ерополь (3652)67-13-56 
С м оленск (4812)29-41-54 
Сочи (862)225-72-31 
Ставрополь (8652)20-65-13

Сургут (3462)77-98-35 
Тверь (4822)63-31-35 
Том ск (3822)98-41-53 
Тула (4872)74-02-29 
Тю мень (3452)66-21-18 
Ульяновск (8422)24-23-59 
Уф а (347)229-48-12 
Хабаровск (4212)92-98-04 
Челябинск (351)202-03-61 
Череповец (8202)49-02-64 
Ярославль (4852)69-52-93

www.inctecno.nt-rt.ru || ion@nt-rt.ru

КАТАЛОГ ОБОРУДОВАНИЯ
INTECNO

http://www.inctecno.nt-rt.ru
mailto:ion@nt-rt.ru


MOTORICC. A MAGNET! PERMANENTI
PERMANENT MAGNETS D.C. MOTORS

Caratteristiche tecniche Technical features

Le caratteristiche principali dei motori della serie EC sono:
•  Campo magnetico generato da magneti permanenti

•  Costruzione tubolare, senza ventilazione

•  Disponibili in 4 grandezze: diametro 42, 52, 65, 81 mm

•  Alimentazione a bassa tensione, 12o24  Vcc

•  Potenze disponibili da 30 a 250 W S2

•  Elevate coppie di spunto

•  Elevate coppie e potenze in dimensioni compatte

The main features o f EC m oto r range are:

•  Magnetic field generated by permanent magnet

•  Tubular construction, without fan

•  Available in 4 sizes: diameter42, 52, 65, 81 mm

•  Low voltage power supply, 12 or 24 Vdc

•  Power ratings available from 30 to 250 W  S2

•  High starting torque

•  High torque and output power with compact package

Classe di isolamento termico
Gli avvolgimenti del rotore sono soggetti a surriscaldamento, 
come pure altre parti del motore. II grado di isolamento indica la 
massima temperatura ammissibile oltre la quale I’isolante della 
matassa e I’isolante di tutte le parti soggette ad elevato riscalda- 
mento perdono le caratteristiche di buon isolante, con pericolo di 
danneggiamento del motore.

Thermal insu la tion class  

The windings of the rotor can overheat just like other parts of the 
motor too. The degree of insulation indicates the maximum allo
wable temperature above which the insulation of the windings, as 
well as that of all the parts which heat up to a high temperature, 
loses its insulating properties and the motor therefore risks being 
damaged.

Servizio
Rappresenta la relazione tra il tempo di lavoro ed il tempo di ripo- 
so del motore. Servizio continuo (S1) = funzionamento continuo 
del motore a pieno carico.

Servizio intermittente (S2, S3, etc...) = periodi alternati di lavoro e 
di riposo tali da raffreddare il motore. Dato un motore, la potenza 
espressa per servizio continuo e inferiore a quella per servizio 
intermittente.

Duty cycle

This represents the relationship between the time the motor ope
rates and the time it remains stationary. Continuous operation 
(S1) = the motor operates non-stop under full load.

Intermittent operation (S2, S3, etc.)= alternating periods of work 
and rest so that the motor can cool down. The output power for 
continuous operation is lower than that for intermittent operation.

Fattore di forma
Indica quanta componente spuria alternata e presente nella ali
mentazione CC del motore. Piii alto e il fattore ed inferiore e I’effi- 
cienza del motore. Alimentatori ad SCR = F.F 1.40. Alimentazione 
pura da batteria = FF 1. Alimentazione da transistori (modulazio- 
ne PWM) = FF 1.05.

Qualitativamente I’ andamento della coppia (percentuale) rispetto 
al fattore di forma e indicato nel grafico seguente

Form factor

It indicates how much spurious alternating current is present in 
the D.C. motor power supply. The higher the factor, the lower the 
motor's efficienc . SCR power supplies = F.F 1.40. Battery supply 
= FF 1 Transistorsupply (PWM modulation) = FF 1.05.

The graph below indicates the torque trend (percentage) in rela
tion to the form factor.



MOTORICC. A MAGNETI PERMANENTI
PERMANENT MAGNETS D.C. MOTORS

Grado di protezione IP IP  enclosures protection indexes

Indica il grado di isolamento meccanico del corpo motore. 

1a cifra protezione alia penetrazione di corpi solidi. 

2a cifra protezione contro la penetrazione d ’acqua.

Indicates the degree of mechanical insulation of the motor body. 
1st figure indicating level of protection against the penetration of 
solid bodies. 

2nd figure: indicating degree to which the motor is waterproof

0 Non protetto / N o pro tection 0 Non protetto /  N o protection

1
Protetto da corpi solid i superiori a 0  5O mm. 
P ro te c ted  aga ins t so lid  m a tte rs  (o ve r 0  50 m m ) 1

Protetto contro la caduta vertica le  di gocce d ’acqua. 
P ro te c ted  aga ins t d rops o f w a te r fa lling  vertica lly

2
Protetto da corpi solid i superiori a 0  12 mm. 
P ro te c te d a g a in s ts o lid m a tte rs (o v e r 0  12 m m ) 2

Protetto contro la caduta vertica le  di gocce d ’acqua con 
inclinazione m ax di 15°
P ro te c ted  aga ins t d rops o f w a te r fa lling  up to 15°

3 Protetto da corpi solid i superiori a 0  2,5 mm. 
P ro te c ted  aga ins t so lid  m a tte rs  (o ve r 0  2 ,5 m m ) 3 Protetto contro la pioggia. 

R ain p ro o ff ix tu r

4 Protetto da corpi solid i superiori a 01  mm. 
P ro te c ted  aga ins t so lid  m a tte rs  (o ve r 0 1  m m ) 4 Protetto contro gli spruzzi. 

S plash p ro o ff ix tu r

5 Protetto contro la polvere 
D u s t p ro o f 5 Protetto contro getti d ’acqua 

W a te r je t p ro o f

6 Totalm ente protetto contro la polvere 
F u lly  dust p ro o f 6 Protetto dalle ondate 

W ave p ro o f

7 N.A. 7 Protetto contro im m ersione 
W ate rtigh tim m ers io n  fixture

8 N.A. 8 Protetto contro im m ers ione/som m ersione prolungata 
W ate rtigh tim m ers io n  fixture  fo ra  long  tim e

Classe di isolamento termico Insulation class

Classe 1 C lass
A t°C
Temp, ambiente: 40°C 
Ambient temperature: 40°C

A 65°C
В 90°C
F 115°C
H 140°C

Tipi di servizio IEC IEC duty cycle ratings

S1 S erv iz io  continuo . Funzionam ento a carico costante per una 
durata suffic iente  al ragg iungim ento dell equ ilib rio  term ico.

C ontinuous duty. The m o to r w orks  a t a con s tan t lo a d  fo r enough  
tim e to reach tem perature equilib rium

S2
S erv iz io  di durata lim ita ta. Funzionam ento a carico costante per 
una durata in feriore a quella  necessaria al ragg iungim ento d e ll’ 
equ ilib rio  term ico, seguito  da un periodo di riposo ta le da riportare 
il m otore alia tem pera tura  am biente.

S h o rt tim e duty. The m o to r w orks  a t a con s tan t load, b u t no t 
long  enough to reach tem perature  equilibrium , and  the res t 
p e riods  are long  enough fo r  the m o to r to reach am b ien t tem pera
ture.

S3
S erv iz io  period ico  in term itten te. S equenze di cicli identici di 
m arcia e di riposo a carico costante, senza raggiungim ento d e ll’ 
equ ilib rio  term ico. La corrente  di spunto ha effetti trascurab ili sul 
surrisca ldam ento  del motore.

In te rm itten t p erio d ic  duty. S equentia l, iden tica l run and  res t 
c y c le s w ith  constan t load. Tem perature e q u ilib r iu m is n e v e rre a -  
ched. S tarting cu rren t has little  e ffec t on tem perature  rise.

S4
S erv iz io  period ico  in term itten te con avviam ento . Sequenza 
di cicli di funzionam ento  identici di avviam ento , m arcia e riposo a 
carico costante, senza ragg iungim ento d e ll’equilibrio  term ico. La 
corrente  di spunto ha effetti sul risca ldam ento del m otore.

In te rm itten t p erio d ic  d u ty  w ith  s tarting . S equentia l iden tica l 
start, run and  re s t cyc les w ith con s tan t load. Tem perature equ ili
b rium  is  n o t reached, b u t s ta rting  cu rren t a ffects  tem perature rise.

S5
S erv iz io  period ico  in term itten te con fren atu ra  ele ttrica .
S equenza di cic li di funz ionam ento identici di avviam ento , m arcia 
a carico costante, frenatura  e le ttrica  e riposo, senza ragg iung i
m ento d e ll’equ ilib rio  term ico.

In te rm itten t p erio d ic  d u ty  w ith  e lectric  brak ing . Sequentia l, 
iden tica l cyc les  o fs ta rtin g , runn ing  a t constan t load, e lec tric  b ra 
k ing  and  rest. Tem perature equ ilib rium  is  n o t reached.

S6
S erv iz io  period ico  in in terro tto  con carico in term itten te.
S equenza di cic li di lavoro identici con carico costante e senza 
carico. Non ci sono periodi di riposo.

C ontinuous operation  w ith  in term itten t load. Sequentia l, 
iden tica l cyc les  o fru n n in g  with con s tan t lo a d  a n d ru n n in g  with no  
load. No re s t periods.

S7
S erv iz io  period ico  in in terro tto  con frenatura  e le ttrica .
S equenza di cic li di funz ionam ento identici di avviam ento , m arcia 
a carico costante e frenatura  e le ttrica , senza periodi di riposo.

C ontinuous operation  w ith  e lectric  brak ing . Sequentia l, 
iden tica l cyc les  o fs ta rtin g , runn ing  a t c o n s ta n tlo a d  and  e lectric  
braking. N o re s t periods.

S8

S erv iz io  period ico  in in terro tto  con variazion i di carico  e di 
velocita . S equenza di cicli identici di avviam ento , m arcia a carico 
costante  e ve loc ita  de fin ita , seguiti da m arcia a carico costante 
d iffe ren te e ve loc ita  d iffe ren te da lla precedente. Non ci sono 
periodi di riposo.

C ontinuous operation  w ith  p erio d ic  ch ang es in  lo a d  a n d  sp e
ed. Sequentia l, iden tical, d u ty c y c le s  o fs ta rt, run a tc o n s ta n tlo a d  
a nd  g iven speed, then run a t o th e r con s tan t load s  and  speeds.
N o re s t periods.

DC



MOTORICC. A MAGNET! PERMANENTI
PERMANENT MAGNETS D.C. MOTORS

EC020.120 - EC020.24E
Caratteristiche Features

C ostruzione Tubolare, senza ventilaz ione

G randezza 0  42 mm

Potenza 3 0 W S 2  (20 W  S1)

M agneti

Supporti Cuscine tti a sfera

Fori di m ontaggio

A lim entaz ione Bassa tensione, 1 2 o 2 4  Vcc

S pazzole N° 2 di com posto grafite-ram

C avo di 
a lim entaz ione

C onnetto ri faston (0.8 x 2 .8 mm )

O pzioni
Filtro EMC

E ncoder

C onstruction Tubular, w ithou t fan

Size 0  42 m m

P o w e r 30 W S 2  (20 W  S1)

M agnets

B earings B a ll bearing

M ounting  ho les

P o w e r supp ly Lo w  voltage, 12 o r2 4  Vdc

B rushes 2 b rushes m ade o fg ra p h ite /co p p e r com posite

E lec tric  cable Faston te rm ina ls  (0.8 x 2 .8  mm )

O ptions
E M C  filte

E ncod e r

Tipo g Pn V 1 1C FF Mn П1 IP Kg
Type [W ] [V] [A] [Nm ] [m in 1]

E C 020.120
S1 20

12
2.6 0.06

S2 6' 30 3.5
В 1

0.08
2850 20 0.4

E C 020.24E
S1 20

24
1.4 0.06

S2 6' 30 1.9 0.08

Dimensioni Dimensions

EC020.120
Nr. 2 faston  0.8x2.! 0  32

EC020.24E



EC020.120 - EC020.24E
Prestazioni Performances

MOTORI C.C. A MAGNETI PERMANENTI_________________ PERMANENT MAGNETS D.C. MOTORS

EC020.120

EC020.24E

DC



MOTORI C.C. A MAGNETI PERMANENTI
PERMANENT MAGNETS D.C. MOTORS

EC030.240 - EC030.24E
Caratteristiche Features

C ostruzione Tubolare, senza ventilaz ione

G randezza 0  42 mm

Potenza 5 0 W S 2  (3 0 W  S1)

M agneti

Supporti Cuscine tti a sfera

Fori di m ontaggio

A lim entaz ione Bassa tensione, 1 2 o 2 4  Vcc

S pazzole N° 2 di com posto grafite-ram

C avo di 
a lim entaz ione

2 cavetti. Rosso e nero, 280 mm

O pzioni
Filtro EMC

E ncoder

C onstruction Tubular, w ithou t fan

Size 0  42 m m

P o w e r 50 W S 2  (30 W  S1)

M agnets

B earings B a ll bearing

M ounting  ho les

P o w e r supp ly Lo w  voltage, 12 o r2 4  Vdc

B rushes 2 b rushes m ade o fg ra p h ite /co p p e r com posite

E lec tric  cable 2 leads, R ed and  Black, 280 m m  long

O ptions
E M C  filte

E ncod e r

Tipo g Pn V I IC FF Mn П1 IP Kg
Type [W ] [V] [A] [Nm ] [m in 1]

E C 030.240 S1 30
24

2
В 1

0.10
3500 20 0.53

E C 030.24E S2 6' 50 3.5 0.16

Dimensioni Dimensions

EC030.24E



MOTORI CC. A MAGNETI PERMANENTI
PERMANENT MAGNETS D.C. MOTORS

EC030.240 - EC030.24E
Prestazioni Performances

EC030.240 - EC030.24E

Eff
1.00 -

W atts
2 0 0 -

RPM
5000 -

Amps
5.0 -

Volts
50

0.90 - 1 8 0 - 4500 - 4.5 - 45

0.80 - 1 6 0 - 4000 - 4.0 - 40

0.70 - 1 4 0 - 3500 - 3.5 - 35

0.60 - 1 2 0 - 3000 - 3.0 - 30

0.50 - 1 0 0 - 2500 - 2.5 - 25

0.40 - 8 0 - 2000 - 2.0 - 20

0 .3 0 - 6 0 - 1500 - 1.5 - 15

0.20 - 4 0 - 1000 - 1.0 - 10

0.10 - 2 0 - 5 0 0 - 0.5 - 5

o - o - o - o - 0
0 0.02 0.04 0.06 0.08 0.10 0.12 0.14 0.16 0.18 0.20

Nm

DC



MOTORI C.C. A MAGNETI PERMANENTI
PERMANENT MAGNETS D.C. MOTORS

EC035120 - EC035.240
Caratteristiche Features

C ostruzione Tubolare, senza ventilaz ione

G randezza 0  52 mm

Potenza 5 5 W S 2  (3 5 W S 1 )

M agneti

Supporti Cuscine tti a sfera

Fori di m ontaggio

A lim entaz ione Bassa tensione, 1 2 o 2 4  Vcc

Spazzole N° 2 interne di com posto grafite-ram

Cavo di 
a lim entaz ione

Lunghezza: 200 mm

O pzioni E ncoder

C onstruction Tubular, w ith o u tfa n

Size 0  52 m m

P ow er 55 W S 2  (35 W S 1 )

M agnets

B earings B a ll b earings

M ounting ho les

P o w e r supp ly Lo w  voltage, 12 o r 24 Vdc

B rushes
2 ins ide  b rushes m ade o fg ra p h ite /co p p e r  
com posite

E lec tric  cable Length : 200 m m

O ptions E ncoder

Tipo g Pn V 1 1C FF Mn П1 IP K g
Type [W ] [V ] [A ] [Nm ] [m in 1]

E C 035.120
S1 35

12
5.2

F 1
0.11

44 0.8
S2 9 ' 55 8.0 0.18

3000

E C 035.240
S1 35

24
2.6

F 1
0.11

44 0.8
S2 9 ' 55 4.0 0.18

Dimensioni Dimensions

20

- 3 —

о  с  
СО

~ г т г

98.5 17



MOTOR! CC. A MAGNETI PERMANENTI
PERMANENT MAGNETS D.C. MOTORS

EC035120 - EC035.240
Prestazioni Performances

EC035.120

Eff
1.00

W atts
200

RPM
5000

A m ps
1 0 .0 -

Volts
20

0.90 - 1 8 0 - 4500 - 9.0 - 18

0.80 - 1 6 0 - 4000 - 8.0 - 16

0.70 - 1 4 0 - 3500 - 7.0 - 14

0.60 - 1 2 0 - 3000 - 6.0 - 12

0.50 - 1 0 0 - 2500 - 5.0 - 10

0.40 - 8 0 - 2000 - 4.0 - 8

0 .3 0 - 6 0 - 1500 - 3.0 - 6

0.20 - 4 0 - 1000 - 2.0 - 4

0 .1 0 - 2 0 - 5 0 0 - 1.0 - 2

0 0 0 0 0
0 0.02 0.04 0.06 0.08 0.10 0.12 0.14 0.16 0.18 0.20

Nm

EC035.240

DC



MOTORICC. A MAGNETI PERMANENTI
PERMANENT MAGNETS D.C. MOTORS

EC05012E - EC050.24E
Caratteristiche Features

C ostruzione Tubolare, senza ventilaz ione

G randezza 0  65 mm

Potenza 7 0 W S 2  (5 0 W S 1 )

M agneti

Supporti Cuscine tti a sfera

Fori di m ontaggio

A lim entaz ione Bassa tensione, 1 2 o 2 4  Vcc

Spazzole N° 2 interne di com posto grafite-ram

Cavo di 
a lim entaz ione

Lunghezza: 200 mm

B isporgenza S tandard

C onstruction Tubular, w ith o u tfa n

Size 0  65 m m

P ow er 70 W S 2  (50 W S 1 )

M agnets

B earings B a ll b earings

M ounting ho les

P o w e r supp ly Lo w  voltage, 12 o r 24 Vdc

B rushes
2 ins ide  b rushes m ade o fg ra p h ite /co p p e r  
com posite

E lec tric  cable Length : 200 m m

R e a r S ha ft S tandard

Tipo g Pn V 1 1C FF Mn П1 IP Kg
Type [W ] [V] [A] [Nm ] [m in 1]

E C 050.12E
S1 50

12
6.5 0.16

S2 15' 70 9.0
F 1

0.22
3000 44 1.2

E C 050.24E
S1 50

24
3.2 0.16

S2 15' 70 4.5 0.22

Dimensioni Dimensions



MOTORI C.C. A MAGNETI PERMANENTI
PERMANENT MAGNETS D.C. MOTORS

EC05012E - EC050.24E
Prestazioni Performances

EC050.12E

E ff W atts  RPM A m ps Volts
0.75 - 450 4500 45 30

0.70 - 4 2 0 - 4 2 0 0 - 4 2 - 28

0.65 - 3 9 0 - 3 9 0 0 - 3 9 - 26

0.60 - 3 6 0 - 3 6 0 0 - 3 6 - 24

0.55 - 3 30“ 3300“ 3 3 “ 22

0.50 - 3 0 0 - 3000 - 3 0 - 20

0.45 - 2 7 0 - 2700 - 2 7 - 18

0.40 - 2 4 0 - 2400 - 2 4 - 16

0.35 - 2 1 0 - 2100 - 21 - 14

0.30 - 1 8 0 - 1800 - 1 8 - 12

0.25 - 1 5 0 - 1500 - 1 5 - 10

0.20 - 1 2 0 - 1200 - 1 2 - 8

0 .1 5 - 9 0 - 9 0 0 - 9 - 6

0.10 - 6 0 - 6 0 0 - 6 - 4

0.05 - 3 0 - 3 0 0 - 3 - 2

0 0 0 0 0
0

0.07 0.20 0.33 0.47 0.60 0.73 Nm

EC050.24E

DC



MOTORICC. A MAGNETI PERMANENTI
PERMANENT MAGNETS D.C. MOTORS

EC070.120 - EC070.240
Caratteristiche Features

C ostruzione Tubolare, senza ventilaz ione

G randezza 0  65 mm

Potenza 1 0 0 W S 2

M agneti

Supporti Cuscine tti a sfera

Fori di m ontaggio

A lim entaz ione Bassa tensione, 1 2 o 2 4  Vcc

Spazzole N° 2 interne di com posto grafite-ram

Cavo di 
a lim entaz ione

Lunghezza: 1000 mm

C onstruction Tubular, w ith o u tfa n

Size 0  65 m m

P ow er 100 W S 2

M agnets

B earings B a ll b earings

M ounting ho les

P o w e r supp ly Lo w  voltage, 12 o r 24 Vdc

B rushes
2 ins ide  b rushes m ade o fg ra p h ite /co p p e r  
com posite

E lec tric  cable Length : 1000 m m

Tipo
Type

S
Pn
[W]

V
[V]

1
[A]

1C FF Mn
[Nm]

П1
[m in-1]

IP Kg

E C 070.120 S2 20' 100 12 11.8
F 1

0.31
3000 44 1.7

E C 070.240 S2 20' 100 24 5.9 0.31

Nota: Per serviz io con tinuativo con tatta re  il Serviz io Tecnico. 
N ote : F o r con tinous du ty  p lease  con tac t o u r Technical Service.

4

Dimensioni Dimensions

4xM 5



MOTORICC. A MAGNETI PERMANENTI
PERMANENT MAGNETS D.C. MOTORS

EC070.120 - EC070.240
Prestazioni Performances

EC070.120

EC070.240

DC



ECI00.I20 - EC100.240 - ECI00.24E
Caratteristiche Features

MOTORI C.C. A MAGNETI PERMANENTI
PERMANENT MAGNETS D.C. MOTORS_________________

C onstruction Tubular, w ith o u tfa n

Size 0  80 m m

P ow er 140 W S 2  (100 W S 1 )

M agnets

B earings B a ll b earings

M ounting ho les 4

P o w e r supp ly Lo w  voltage, 12 o r 24 Vdc

B rushes
2 ins ide  b rushes m ade o fg ra p h ite /co p p e r  
com posite

B rushes size LxW xH  = 1 7 .1 x 6 .5 x 1 6 .7 m m

E lectric  cable Length : 1000 m m

R e a rs h a ft S tandard  on ly  E C 100.24E

C ostruzione Tubolare, senza ventilaz ione

G randezza 0  80 mm

Potenza 1 4 0 W S 2  (1 0 0 W S 1 )

M agneti

Supporti Cuscine tti a sfera

Fori di m ontaggio 4

A lim entaz ione Bassa tensione, 1 2 o 2 4  Vcc

Spazzole N° 2 di com posto grafite-ram

D im ensione
spazzole

LxPxH = 17.1 x 6 .5 x 16.7 mm

Cavo di 
a lim entaz ione

Lunghezza: 1000 mm

B isporgenza S tandard solo E C 100.24E

Tipo g Pn V 1 1C FF Mn П1 IP Kg
Type [W] [V] [A] [Nm] [m in-1]

EC 100.120
S1 100

12
12 0.31

S2 25 ' 140 16.8 0.43

EC 100.240
S1 100 6

F 1
0.31

3000 44 2.7
S2 25 ' 140

24
8.4 0.43

EC 100.24E
S1 100 6 0.31

S2 25 ' 140 8.4 0.43

Dimensioni Dimensions

EC100.120 
EC100.240

56 B14
L 153
D 80
S 65
C (-0 .0 3 /-0 .0 1 ) 50

63B14*
L 155
D 90
S 75
C (-0 .0 3 /-0 .0 1 ) 60
Usare boccola 9/11 

‘ Use sleeve 9/11

EC100.24E



MOTORI C.C. A MAGNETI PERMANENTI
PERMANENT MAGNETS D.C. MOTORS

ECI00.I20 - EC100,240 - ECI00.24E
Prestazioni Performances

EC100.120

EC100.240-EC100.24E

DC



EC180.120 - EC180.240 - EC180.24E
Caratteristiche Features

MOTORI C.C. A MAGNETIPERMANENTI
PERMANENT MAGNETS D.C. MOTORS_________________

C onstruction Tubular, w ith o u tfa n

Size 0  80 m m

P ow er 250 W S 2  (180 W S 1 )

M agnets 2

B earings B a ll b earings

M ounting ho les 4

P o w e r supp ly Lo w  voltage, 12 o r 24 Vdc

B rushes
2 ins ide  b rushes m ade o fg ra p h ite /co p p e r  
com posite

B rushes size LxP xH  = 17.1 x  6.5 x  16.7 m m

E lectric  cable Length : 1000 m m

R e a rs h a ft S tandard  on ly  E C 180.24E

C ostruzione Tubolare, senza ventilaz ione

G randezza 0  80 mm

Potenza 2 5 0 W S 2  (1 8 0 W S 1 )

M agneti 2

Supporti Cuscine tti a sfera

Fori di m ontaggio 4

A lim entaz ione Bassa tensione, 1 2 o 2 4  Vcc

Spazzole N° 2 di com posto grafite-ram

D im ensione
spazzole

LxPxH = 17.1 x 6 .5 x 16.7 mm

Cavo di 
a lim entaz ione

Lunghezza:1000 mm

B isporgenza S tandard solo E C 180.24E

Tipo
Type

S
Pn
[W ]

V
[V]

1
[A]

1C FF Mn
[Nm ]

П1
[m in 1]

IP Kg

EC 180.120
S1 180

12
21.5 0.57

S2 25' 250 30 0.8

EC 180.240
S1 180 10.8

F 1
0.57

3000 IP44 3.4
S2 25' 250

24
15 0.8

EC 180.24E
S1 180 10.8 0.57

S2 25' 250 15 0.8

Dimensioni Dimensions

EC180.120 
EC180.240

56 B14
L 185
D 80
S 65
C (-0 .0 3 /-0 .0 1 ) 50

63B14*
L 187
D 90
S 75
C (-0 .0 3 /-0 .0 1 ) 60

Usare boccola 9/11 
‘ Use sleeve 9/11

EC180.24E



EC180.120 - EC180.240 - EC18024E
Prestazioni Performances

MOTORICX. A MAGNETIPERMANENTI_________________ PERMANENT MAGNETS DC. MOTORS

EC180.120

EC180.240-EC180.24E

DC



MOTORI C.C. A MAGNETI PERMANENTI
PERMANENT MAGNETS D.C. MOTORS

Legenda / Glossario dei grafic Key /  Diagram Glossary

Dato un motore in C.C, la velocita di rotazione e funzione lineare 
della coppia; cosi pure la corrente assorbita e una funzione lineare 
della coppia. Velocita e corrente variano in maniera sensibile al 
variare del carico.

With a D.C. motor, the rotational speed is a linear function of the 
torque. In the same way, the absorbed current is also a linear 
function of the torque. Speed and current change a lot against 
applied torque.

opp a moto
torque

opp a 
Torque

t

La potenza utile (potenza all’ albero) si ricava dalla formula: 
2 ^

Pn [W]= Mn ■ S =  n, Mn
60 1

The output power is calculated using the formula: 
2 n

Pn [W]= Mn ■ S =  n1 Mn
60

Pot a 11
Power R m to

Efficiency

opp a 
Torque

Poiche la tensione di alimentazione e costante mentre la corren
te e linearmente crescente al crescere della coppia, I’andamen- 
to della potenza assorbita e un retta crescente. Dal rapporto tra 
la potenza meccanica e la potenza assorbita si ottiene il grafico 
dell’efficienza

Since the supply voltage is constant, whereas the current increas
es in a linear manner as the torque increases, the absorbed power 
trend is a straight line going up. Efficiency is shown from the ratio 
between the output power and the absorbed power.

Pot a

Formule utili Useful formulas

Pn Pn

n = T T  n Pa

Pa = V  ■ I Pa  = V i

Pn = V  I n Pn = V - l  -n
Pn = Mn - Sv Pn = Mn - Sv

n i n iSv = — —  S v  = — —
9.55 9.55

[HP] ■ 746 = [W ], [H P ] ■ 746 = [W],
Esem pio 2 H P  = circa 1500 W. Example 2 H P  = approx. 1500 W.

s — Servizio Duty
Pn [W] Potenza in uscita Rated power
Pa [W] Potenza assorbita Absorbed power
Mn [Nm] Coppia nominale Rated torque
V [V] Tensione Voltage
I [A] Corrente assorbita Absorbed current

n1 [min-1] Numero giri motore Motor speed
Sv [rad/s] Velocita angolare Angular speed
IC — Classe d'isolamento termico Thermal insulation class
FF — Fattore di forma Form factor
IP — Classe di protezione protection class
1 — Rendimento Efficienc

Kg — Peso Weight



MOTORI CX. A MAGNETIPERMANENTI
PERMANENT MAGNETS D C  MOTORS

Dimensioni montaggio encoder Encoder assembling dimensions

EC020.24E
EC030.24E

.13 .

Encoder SE22

EC035.120
EC035.240 EC035: per m ontaggio encoder

EC050.12E
EC050.24E

Encoder SE22

EC100.24E
EC180.24E

DC
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MICRO MOTORIDUTTORICC. EPICICLOIDALI
D.C. MICRO PLANETARYGEARMOTORS_____

Caratteristiche tecniche Technical features

Le caratteristiche principali dei motoriduttori epicicloidali a cor
rente continua della serie PK-P-PM LN sono:

•  Alimentazione in bassa tensione 12/24 Vcc

•  Possibility di montaggio encoder

•  Potenze motori disponibili d a 8 a  250W S2

•  Magneti in ferrite

•  Lubrificazione permanente a grass 

Soluzione PK-SB:
•  Completamente in plastica

•  B ronzinasua lberod iusc ita  

Soluzione PK-BB:
•  Mix plastica/metallo

•  Doppio cuscinetto su albero di uscita 

Soluzione P:
•  Completamente in metallo

•  Doppio cuscinetto su albero di uscita 

Soluzione PM LN:
•  Versione bassa rumorosita della versione P

The main features o f planetary gearmotors range PK-P-PM LN 
series are:

•  Low voltage power supply 12/24 Vdc

•  Suitable for encoder assembly

•  Motor power ratings available from 8 up to 250W S2

•  Ferrite magnets

•  Permanent grease long life lubrication 

PK-SB so lu tio n :

•  Completely made out ofp lastic

•  Sintered bearing on output shaft 

PK-BB so lu tio n :

•  Plastic/metal mix

•  Double ball bearing on output shaft 

P  so lu tio n :

•  Completely made out o f metal

•  Double ball bearing on output shaft 

PM LN  so lu tio n :

•  Low noise version o f P solution

Designazione Classification

RIDUTTOR E /  G EA R B O X M OTORE /  MOTOR

PK 42 2 46 BB 1 EC035 24V —

Tipo
Type

G randezza
Size

Stadi riduttore 
G earbox stages

Rapporto in 
R atio  in

Versione
Version

Tipo
Type

Tensione
Voltage

Opzioni
Options

PK 32
42

1
2

Vedere
tabe lle

See
tables

SB
BB

EC008
EC016
EC020
EC030

№ 
^

< 
< Encoder

p
52 3 -

PM 32
4

LN
EC035
EC050
EC070
EC100
EC180

Simbologia Symbols

Ns n0 stadi!  No. stages

in rapporto nominale / nom ina lra tio

ir rapporto reale / re a lra tio
coppia in uscita in funzionamento continuativo S1 
output torque fo rcon tinuous operation S1 
rendimento dinamico / efficienc  
massimo carico radiale al centro dell’albero uscita 
max. rad ia l load  a t output shaft centre  

A2 [N] massimo carico assiale / max. a x ia llo a d

[Nm]M 2 

Rd

r 2 [N]

Pn [W] Potenzanom inale/ N om ina ipow er

V [V] Tensione /  Voltage

I [A] Assorbimento / Current

IC Classe di isolamento termico / Thermal insulation class

FF Fattore di forma / Form factor

Mn [Nm] Coppia / Torque

n, [Rpm] G iri/ Speed

IP Grado di protezione / Enclosure protection

Kg Peso / Weight

Lubrificazion

I riduttori epicicloidali sono lubrificati in modo permanente, non 
richiedono quindi ulteriore manutenzione.
Questo gli consente di essere installati praticamente ovunque. 
Temperatura ambiente 0 - 4 0 ° C  (in assenza di congelamento ed 
in assenza di condensa).
Per temperature diverse, contattare nostro UT.

Lubrication

Planetary gearboxes are life-time lubricated with grease, therefo
re they are maintenance free.
They can be installed in any location.
Ambient temperature 0 -  40 °C (in the absence of freezing and 
condensation).
For temperature outside this range please contact our technical 
dept.



MICRO MOTORIDUTTORI CX. EPICICLOIDALI
DC. MICRO PLANETARY GEARMOTORS

Carichi radiali Radial loads

Ns
C arich i Radiali R2 [N] /  R ad ia l L o ad  R 2 [N ]

P K32SB PK32B B P32 PM32LN P K42SB PK42BB P42 PK 52BB P52

1 15 40 40 40 15 160 160 200 200

2 30 70 70 70 30 230 230 320 320

3 45 100 100 100 45 300 300 450 450

4 45 100 130 130 45 300 360 500 500

Ns
C arich i A ssiali A 2 [N] /  A x ia l L o ad  A 2 [N ]

PK 32SB PK 32BB P32 PM32LN PK42SB PK42BB P42 PK 52B B P52

1 5 10 10 10 5 50 50 60 60

2 10 20 20 20 10 80 80 100 100

3 15 30 30 30 30 110 110 150 150

4 15 30 40 40 30 110 140 200 200

Rapporti Ratios

P K S B  B B / P  32 42 52 PM 32 LN

Ns in ir Ns in ir

4 3.7 4 3.7
4 4.28 4 4.28
5 5.18 5 5.18
7 6.75 7 6.75
14 13.73 14 13.73
16 15.88 16 15.88
18 18.36 18 18.36
19 19.2 19 19.2

o 22 22.2 o 22 22.2
L

25 25.01
L

25 25.01
27 26.85 27 26.85
29 28.93 29 28.93
35 34.97 35 34.97
46 45.56 46 45.56
51 50.89 51 50.89
59 58.85 59 58.85
68 68.06 68 68.06
71 71.16 71 71.16
79 78.71 79 78.71
93 92.7 93 92.7
95 95.17 95 95.17
100 99.5 100 99.5
107 107.2 107 107.2

3 115 115.07 3 115 115.07
124 123.97 124 123.97
130 129.62 130 129.62
139 139.13 139 139.13
150 149.9 150 149.9
169 168.84 169 168.84
181 181.24 181 181.24
195 195.26 195 195.26
236 236.09 236 236.09
308 307.54 308 307.54

369 368.76
4 a richiesta on request 4

721 720.98



MICRO MOTORIDUTTORICC. EPICICLOIDALI
D.C. MICRO PLANETARYGEARMOTORS_____

PK-P32 con motore C.C. PK-P32 with DC motor

PK32SB ECI308 ECI316
S1 12V S1 24V S1 12V S1 24V

Ns in ir M2
[Nm]

Rd r 2
[N]

a 2
[N]

Kg [Nm] [rpm] [Nm] [rpm] [Nm] [rpm] [Nm] [rpm]

1
4 3.70

0.4 0.75 15 5 0.1
0.06 851 0.06 946 0.1 811 0.1 811

7 6.75 0.1 467 0.1 519 0.18 444 0.18 444

2

14 13.73

1 0.7 30 10 0.12

0.19 229 0.19 255 0.34 218 0.34 218

25 25.01 0.35 126 0.35 140 0.61 120 0.61 120

46 45.56 0.64 69 0.64 77 1.12 66 1.12 66

3

68 68.06

2 0.65 45 15 0.13

0.88 46 0.88 51 1.55 44 1.55 44

93 92.70 1.21 34 1.21 38 2.11 32 2.11 32

169 168.84 2.2 19 2.2 21 3.84 18 3.84 18

308 307.54 4 10 4 11 7 10 7 10

PK32BB ECI308 ECI316
S1 12V S1 24V S1 12V S1 24V

Ns in ir M2
[Nm]

Rd
r 2
[N]

a 2
[N]

Kg [Nm] [rpm] [Nm] [rpm] [Nm] [rpm] [Nm] [rpm]

1
4 3.70

0.6 0.75 40 10 0.12
0.06 851 0.06 946 0.1 811 0.1 811

7 6.75 0.1 467 0.1 519 0.18 444 0.18 444

2

14 13.73

1.5 0.7 70 20 0.14

0.19 229 0.19 255 0.34 218 0.34 218

25 25.01 0.35 126 0.35 140 0.61 120 0.61 120

46 45.56 0.64 69 0.64 77 1.12 66 1.12 66

3

68 68.06

3 0.65 100 30 0.15

0.88 46 0.88 51 1.55 44 1.55 44

93 92.70 1.21 34 1.21 38 2.11 32 2.11 32

169 168.84 2.2 19 2.2 21 3.84 18 3.84 18

308 307.54 4 10 4 11 7 10 7 10

P32 ECI308 ECI316
S1 12V S1 24V S1 12V S1 24V

Ns in ir M2
[Nm]

Rd
r 2
[N]

a 2
[N]

Kg [Nm] [rpm] [Nm] [rpm] [Nm] [rpm] [Nm] [rpm]

1
4 3.70

0.75 0.8 40 10 0.16
0.06 851 0.06 946 0.11 811 0.11 811

7 6.75 0.11 467 0.1 519 0.19 444 0.19 444

2

14 13.73

2.3 0.75 70 20 0.21

0.21 229 0.19 255 0.37 218 0.37 218

25 25.01 0.38 126 0.35 140 0.66 120 0.66 120

46 45.56 0.68 69 0.64 77 1.21 66 1.21 66

3

68 68.06

4.5 0.7 100 30 0.26

0.95 46 0.88 51 1.67 44 1.67 44

93 92.70 1.3 34 1.21 38 2.27 32 2.27 32

169 168.84 2.36 19 2.2 21 4.14 18 4.14 18

308 307.54 4.31 10 4 11 7.54 10 7.54 10

Nota: le case lle  in colore grig io indicano il superam ento  de lla  coppia  N .B.: boxesin greyindicate thatm axim um  torque w ithstoodbygear
m assim a sopporta ta  dal ridu ttore per il serviz io in S1. reducerforservice in S1 is exceeded.
Per vedere tutti i rapporti di riduzione disponibili, vedere tabella a рад. B3 S ee the table on page B3 for all available ratios.



MICRO MOTORIDUTTORI CC. EPICICLOIDALI
DC. MICRO PLANETARY GEARMOTORS "

PK-P32 con motore C.C. PK-P32 with DC motor

EC008 8 Watt 
12/24 V 

EC016 16 Watt 
12/24 V

Tipo
Type

S ervizio
D u ty

Pn
[ W ]

V
[ V ]

1
[ A ]

1C FF
Mn

[ m Nm  ]
П1

[ r p m ]
IP Kg

EC008.120
S1

6.6 12 0.8
A 1 20

3150
20 0.15

EC008.240 7.3 24 0.38 3500

EC016.120
S1 16

12 1.4
A 1 35 3000 20 0.2

EC016.240 24 0.7

EC008 EC016
Ns L1 L0 L L0 L

PK32SB
1 33

50

83

57

90

2 42.5 92.5 99.5

3 52 102 109

PK32BB
P32

1 29.5 79.5 86.5

2 39 89 96

3 48.5 98.5 105.5



MICRO MOTORIDUTTORI C.C. EPICICLOIDALI
D.C. MICRO PLANETARY GEARMOTORS_____

PM32 LN con motore C.C. PM32 LN with DC motor

Noise

PM32 LN ECI308 ECIЭ16
S1 12V S1 24V S1 12V S1 24V

Ns in ir M2
[Nm]

Rd r 2
[N]

A 2
[N]

Kg [Nm] [rpm] [Nm] [rpm] [Nm] [rpm] [Nm] [rpm]

1 5 5.18 0.75 0.8 40 10 0.16 0.08 608 0.08 676 0.14 579 0.14 579

2
19 19.2

2.3 0.75 70 20 0.21
0.29 164 0.29 182 0.5 156 0.5 156

27 26.85 0.40 117 0.40 130 0.7 112 0.7 112

3
71 71.16

4.5 0.7 100 30 0.26
1.00 44 1.00 49 1.74 42 1.74 42

139 139.13 1.95 23 1.95 25 3.4 22 3.4 22

4
369 368.76

4.5 0.65 130 40 0.31
4.79 9 4.79 9 8.4 8 8.4 8

721 720.98 9.37 4 9.37 5 16.4 4 16.4 4

Nota: le case lle  in colore grig io indicano il superam ento  de lla  coppia  N .B .: b o x e s in  g re y in d ica te  th a tm a x im u m  torque w ith s to o d b y g e a r
m assim a sopporta ta  dal ridu ttore per il serviz io in S1. re d u c e r fo rs e rv ic e  in  S1 is  exceeded.
Per vedere tutti i rapporti di riduzione disponibili, vedere tabella a рад. B3 S ee the tab le on page B 3 fo r  a ll ava ilab le  ratios.



MICRO MOTORIDUTTORI CX. EPICICLOIDALI
DC. MICRO PLANETARY GEARMOTORS "

PM32 LN con motore C.C. PM32 LN with DC motor

EC008 8 Watt 
12/24 V 

EC016 16 Watt 
12/24 V

Tipo
Type

S ervizio
D u ty

Pn
[ W ]

V
[ V ]

1
[ A ]

1C FF
Mn

[ m Nm  ]
П1

[ r p m ]
IP Kg

EC008.120
S1

6.6 12 0.8
A 1 20

3150
20 0.15

EC008.240 7.3 24 0.38 3500

EC016.120
S1 16

12 1.4
A 1 35 3000 20 0.2

EC016.240 24 0.7

EC008 EC016
Ns L1 L0 L L0 L

PM32 LN

1 29.5

50

79.5

57

86.5

2 39 89 96

3 48.5 98.5 105.5

4 58 108 115



MICRO MOTORIDUTTORI C.C. EPICICLOIDALIГ D.C. MICRO PLANETARYGEARMOTORS____

PK42SB ECI320
S1 12/24V S2 12/24V

Ns in ir M2
[Nm]

Rd r 2
[N]

a 2
[N]

K g [Nm] [rpm] [Nm] [rpm]

1
4 3.70

0.75 0.8 40 10 0.16
0.18 770 0.3 770

7 6.75 0.32 422 0.54 422

2

14 13.73

2.3 0.75 70 20 0.21

0.62 208 1.03 208

25 25.01 1.13 114 1.88 114

46 45.56 2.05 63 3.42 63

3

68 68.06

4.5 0.7 100 30 0.26

2.86 42 4.76 42

93 92.70 3.89 31 6.49 31

169 168.84 7.09 17 11.82 17

308 307.54 12.92 9 21.53 9

PK42BB ECI320 ECI330
S1 12/24V S2 12/24V S1 24V S2 24V

Ns in ir M2
[Nm]

Rd
r 2
[N]

A 2
[N]

K g [Nm] [rpm] [Nm] [rpm] [Nm] [rpm] [Nm] [rpm]

1
4 3.70

2 0.80 160 50 0.4
0.18 770 0.3 770 0.3 946 0.5 946

7 6.75 0.32 422 0.54 422 0.54 519 0.9 519

2

14 13.73

5 0.75 230 80 0.5

0.62 208 1.03 208 1.03 255 1.6 255

25 25.01 1.13 114 1.88 114 1.88 140 3 140

46 45.56 2.05 63 3.42 63 3.42 77 5.5 77

3

68 68.06

10 0.70 300 110 0.6

2.86 42 4.76 42 4.76 51 7.6 51

93 92.70 3.89 31 6.49 31 6.49 38 10.4 38

169 168.84 7.09 17 11.8 17 11.8 21 18.9 21

308 307.54 12.9 9 21.5 9 21.5 11 34 11

N o ta : le case lle  in colore grig io indicano il superam ento de lla  coppia 
m assim a sopporta ta  dal riduttore per il serviz io in S1.
Pervedere tutti i rapporti di riduzione disponibili, vedere tabella a рад. B3

EC020 30 Watt 
12/24 V

N.B.: boxes in grey indicate that maximum torque withstood by gear  
reducerforservice in S1 is exceeded.
See the table on page B3 for all available ratios.

EC030 50 Watt 
24 V

T ip o
Type

S e rv iz io
D u ty

Pn
[ W ]

V
[ V ]

1
[ A ]

1C FF
Mn

[ Nm ]
П1

[ rpm ]
IP Kg

E C020.120
S1 20

12
3.2

В 1

0.06
2850

20 0.4
S2 6 ’ 30 4.6 0.10

EC020.24E
S1 20

24
1.5 0.06

2850
S2 6 ’ 30 2.5 0.10

E C030.240
EC030.24E

S1 30
24

2
в 1

0.10
3500 20 0.53

S2 6' 50 3.5 0.16



MICRO MOTORIDUTTORI CC. EPICICLOIDALI
D.C. MICRO PLANETARY GEARMOTORS

PK con motore C.C. PK- with DC motor

EC020 - EC030

EC020.24E - EC030.24E

EC020 - EC20.24E - EC030 - EC030.24E
Ns L1 L

PK42SB
PK42BB

1 60 150

2 73 163

3 86 176



MICRO MOTORIDUTTORI CC. EPICICLOIDALI
D.C. MICRO PLANETARYGEARMOTORS_____

PK- con motore C.C. PK- with DC motor

PK42BB ECI335
S1 12/24V S2 12/24V

Ns in ir M2
[Nm]

Rd r 2
[N]

A 2
[N]

Kg [Nm] [rpm] [Nm] [rpm]

1
4 3.70

2 0.80 160 50 0.4
0.33 946 0.53 811

7 6.75 0.59 519 0.97 444

2

14 13.73

5 0.75 230 80 0.5

1.13 255 1.85 218

25 25.01 2.06 140 3.38 120

46 45.56 3.76 77 6.15 66

3

68 68.06

10 0.70 300 110 0.6

5.24 51 8.58 44

93 92.70 7.14 38 11.68 32

169 168.84 13 21 21.27 18

308 307.54 23.68 11 38.75 10

Nota: le case lle in colore grig io indicano il superam ento de lla  coppia N .B .: bo xes  in g rey  ind ica te  tha t m axim um  torque w iths tood  b y  g e a r
m assim a sopporta ta  dal riduttore per il serviz io in S1. re d u c e r fo rs e rv ic e  in S1 is  exceeded.
Per vedere tutti i rapporti di riduzione disponibili, vedere tabella a рад. B3 See the tab le on page B 3 fo r  a ll ava ilab le  ratios.

EC035 55 Watt 
12/24 V

Tipo
Type

S ervizio
D u ty

Pn
[ W ]

V
[ V ]

1
[ A ]

1C FF
Mn

[ Nm ]
П1

[ rpm ]
IP Kg

E C035.120
S1 35

12
5.2

F 1

0.11 3500

44 0.8
S2 9 ’ 55 8.0 0.18 3000

E C035.240
S1 35

24
2.6 0.11 3500

S2 9 ’ 55 4.0 0.18 3000



MICRO MOTORIDUTTORI CC. EPICICLOIDALI
D.C. MICRO PLANETARY GEARMOTORS

PK- con motore C.C. PK- with DC motor

EC035

E ncoder SE22

EC035
EC035: per m ontaggio encoder 
serve flangia A S 204  
E C 035 : en code r assem bling  
needs flange A S 204

EC035
Ns L1 L

1 60 158.5

PK42BB 2 73 171.5

3 86 184.5



MICRO MOTORIDUTTORI C.C. EPICICLOIDALI
D.C. MICRO PLANETARYGEARMOTORS_____

P42 con motore C.C. P42 with DC motor

P42 ECI320 ECI330
S1 12/24V S2 12/24V S1 24V S2 24V

Ns in ir M2
[Nm]

Rd r 2
[N]

A 2
[N]

Kg [Nm] [rpm] [Nm] [rpm] [Nm] [rpm] [Nm] [rpm]

1
4 3.70

3.0 0.8 160 50 0.4
0.18 770 0.30 770 0.30 946 0.5 946

7 6.75 0.32 422 0.54 422 0.54 519 0.9 519

2

14 13.73

7.5 0.75 230 80 0.5

0.62 208 1.03 208 1.03 255 1.6 255

25 25.01 1.13 114 1.88 114 1.88 140 3 140

46 45.56 2.05 63 3.442 63 3.442 77 5.5 77

3

68 68.06

15.0 0.7 300 110 0.6

2.86 42 4.76 42 4.76 51 7.6 51

93 92.70 3.89 31 6.49 31 6.49 38 10.4 38

169 168.84 7.09 17 11.8 17 11.8 21 18.9 21

308 307.54 12.9 9 21.5 9 21.5 11 34 .4 11

Nota: le case lle  in colore grig io indicano il superam ento  de lla  coppia 
m assim a sopporta ta  dal ridu ttore per il serviz io in S1.
Pervedere tutti i rapporti di riduzione disponibili, vedere tabella a рад. B3

N .B .: boxes in g rey  ind ica te  tha t m axim um  torque w iths tood  b y  g e a r  
re d u c e r fo rs e rv ic e  in  S1 is  exceeded.
S ee the tab le on page B 3 fo r  a ll ava ilab le  ratios.

EC020 30 Watt 
12/24 V

EC030 50 Watt 
24 V

Tipo
Type

S ervizio
D u ty

Pn
[ W ]

V
[ V ]

1
[ A ]

1C FF
Mn

[ Nm ]
П1

[ rpm ]
IP Kg

E C 020.120
S1 20

12
3.2

В 1

0.06
2850

20 0.4
S2 6 ’ 30 4.6 0.10

EC020.24E
S1 20

24
1.5 0.06

2850
S2 6 ’ 30 2.5 0.10

E C 030.240
EC030.24E

S1 30
24

2
в 1

0.10
3500 20 0.53

S2 6' 50 3.5 0.16



MICRO MOTORIDUTTORI CC. EPICICLOIDALI
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P42 con motore C.C. P42 with DC motor

EC020 - EC030

E ncoder SE22

EC020.24E - EC030.24E



MICRO MOTORIDUTTORI C.C. EPICICLOIDALI
D.C. MICRO PLANETARYGEARMOTORS_____

P42 con motore C.C. P42 with DC motor

P42 ECI335 ECI350
S1 12/24V S2 12/24V S1 12/24V S2 12/24V

Ns in ir M2
[Nm]

Rd r 2
[N]

A 2
[N]

Kg [Nm] [rpm] [Nm] [rpm] [Nm] [rpm] [Nm] [rpm]

1
4 3.70

3.0 0.8 160 50 0.4
0.33 946 0.53 811 0.47 811 0.65 811

7 6.75 0.59 519 0.97 444 0.86 444 1.19 444

2

14 13.73

7.5 0.75 230 80 0.5

1.13 255 1.85 218 1.65 218 2.27 218

25 25.01 2.06 140 3.38 120 3 120 4.13 120

46 45.56 3.76 77 6.15 66 5.47 66 7.52 66

3

68 68.06

15.0 0.7 300 110 0.6

5.24 51 8.58 44 7.62 44 10.48 44

93 92.70 7.14 38 11.68 32 10.38 32 14.28 32

169 168.84 13 21 21.27 18 18.91 18 26 18

308 307.54 23.68 11 38.75 10 34.44 10 47.36 10

Nota: le case lle  in colore grig io indicano il superam ento  de lla  coppia 
m assim a sopporta ta  dal ridu ttore per il serviz io in S1.
Pervedere tutti i rapporti di riduzione disponibili, vedere tabella a рад. B3

N .B .: boxes in g rey  ind ica te  tha t m axim um  torque w iths tood  b y  g e a r  
re d u c e r fo rs e rv ic e  in  S1 is  exceeded.
S ee the tab le on page B 3 fo r  a ll ava ilab le  ratios.

EC035 55 Watt 
12/24 V

EC050 70 Watt 
12/24 V

Tipo
Type

S ervizio
D u ty

Pn
[ W ]

V
[ V ]

1
[ A ]

1C FF
Mn

[ Nm ]
П1

[ rpm ]
IP Kg

E C 035.120
S1 35

12
5.2

F 1

0.11 3500

44 0.8
S2 9 ’ 55 8.0 0.18 3000

E C 035.240
S1 35

24
2.6 0.11 3500

S2 9 ’ 55 4.0 0.18 3000

EC050.12E
S1 50

12
6.8

F 1

0.16

3000 44 1.2
S2 9 ’ 70 9.4 0.22

EC050.24E
S1 50

24
3.4 0.16

S2 9 ’ 70 4.7 0.22



MICRO MOTORIDUTTORI CC. EPICICLOIDALI
D.C. MICRO PLANETARY GEARMOTORS

P42 con motore C.C. P42 with DC motor

EC035
E ncoder SE22

0 -0
.0

08

CD
'S.

о  
о  с

LO
fN
64

2 ,
17

EC035

EC050

EC050

EC035 EC050
Ns L1 L L

1 60 158.5 163

P42 2 73 171.5 176

3 86 184.5 189



MICRO MOTORIDUTTORI C.C. EPICICLOIDALI
D.C. MICRO PLANETARYGEARMOTORS_____

PK-P52 con motore C.C. PK-P52 with DC motor

PK52BB ECI350 EC070
S1 12/24V S2 12/24V S2 12/24V

Ns in ir M2
[Nm]

Rd r 2
[N]

a 2
[N]

Kg [Nm] [rpm] [Nm] [rpm] [Nm] [rpm]

1
4 3.70

3.0 0.75 200 60 0.4
0.44 811 0.61 811 0.86 811

7 6.75 1.11 444 1.11 444 1.57 444

2

14 13.73

8.0 0.7 320 100 0.5

1.53 218 2.11 218 2.97 218

25 25.01 2.8 120 3.85 120 5.42 120

46 45.56 5.10 66 7.01 66 9.88 66

3

68 68.06

17.0 0.65 450 150 0.6

7.08 44 9.73 44 13.71 44

93 92.70 9.64 32 13.26 32 18.67 32

169 168.84 17.55 18 24.14 18 34.02 18

308 307.54 31.98 10 43.98 10 61.97 10

Nota: le case lle  in colore grig io indicano il superam ento  de lla  coppia  N.B.: boxesin greyindicate thatm axim um  torque w ithstoodbygear
m assim a sopporta ta  dal ridu ttore per il serviz io in S1. reducerforservice in S1 is exceeded.
Per vedere tutti i rapporti di riduzione disponibili, vedere tabella a рад. B3 See the table on page B3 for all available ratios.

P52 E C I 3 5 0 E C 0 7 0

S1 12/24V S2 12/24V S2 12/24V

Ns in ir
M2

[Nm]
Rd

r 2
[N]

a 2
[N]

Kg [ Nm ] [ r p m ] [ Nm ] [ r p m ] [ Nm ] [ rpm ]

1
4 3.70

4.0 0.8 200 60 0.7
0.47 811 0.65 811 0.92 811

7 6.75 0.86 444 1.19 444 1.67 444

2

14 13.73

12.0 0.75 320 100 0.9

1.65 219 2.27 219 3.19 218

25 25.01 3.0 120 4.13 120 5.81 120

46 45.56 5.47 66 7.52 66 10.59 66

3

68 68.06

25.0 0.7 450 150 1.1

7.62 44 10.48 44 14.77 44

93 92.70 10.38 32 14.28 32 20.12 32

169 168.84 18.9 18 26.0 18 36.64 18

308 307.54 34 .4 9.8 47.36 9.8 66.74 10

Tipo
Type

S ervizio
D u ty

P n [ W ] V [ V ] l [ A ] 1C FF M n [ N m ] n1 [ rpm  ] IP Kg

EC050.12E
S1 50

12
6.8

F 1

0.16

3000 44 1.2
S2 9 ’ 70 9.4 0.22

EC050.24E
S1 50

24
3.4 0.16

S2 9 ’ 70 4.7 0.22

E C070.120 S2 2 0 ’ 100 12 11.8
F 1

0.31
3000 44 1.7

E C070.240 S2 2 0 ’ 100 24 5.9 0.22



MICRO MOTORIDUTTORI CC. EPICICLOIDALI
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PK-P52 con motore C.C. PK-P52 with DC motor

M 5x10

EC050

EC050 EC070
Ns L L1 L L1

1 177 72.5 202.5 72.5

PK52BB 2 191 86.5 216.5 86.5

3 205 100.5 230.5 100.5

1 — — 204 74

P52 2 — — 218 88

3 — — 232 102



MICRO MOTORIDUTTORI CC. EPICICLOIDALI
D.C. MICRO PLANETARY GEARMOTORS_____

P52 con motore C.C. P52 with DC motor

P52 EC100 EC180
S1 12/24V S2 12/24V S1 12/24V S2 12/24V

Ns in ir M2
[Nm]

Rd r 2
[N]

a 2
[N]

Kg [ Nm ] [ rpm ] [ Nm ] [ rpm ] [ Nm ] [ r p m ] [ Nm ] [ r p m ]

1
4 3.70

4.0 0.8 200 60 0.7
0.92 811 1.27 811 1.69 811 2.37 811

7 6.75 1.67 444 2.32 444 3.08 444 432 444

2

14 13.73
12.0 0.75 320 100 0.9

3.19 218 4.43 218 5.87 218 8.24 218

25 25.01 5.81 120 8.07 120 10.69 120 15.01 120

46 45.56 10.59 66 14.69 66 19.48 66 27.34 66

3

68 68.06

25.0 0.7 450 150 1.1

14.77 44 20.49 44 27.16 44 38.11 44

93 92.70 20.12 32 27.9 32 36.99 32 51.91 32

169 168.84 36.64 18 50.82 18 67.37 18 94.55 18

308 307.54 66.74 10 92.57 10 122.7 10 177.2 10

Nota: le case lle  in colore grig io indicano il superam ento  de lla  coppia 
m assim a sopporta ta  dal ridu ttore per il serviz io in S1.
Pervedere tutti i rapporti di riduzione disponibili, vedere tabella a рад. B3

N.B.: boxes in grey indicate that m aximum torque withstood by gear 
reducerforservice in S1 is exceeded.
S ee the table on page B3 for all available ratios.

EC100 140 Watt 
12/24 V

EC180 250 Watt 
12/24 V

Tipo
Type

S ervizio
D u ty

P n [ W ] V [ V ] l [ A ] 1C FF M n [ N m ] n1 [ rpm  ] IP Kg

E C100.120
S1 100

12
12

F 1

0.31

3000 44 2.7
S2 2 5 ’ 140 16.8 0.43

E C100.240
EC100.24E

S1 100
24

6 0.31

S2 2 5 ’ 140 8.4 0.43

E C180.120
S1 180

12
21.5

F 1

0.57

3000 44 3.4
S2 2 5 ’ 250 30 0.8

E C180.240
EC180.24E

S1 180
24

10.8 0.57

S2 2 5 ’ 250 15 0.8



MICRO MOTORIDUTTORI CC. EPICICLOIDALI_____D.C. MICRO PLANETARY GEARMOTORS

P52 con motore C.C. P52 with DC motor

EC100 EC180
N s L L1 L L1

P52
1 227 74 259 74

2 241 88 273 88

3 255 102 287 102
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MICRO MOTORIDUTTORI C.C. A VITE SENZA FINE
D.C. MICRO WORMGEARMOTORS

Caratteristiche tecniche Technical features

Le caratteristiche principali dei motoriduttori a corrente continua The main features o fC M  D.C. gearmotorrange are: 
della serie CM sono:

•  Alimentazione in bassa tensione 12/24 Vcc

•  Possibility di montaggio encoder

•  Potenze motore disponibili da 55 a 250W S2

•  Magneti in ferrite

•  Carcasse dei riduttori in pressofusione di alluminio

•  Lubrificazione permanente con olio sintetico

•  Low voltage power supply 12/24 Vdc

•  Suitable for encoder assembly

•  Motor power ratings available from 55 to 250W  S2

•  Ferrite magnets

•  Die-cast aluminum housing

•  Permanent synthetic oil long-life lubrication.

Designazione Classification

RIDUTTORE /  G EA R B O X M OTORE /  MOTO R

CM 026 20 U Щ EC035 24V —

Tipo
Type

CM

Grandezza
Size

026
030

Rapporto in 
Ratio  in

Vedere
tabelle

See
fab/es

Versione
Vers/ол

и
F

Tipo
Type

EC035
EC050
EC070
EC100
EC180

Tensione
Voltege

12V
24V

Opzioni
Options

E n c o d e r

* 12

Versione R iduttore 
G earbox Version

Simbologia Symbols

Ns n° stadi / No. stages Pn [W] Potenza nominale / N om ina ipow er

in rapporto nominate / nom inal ratio V [V] Tensione /  Voltage

ir rapporto reale / re a ira tio I [A] Assorbimento / Current

M 2 [Nm]
coppia in uscita in funzionamento continuativo S1 IC Classe di isolamento termico / Thermal insulation class
output torque fo rcon tinuous operation S1

FF Fattore di forma / Form factor
Rd rendimento dinamico / efficienc

[N]
massimo carico radiale al centro dell’albero uscita Mn [Nm] Coppia / Torque

r 2 max. radia l load a t output shaft centre П1 [Rpm] Giri / Speed

^2 [N] massimo carico assiale / max. a x ia iio a d IP Grado di protezione / Enclosure protection

Kg Peso / Weight

Lubrificazion Lubrication
I riduttori a vite senza fine della serie CM026 e CM030 sono lu- 
brificati a vita con olio sintetico di viscosita 320 e possono essere 
installati in qualunque posizione di montaggio.
Temperatura ambiente 0 - 4 0 ° C  (in assenza di congelamento ed 
in assenza di condensa).
Per temperature diverse, contattare nostro UT.

Permanent synthetic oil long-life lubrication allow to use CM026 
and CM030 wormgearbox range in all mounting position.
Ambient temperature 0 -  40 °C (in the absence of freezing and 
condensation).
For temperature outside this range please contact our technical 
dept.

Q u a n tita  d i o l io  (litri) /  i l  u an tity  (litres)

B3 B8 B6 B7 V5 V6

C M 026 0.015

C M 030 0.03



MICRO MOTORIDUTTORI C.C. A VITE SENZA FINE
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Carichi radiali Radial loads

2

n2
[m in-1]

r 2 [N]

C M 026 CM 030

187 400 674
140 490 743
93 580 851
70 610 936
56 610 1008
47 610 1069
35 610 1179
28 610 1270
23 610 1356
18 610 1471
14 610 1600

Q u a n d o  il c a r ic o  ra d ia le  r is u lta n te  non  e a p p lic a to  s u lla  m e zze - 
r ia  d e ll’a lb e ro  o c c o rre  c a lc o la re  q u e llo  e ffe ttiv o  co n  la  s e g u e n te  
fo rm u la :

When the resulting radial load is not applied on the centre line 
of the shaft it is necessary to calculate the effective load with the 
following formula:

R, a
ш

p — ^ p
c (b + x ) _ 2MAX

R<RC

a ,b  = valori riportati nella tabella 
a ,b  = values given in the table

CM

026 030

a 56 65

b 43 50

R2max 610 1600

Dati di dentatura Toothin data

Dati della coppia vite- 
corona  

Worm  w heel data

R apporto  /  R atio

5 7.5 10 15 20 25 30 40 50 60 80 100

C M 026
z 6 4 3 2 2 1 1 1 1

p 34° 35' 24° 41' 19° 1' 1 2 ° 5 7 ' 10° 30' 6° 33' 5° 17' 4° 26' 3°49 ’

C M 030
z 6 4 3 2 2 2 1 1 1 1 1 1

p 27° 4' 24° 28' 18° 50' 12° 49' 10° 23' 8° 43' 6° 29' 5° 14' 4° 23' 3° 46' 2° 57' 2° 2 5 ’

Rendimento Efficiency

П1 Rendim ento
R apporto  /  R atio

[m in-1] Efficienc
5 7.5 10 15 20 25 30 40 50 60 80 100

2800 Rd 0.89 0. 87 0. 85 0. 83 0. 80 0. 73 0. 68 0. 64 0. 60
Rs 0. 72 0. 71 0. 68 0. 61 0. 56 0. 46 0. 41 0. 36 0. 34

2800 Rd 0. 89 0. 88 0. 86 0. 84 0. 81 0. 78 0. 74 0. 70 0. 65 0. 62 0. 57 0. 52
v M U ^ U

Rs 0. 72 0. 67 0. 63 0. 55 0. 50 0. 43 0. 39 0. 35 0. 31 0. 27 0. 23 0. 21

Reversibilitaeirreversibilita Reversibility and irreversibility

La  ta b e lla  s o tto s ta n te  r ip o rta  a t ito lo  p u ra m e n te  
in d ic a tiv o  i v a r i g ra d i di re v e rs ib ilita / ir re v e rs ib ilita  
ne i rid u tto ri a v ite  s e n z a  fin e  in fu n z io n e  de l re n d i
m e n to  d in a m ic o  R d e s ta t ic o  Rs.

The table below is provided for reference purposes 
only. It contains the various degrees of reversibi
lity/irreversibility of wormgearboxes in relation to 
dynamic Rd and static Rs efficienc .

Rd R evers ib ilita  e irrevers ib ilita  d inam ica D yn am ic revers ib ility  a n d  irrevers ib ility

> 0 .6 0 R eversib ilita  d inam ica D ynam ic reversib ility

0.50 - 0.60 R eversib ilita  d inam ica incerta Uncerta in dynam ic revers ib ility

0.40 - 0.50 Buona irreversib ilita  d inam ica Good dynam ic irrevers ib ility

<0.40 Irreversib ilita  d inam ica Dynam ic irrevers ib ility

Rs R evers ib ilita  e irreversib ilita  statica S tatic  revers ib ility  a n d  irre vers ib ility

> 0 .5 5 R eversib ilita  statica S tatic reversib ility

0 .5 0 -0 .5 5 R eversib ilita  sta tica incerta Uncerta in s ta tic  reversib ility

<0.50 Irreversib ilita  statica S tatic irreversib ility



MICRO MOTORIDUTTORI CC. A VITE SENZA FINE
D.C. MICRO WORMGEARMOTORS

CM026 con motore C.C. CM 2 with DC motor

CM026
n 1=3000 rp m

EC035
S2 12/24V

ir M2
[Nm] Kg [Nm] [rpm]

5 10 0.8 600

7.5 11 1.2 400

10 11 1.5 300

15 11 2.2 200

20 11 0.8 2.9 150

30 12 3.9 100

40 11 4.9 75

50 10 5.8 60
60 9 6.5 50

T ip o
Type

S e rv iz io
D u ty

P n [ W ] V [ V ] l [ A ] 1C FF M n [ N m ] n1 [ r p m  ] IP Kg

EC 035.120 S2 9 ’ 55 12 8.0
F 1

0.18 3000
44 0.8

EC 035.240 S2 9 ’ 55 24 4.0 0.18 3000

Albero lento cavo / H o llow  ou tpu t sha ft



MICRO MOTORIDUTTORI CC. A VITE SENZA FINE
D.C. MICRO WORMGEARMOTORS

CM026 con motore C.C. CM 2 with DC motor

CM026
n 1=3000 rp m

EC050
S2 12/24V

ir M2
[Nm] Kg [Nm] [rpm]

5 10 1 600

7.5 11 1.5 400

10 11 2 300

15 11 2.8 200

20 11 0.8 3.6 150

30 12 4.8 100

40 11 6 75

50 10 7 60
60 9 8 50

T ip o
Type

S e rv iz io
D u ty

P n [ W ] V [ V ] l [ A ] 1C FF M n [ N m ] n1 [ r p m  ] IP Kg

EC050.12E S2 9 ’ 70 12 9.4
F 1

0.22
3000 44 1.2

EC050.24E S2 9 ’ 70 24 4.7 0.22

Albero lento cavo / H o llow  ou tpu t sha ft



MICRO MOTORIDUTTORI C.C. A VITE SENZA FINE
D.C. MICRO WORMGEARMOTORS

CM026 con motore C.C. CM 2 with DC motor

CM026
n1=3000 rpm

ECID70
S2 12/24 V S2 12/24 V

ir M2
[Nm] K g [ N m ] [ r p m ]

5 10 1.38 600

7.5 11 2.03 400

10 11 2.63 300

15 11 3.86 200

20 11 0.8 4.96 150

30 12 6.79 100

40 11 8.43 75

50 10 9.92 60

60 9 11.16 50

Nota: le case lle  in colore grig io indicano il superam ento  de lla coppia  m assim a sopporta ta  dal riduttore per il serv iz io  in S1. 
N .B .: bo xes  in  g rey  ind ica te  tha t m axim um  torque w iths tood  b y  g e a r re d u ce r fo r  serv ice in S1 is  exceeded.

Tipo
Type

S ervizio
D u ty

P n [ W ] V [ V ] l [ A ] 1C FF M n [ N m ] n1 [ rpm ] IP K g

EC 070.120 S2 2 0 ’ 100 12 11.8
F 1

0.31
3000 44 1.7

EC 070.240 S2 2 0 ’ 100 24 5.9 0.22

A lbero  lento cavo / H o llow  ou tpu t sh a ft



MICRO MOTORIDUTTORI CC. A VITE SENZA FINE________ D.C. MICRO WORMGEARMOTORS

CM026 con motore C.C. CM 2 with DC motor

CM026
n 1=2800 rpm

EC100
S1 12/24 V S1 12/24 V S2 12/24 V S2 12/24 V

ir M2
[Nm] Kg [ N m ] [ r p m ] [ N m ] [ r p m ]

5 10

0.8

1.38 600 1.92 600

7.5 11 2.03 400 2.81 400

10 11 2.63 300 3.65 300

15 11 3.86 200 5.36 200

20 11 4.96 150 6.88 150

30 12 6.79 100 9.42 100

40 11 8.43 75 11.69 75

50 10 9.92 60 13.76 60

60 9 11.16 50 15.48 50

Nota: le case lle  in colore grig io indicano il superam ento de lla  coppia m assim a sopporta ta  dal riduttore per il serv iz io  in S1. 
N .B .: b o x e s in  g re y in d ica te  tha t m axim um  torque w iths tood  b y  g e a rre d u c e rfo rs e rv ic e  in  S1 is  exceeded.

T ip o
Type

S e rv iz io
D u ty

P n [ W ] V [ V ] l [ A ] 1C FF M n [ N m ] n1 [ rp m 1] IP K g

EC 100.120
S1 100

12
12

F 1

0.31

3000 44 2.7
S2 2 5 ’ 140 16.8 0.43

EC 100.240
EC100.24E

S1 100
24

6 0.31

S2 2 5 ’ 140 8.4 0.43



MICRO MOTORIDUTTORI CC. A VITE SENZA FINE
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CM030 con motore C.C. CM 3 with DC motor

CM030
n 1=3000 rpm

EC100
S1 12/24 V S2 12/24 V

ir M2
[Nm] Kg [ N m ] [ r p m ] [ N m ] [ r p m ]

5 13

1.2

1.4 600 1.9 600

7.5 15 2 400 2.8 400

10 16 2.7 300 3.7 300

15 16 3.9 200 5.4 200

20 14 5 150 6.9 150

25 15 6 120 8.3 120

30 18 6.9 100 9.6 100

40 16 8.7 75 12.1 75

50 15 10 60 13.9 60

60 14 11.5 50 16.0 50

80 12 14.1 37.5 19.6 37.5

100 11 16.1 30 22.3 30

Nota: le case lle in colore grig io indicano il superam ento della coppia m assim a sopporta ta  dal riduttore per il serv iz io  in S1. 
N .B .: b o x e s in  g re y in d ica te  tha t m axim um  torque w ith s to o d b y g e a r re d u c e r fo rs e rv ic e  in  S1 is  exceeded.

Tipo
Type

S ervizio
D u ty

P n [ W ] V [ V ] l [ A ] 1C FF M n [ N m ] n1 [ rpm 1] IP Kg

E C 100.120
S1 100

12
12

F 1

0.31

3000 44 2.7
S2 2 5 ’ 140 16.8 0.43

E C 100.240
EC100.24E

S1 100
24

6 0.31

S2 2 5 ’ 140 8.4 0.43



MICRO MOTORIDUTTORI CC. A VITE SENZA FINE________ D.C. MICRO WORMGEARMOTORS

CM030 con motore C.C. CM 3 with DC motor

CM030
n 1=3000 rpm

EC180
S1 12/24 V S2 12/24 V

ir M2
[Nm] Kg [ N m ] [ r p m ] [ N m ] [ r p m ]

5 13

1.2

2.6 600 3.6 600

7.5 15 3.7 400 5.2 400

10 16 5.0 300 7.0 300

15 16 7.2 200 10.1 200

20 14 9.2 150 12.9 150

25 15 11.0 120 15.5 120

30 18 12.7 100 17.8 100

40 16 16.0 75 22.5 75

50 15 18.4 60 25.8 60

60 14 21.1 50 29.7 50

80 12 25.9 37.5 36.4 37.5

100 11 29.6 30 41.5 30

Nota: le case lle  in colore grig io indicano il superam ento de lla coppia  m assim a sopporta ta  dal riduttore per il serviz io in S1. 
N .B .: boxes in g rey  ind ica te  th a t m ax im um  torque w iths to od  b y  g e a r re duce r fo r  serv ice in S1 is  exceeded.

Nota: su rapporti 60, 8 0 e 1 0 0  non e possib ile  m ontare m otore E C 180.24E  
N ote : on ra tio 60, 80 and  1 0 0 is n o tp o s s ib le  to a s s e m b iy m o to r E C 180.24E

Tipo
Type

S ervizio
D u ty

P n [ W ] V [ V ] l [ A ] 1C FF M n [ N m ] n1 [ rpm 1] IP K g

EC 180.120
S1 180

12
21.5

F 1

0.57

3000 44 3.4
S2 2 5 ’ 250 30 0.8

EC 180.240
EC180.24E

S1 180
24

10.8 0.57

S2 2 5 ’ 250 15 0.8

A lbero  lento cavo / H o llow  ou tpu t sha ft

CO
ю



Dimensioni Dimensions

MICRO MOTORIDUTTORI C.C. A VITE SENZA FINE
D.C. MICRO WORMGEARMOTORS__________________

C M . . . / . . .  F . . .  F lange uscita  /  O u tp u t f la n g e s

CM

CM ..F

a1 KA K B КС KM KN
H8

К О KP KQ

026 45° 45 6 4.5 55-69 40 6.5(n.4) 75 70

030 45° 54.5 6 4 68 50 6.5(n.4) 80 70

Opzioni

VS - Vite sporgente / xtended input shaft

V

Г "

Ш

ptions

SC - Safety cover

м

Е Е Я
В

15
А В D i

j6
Е F G

с м о з о 45 20 9 М4 3 10.2

м

СМОЗО 47



MICRO MOTORIDUTTORI CC. A VITE SENZA FINE
D.C. MICRO WORMGEARMOTORS

Accessori Accessories

A lbero  lento u tp u t s h a ft

SZ

d
h7

В B1 G1 L L1 f b1 t1

C M 0 3 0 14 30 32.5 63 102 128 M6 5 16

B raccio  di reazione Tor ue arm

K1 G KG KH R

C M 0 3 0 85 14 23 8 15
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MICRO MOTORIDUTTORI CA. A VITE SENZA FINE
AC MICRO WORMGEARMOTORS

Caratteristiche tecniche Technical features

Le caratteristiche principali dei motoriduttori a vite senza fine CM The main features of CM wormgearmotors range with asincron 
con motore asincrono C.A. sono: motorare:

•  Alimentazione a corrente alternata trifase 400 Vca - 50Hz e 
monofase 230 Vca 50 Hz

•  Potenze motore disponibili 40W e 6 0 W

•  Carcasse dei riduttori in pressofusione di alluminio

•  Lubrificazione permanente con olio sintetic

•  Elevata affidabilita in ingombri molto ridott

•  Supply voltage three phase 400Vac-50Hz and single phase 
230Vca-50Hz

•  Motor power available 40W and 60W

•  Die-cast aluminum housing for wormgearboxes

•  Permanent synthetic oil long-life lubrication

•  Reliable and compact

Designazione Classification

M O TO RIDUTTORE /  G EARM OTOR

ACM 060/026 U 10 SZDX BRSX 90 230/1 VS
Tipo
Type

G randezza
Size

Versione Riduttore 
G earbox Version

Rapporto
Ratio

Albero di uscita 
O utput sha ft

Braccio 
di reazione 
Torque arm

Angolo
Длд/е

Versione Motore 
MoforVers/Ъл

Opzioni
Options

040/026
040/030
060/026
060/030

и
FD
FS

Vedere tabe lla

See
fab/es

SZD X
S ZSX

DZ

B RDX
BRSX

0°
90°
180°
270°

230/1
400/3

230/3 
a richiesta 
on request

VS

Versione R iduttore 
G earbox Version

| W i
ВИ

а и

\ Ш 1 \™ ;
Bffl

m \<
ИИ

FD FS
FLD FLS
FBD FBS

Albero di uscita 
O utput sha ft

Braccio di reazione 
Torque a rm

Angolo
Ллд/е

A = / l = / l
m p  a mm

i W

S ZD X  SZSX

5ЩИК

DZ

BRDX BRSX

180‘

270° 270°

Simbologia Symbols

П1 [min"1] Velocita in ingresso / Input speed Rd % Rendimento dinamico / Dynamic efficienc

n2 [min"1] Velocita in uscita / Output speed 2̂ N] Carico assiaie ammissibile in uscita / Permitted output axial load

i Rapporto di riduzione / Ratio Rs % Rendimento statico / Static efficienc

Pi [kW| Potenza in entrata / Input power r 2 [N] Carico radiaie ammissibile in uscita / Permitted output radial load

M 2 [Nm] Coppia in uscita in funzione di P, / Output torque referred to P1 Z Numero di principi della vite / Worm starts

sf Fattore di servizio / Service factor P Angolo d'elica / H elixang le



MICRO MOTORIDUTTORI CA. A VITE SENZA FINE
AC MICRO WORMGEARMOTORS

Lubrificazion Lubrication

I riduttori a vite senza fine della serie CM026 e CM030 sono lu- 
brificati a vita con olio sintetico di viscosita 320 e possono essere 
installati in qualunque posizione di montaggio.
Temperatura ambiente 0 - 4 0 ° C  (in assenza di congelamento ed 
in assenza di condensa).
Per temperature diverse, contattare nostro UT.

Permanent synthetic oil long-life lubrication allow to use CM026 
and CM030 wormgearbox range in all mounting position.
Ambient temperature 0 -  40 °C (in the absence of freezing and 
condensation).
For temperature outside this range please contact our technical 
dept.

Q uantita  di o lio  (litri) /  i l  u an tity  (litres)

B3 B8 B6 B7 V5 V6

CM 026 0.015

C M 030 0.03

Carichiradiali Radial loads

2

n2
[m in-1]

r 2 [N]

CM 026 CM 030

187 400 674

140 490 743

93 580 851

70 610 936

56 610 1008

47 610 1069

35 610 1179

28 610 1270

23 610 1356

18 610 1471

14 610 1600

Quando il carico radiale risultante non e applicato sulla mezze- 
ria dell’albero occorre calcolare quello effettivo con la seguente 
formula:

When the resulting radial load is not applied on the centre line 
of the shaft it is necessary to calculate the effective load with the 
following formula:

2
R, a „

2 <R,
(b + x)

R  <  R „

a ,b  = valori riportati nella tabella 
a ,b  = values given in the table

CM

026 030

a 56 65

b 43 50

R2max 610 1600



MICRO MOTORIDUTTORI CA. A VITE SENZA FINE
AC MICRO WORMGEARMOTORS

CM026 conm otoreC.A . C M 2  with AC motor

CM026
n 1=1300 rpm

AC040

ir M2
[Nm] K g [Nm] [rpm]

5 13.3 1.3 260

7.5 14.4 1.9 173

10 13.7 2.4 130

15 13.9 3.4 87

20 13.8 3.4 4.3 65

30 15.1 5.8 43

40 14.4 7.2 33

50 13.4 8.4 26

60 12.1 9.3 22

Tipo
Type

S ervizio
D u ty

P n [ W ] V [ V ] l n [ A ] 1C F [ H z ] M n [ N m ] n1 [ r pm ] IP Is /  In Ms / Mn Cap [ mF ]

A C 040 230/1 S1 40 230 0.43
в 50 0.3 1300 20

1.8 0.71 2.5

A C 040 400/3 S1 40 400 0.30 2.3 3 -

ACM040/026 U

CO
00



MICRO MOTORIDUTTORI CA. A VITE SENZA FINE
AC MICRO WORMGEARMOTORS I

CM026 con motore C.A. CM 2 with AC motor

CM026
n 1=1300 rpm

AC060

ir M2
[Nm] K g [Nm] [rpm]

5 13.3 1.9 260

7.5 14.4 2.8 173

10 13.7 3.7 130

15 13.9 5.2 87

20 13.8 3.4 6.5 65

30 15.1 8.7 43

40 14.4 10.8 33

50 13.4 12.6 26

60 12.1 14 22

Nota: le case lle  in colore grig io indicano il superam ento  della 
coppia  m assim a sopporta ta  dal riduttore per il serviz io in S1. 
N .B .: bo xes  in  g rey  ind ica te  tha t m axim um  torque w iths tood  by  
g e a rre d u c e rfo rs e rv ic e  in S1 is  exceeded.

Tipo
Type

S ervizio
D u ty

P n [ W ] V [ V ] l n [ A ] 1C F [ H z ] M n [ N m ] n1 [ r pm ] IP Is /  In Ms / Mn Cap [ mF ]

A C 060 230/1 S1 60 230 0.65
В 50 0.44 1300 20

1.7 0.6 3.5

A C 060 400/3 S1 60 400 0.35 2.5 3.5 -

ACM060/026 U

00
oo



MICRO MOTORIDUTTORI CA. A VITE SENZA FINE
AC MICRO WORMGEARMOTORS

CM030 conm otoreC.A . CM 3 with AC motor

CM030
n 1=1300 rpm

AC040

ir M2
[Nm] K g [ N m ] [ r p m ]

5 18.5 1.3 260

7.5 20.3 1.9 173

10 21.2 2.5 130

15 21.0 3.5 87

20 18.9 4.4 65

25 20.1 5.3 52

30 21.8 5.9 43

40 19.7 7.3 33

50 18.7 8.5 26

60 17.5 9.7 22

80 14.7 11.3 16

100 13.9 12.6 13

Tipo
Type

S ervizio
D u ty

P n [ W ] V [ V ] l n [ A ] 1C F [ H z ] M n [ N m ] n1 [ r pm ] IP Is /  In Ms / Mn Cap [ mF ]

A C 040 230/1 S1 40 230 0.43
в 50 0.3 1300 20

1.8 0.71 2.5

A C 040 400/3 S1 40 400 0.30 2.3 3 -

ACM040/030 U



MICRO MOTORIDUTTORI CA. A VITE SENZA FINE_________ AC MICRO WORMGEARMOTORS

CM030 conm otoreC.A . CM 3 with AC motor

CM030
n 1=1300 rpm

AC060

ir M2
[Nm] K g [ N m ] [ r p m ]

5 18.5 1.9 260

7.5 20.3 2.8 173

10 21.2 3.7 130

15 21.0 5.2 87

20 18.9 6.6 65

25 20.1 7.9 52

30 21.8 8.9 43

40 19.7 10.9 33

50 18.7 12.8 26

60 17.5 14.5 22

80 14.7 16.9 16

100 13.9 16 13

Nota: le case lle  in colore grig io indicano il superam ento  della 
coppia  m assim a sopporta ta  dal riduttore per il serviz io in S1. 
N .B .: bo xes  in  g rey  ind ica te  tha t m axim um  torque w iths tood  
b y g e a rre d u c e r fo rs e rv ic e  in  S1 is  exceeded.

Tipo
Type

S ervizio
D u ty

P n [ W ] V [ V ] l n [ A ] 1C F [ H z ] M n [ N m ] n1 [ r pm ] IP Is /  In Ms / Mn Cap [ mF ]

A C 060 230/1 S1 60 230 0.65
В 50 0.44 1300 20

1.7 0.6 3.5

A C 060 400/3 S1 60 400 0.35 2.5 3.5 -

ACM060/030 U

00
CJD



MICRO MOTORIDUTTORI CA. A VITE SENZA FINE
AC MICRO WORMGEARMOTORS

Dimensioni Dimensions

ACM.../026 F... Flange uscita  /  O u tp u tf la n g e s

ACM.../030 F... Flange uscita  /  O u tp u tf la n g e s



MICRO MOTORIDUTTORI CA. A VITE SENZA FINE
AC MICRO WORMGEARMOTORS

Opzioni ptions

VS - Vite sporgente / xtended input shaft SC - Safety cover

030 030

47

Accessori Accessories

A lbero  lento u tp u t s h a ft

026

SZ

M 5x10

4

030

SZ

79

49 .  3 0  .

L

.  25 ,

M 5x10

102

-C
CN

63 32.5

30 M6

030

DZ

128

« 32 5 . 63 « 32 5 ,

« 30 . .  30 . M6

B raccio  di reazione Tor ue arm

030
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MOTORI BRUSHIESS
BRUSHLESS MOTORS

Caratteristiche tecniche Technical features

I motori brushiess cc della serie BL vengono realizzati in 5 ta- 
glie con coppie da 37 mNm a 0.7 Nm, e possono essere forniti 
con driver integrate (versione IE) о con driver esterno. I vantaggi 
di utilizzare i motori brushiess anziche i tradizionali motori cc a 
spazzole, sono i seguenti:

Brushless DC m otors from  the BL ran e are available in 5 si
zes with torque from 37 mNm to 0.7Nm and they can be supplied 
with either an integrated (version IE) or external driver.
The advantages of using brushless motors instead of traditional 
DC brush motors are the following:

•  Lunga durata nel tempo
•  Elevata efficienz
•  Commutazione elettronica e controllo del motore tramite sen- 

sori digitali (encoder, resolver ecc..)
•  Ampio campo di regolazione della velocita
•  Mancanza di manutenzione

•  Longer life time
•  Higher efficienc
•  Electronic commutation and control of the motor via digital sen

sors (encoder, resolveretc.)
•  Wide speed range
•  Maintenance free

I motori della serie BL sono estremamente compatti e grazie al 
basso momenta di inerzia offrono una elevata prestazione dina
mica, ed inoltre sono economici in quanto dotati di sensori di Hall 
(anziche encoder о resolver).
Le 3 fasi dell’avvolgimento del motore sono a bassa tensione 
24V / 36V / 48V e quindi offrono maggiori garanzie in termini di 
sicurezza dell’impianto, soprattutto nelle applicazioni dove I’ope- 
ratore puo essere a contatto con il motore stesso.
Inoltre I’utilizzo dell’elettronica integrata, versione opzionale IE, 
per il controllo della velocita permette di semplificare in modo so- 
stanziale il cablaggio dell’impianto, riducendo anche gli spazi nei 
quadri di comando.

BL motors have a compact design and thanks to low inertia they 
have high performances and are a low cost solution already inclu
ding Hall sensors, as opposed to an encoder or resolver.
The 3 phase windings of the motor have a low voltage of 24/36/48 
V and so these motors are safer to use when a machine operator 
has direct contact with them.
Furthermore, by using the integrated speed controller, optiona l I 
so lu tion  the cables of the equipment can be simplified taking up 
less space in the electric cabinet.

Grado di protezione IP IP  enclosures protection indexes

Indica il grado di isolamento meccanico del corpo motore. Indicates the degree of mechanical insulation of the motor body.
1a cifra protezione alia penetrazione di corpi solidi. 1st fi9ure indicating level of protection against the penetration of

solid bodies.

2a cifra protezione contro la penetrazione d ’acqua. 2nd figure: indicating degree to which the motor is waterproof

2 Protetto da corpi solid i superiori a 0  12 mm. 
P ro te c te d a a a in s ts o iid m a tte rs lo v e r 0  12 m m ) 0 Non protetto /  No protection

3 Protetto da corpi solid i superiori a 0  2,5 mm. 
P ro te c ted  aga ins t so lid  m a tte rs  (o ve r 0  2 ,5 m m )

4 Protetto da corpi solid i superiori a 01  mm. 
P ro te c ted  aga ins t so lid  m a tte rs  (o ve r 0 1  m m )

Nota: M otore BL002 solo protezione standard  IP34 e IP30 IE 
N .B .: M o to r B L002 o n ly  w ith s tan da rd  p ro tec tion  IP 34 and  IP 30 IE.

Classe di isolamento termico Insulation class

Classe 1 C lass
A t ° C
Temp, ambiente: 40°C 
Ambient temperature: 40°C

В 90°C
F 115°C
H 140°C

Tipi di servizio IEC I C duty cycle ratin s

S1 S erv iz io  co ntinue . Funzionam ento a carico costante per una 
durata suffic iente  al ragg iungim ento dell equ ilib rio  term ico.

C ontinuous duty. The m o to r w orks  a t a con s tan t lo a d  fo r enough  
tim e to reach tem perature  equilib rium

S2
S erv iz io  di durata lim ita ta. Funzionam ento a carico costante per 
una durata inferiore a quella necessaria al ragg iungim ento d e ll’ 
equ ilib rio  term ico, seguito  da un periodo di riposo ta le da riportare 
il m otore alia tem pera tura  am biente .

S h o rt tim e duty. The m o to r w orks  a t a con s tan t load, b u t no t 
long  enough to reach tem perature equilibrium , and  the res t 
pe riods  are long  enough fo r  the m o to r to reach am b ien t tem pera
ture.

S3
S erv iz io  period ico  in term itten te. S equenze di cicli identici di 
m arcia e di riposo a carico costante, senza raggiungim ento d e ll’ 
equ ilib rio  term ico. La corrente  di spunto ha effetti trascurab ili sul 
surrisca ldam ento  del motore.

In te rm itten t p erio d ic  duty. S equentia l, iden tica l run and  res t 
cy c le s w ith  constan t load. Tem perature e q u ilib r iu m is n e v e rre a -  
ched. S tarting cu rren t has little  e ffec t on tem perature rise.



MOTORI BRUSHLESS
BRUSHLESS MOTORS

Legenda / Glossario dei grafic Key Dia ram lossary

D ato  un m o to re  b ru s h le s s  cc, la  v e lo c ita  di ro ta z io n e  e fu n z io n e  
lin e a re  d e lla  co p p ia ; co s i pu re  la c o rre n te  a s s o rb ita  e u n a  fu n z io n e  
lin e a re  d e lla  co p p ia . V e lo c ita  e co rre n te  v a r ia n o  in m a n ie ra  s e n s i- 
b ile  al v a r ia re  de l ca rico .

W ith a brushless motor, the rotational s p eed  is a lin e a r function o f 
the torque. In the sa m e  way, the ab sorbed  current is also a lin ear  
function o f the torque. S p ee d  an d  current ch ang e a lot against 
ap p lied  torque.

opp a moto
torque

opp a 
Torque

t

La  p o te n z a  u tile  (p o te n z a  a ll ’ a lb e ro ) si r ic a v a  d a lla  fo rm u la : 
2 ^

Pn [W ]=  M n ■ S =  n , 'M n
60 1

The output p o w e r is ca lcu lated  using the form ula: 
2 n

P n [W ]=  M n  ■ S =  n 1 Mn
60

Pot a 11
Power R m to

Efficiency

opp a 
Torque

P o ich e  la  te n s io n e  di a lim e n ta z io n e  e c o s ta n te  m e n tre  la  c o r re n 
te  e l in e a rm e n te  c re s c e n te  al c re s c e re  d e lla  c o p p ia , I’a n d a m e n to  
d e lla  p o te n z a  a s s o rb ita  e u n a  re tta  c re s c e n te . D al ra p p o rto  tra  
la  p o te n z a  m e c c a n ic a  e la  p o te n z a  a s s o rb ita  si o tt ie n e  il g ra fico  
d e ll ’e ff ic ie n z a

Since the supply voltage is constant, w h ereas the current in creas
es in a  lin e a r m a n n e r as the torque increases, the ab sorbed  p o w e r  
trend  is a  straight line go ing up. E ffic iency is show n from  the ratio  
b e tw ee n  the output p o w e r a n d  the ab sorbed  power.

Pot a

Formule utili seful formulas

Pn Pn

n = T T  n Pa

Pa = V  ■ I Pa  = V i

Pn = V  I n Pn = V l -n
Pn = Mn - Sv Pn = Mn - Sv

n i n iSv = — —  S v  = — —
9.55 9.55

[HP] ■ 746 = [W ], [H P ] ■ 746 = [W],
Esem pio 2 H P  = circa 1500 W. Example 2 H P  = approx. 1500 W.

s — Servizio Duty
Pn [W] Potenza in uscita Rated power
Pa [W] Potenza assorbita Absorbed power
Mn [Nm] Coppia nominale Rated torque
V [V] Tensione Voltage
I [A] Corrente assorbita Absorbed current

n1 [min-1] Numero giri motore Motor speed
Sv [rad/s] Velocita angolare Angular speed
IC — Classe d'isoiamento termico Thermal insulation class
FF — Fattore di forma Form factor
IP — Classe di protezione protection class
П — Rendimento Efficienc

Kg — Peso Weight

Br
us

hl
es

s



MOTORIBRUSHLESS
BRUSHLESS MOTORS

BL002240 - BL002.240-IE
Specifiche costruttiv eneral features

M ode llo

M ode l

Fasi

P hases

Tensione 
nom ina le  

R ated  
v o lta  e

V e loc ita
nom ina le

R ated
sp ee d

C opp ia  
nom ina le  

R ated  
to r  ue

Potenza
nom ina le

R ated
p o w e r

C opp ia  
d i p icco  

Pea 
to r  ue

C orren te
nom ina le

R ated
c u rre n t

C orren te  
d i p icco

Pea
c u rre n t

R esistenza
fase-fase

L in e  to  lin e  
res is tance

C ostan te  
d i co pp ia

T o r ue 
co ns ta n t

C ostante
FCEM

B ac
M

Peso 

e i h t

[V] [m in -1] [m Nm ] [W] [m Nm ] [A] [A] [П] [m Nm /A] [V/kRPM] [kg]

BL002.240 3 24 5120 37 19.8 74 1.1 1.9 2.8 38.3 4.02 0.250

B L002.240-IE 3 24 5120 37 19.8 74 1.1 1.9 2.8 38.3 4.02 0.230

Nota: M otore 8 poli solo con protezione IP20. 
N .B .: M o to r 8 po le  o n ly  w ith p ro tec tion  IP20.

Prestazioni Performances

E ff Watts R P M Amps Volts
80.0 - i 300 - 7500 - 4.00 n 30.0

2 7 .5 - 7000 - 3 .7 5 -

70.0 -

60.0

2 5 .0 

2 2 .5 -

6500 -  

6000 -  

5500 -

3 .5 0 

3 .2 5 

3 .0 0 -

24.0

50.0 _
2 0 .0 - 5000 -

2 .7 5 

2 .5 0 -

20.0

1 7 .5 - 4500 -
2 .2 5 -

40.0 _ 1 5 .0 -
4000 -

2 .0 0 - 15.0

3 0 .0 -
1 2 .5 -

3500 -  

3000 -
1 .7 5 

1 .5 0 -
1 0 .0 - 2500 - 1 .2 5 -

10.0

2 0 .0 - 7 .5 - 2000 - 1 .0 0 -

5 .0 -
1500 - 0 .7 5 -

5.0
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MOTORI BRUSHLESS
BRUSHLESS MOTORS

BL002.240 - BL002.240-IE
Dimensioni Dimensions

BL002.240

11.5

°  9 
CO

57

4 .5

4 .5

О о
СО

2xM 3

Diagramma dei collegamenti Connection dia ram

BL002.240
C avi di potenza D escriz ione

P o w e r leads D escrip tio n

A rancione / ran  e Fase U / U m o to rP h a se

M arrone /  B row n Fase  V /  V m o to r Phase

G iallo  /  ellow Fase W /  W m o to rP h a s e

BL002.240-IE
Rosso
R ed

Tensione positiva +24Vcc 
P o w e rin p u t +24VD C

Nero
B lac

Tensione negativa di a lim entaz ione 
P o w e r g round

C avi d i s e  na le  
S i n a l leads

D escrizione
D escrip tio n

B lue
H ALL fase U 
U phase  H ALL

Verde H ALL fase V
reen V phase H ALL

B ianco H ALL fase W
hite W  phase HALL

R osso A lim entaz ione HALL + 5V cc
R ed S upp ly  voltage fo r H a ll sensors, + 5 Vdc

N ero C om une per i segnali di HALL
B lac G round  fo r  H A LL sensors

Nota: Si raccomanda di seguire fedeim ente gli schemi di collegamento 
qui riportati, pericolo di danneggiam ento del motore о de ll’elettronica.

Note: Pis, fo llow  s trictly the above connection diagrams, danger fo r the 
m otor and the electric control

Br
us

hl
es

s



MOTORI BRUSHIESS
BRUSHLESS MOTORS

BL005.240 - BL005.240 -IE
Specifiche costruttiv eneral features

Tipo log ia di avvo lg im ento  
in d in  type

Stella
S ta r

Max fo rza radiale  
M a x  rad ia l force

1 5 N @ 1 0  mm dalla flangi 
15N  @  10 m m  from  Hang

A ng olo  sensori Hall 
A LL e ffec t an  le

120 gradi e lettric i
120 degree e lec trica l angle

Max fo rza assiale  
M a x  ax ia l force

10N

G ioco radiale  
R ad ia l p la y

0.02  mm @ 450g
C lasse di iso lam ento  te rm ico  
In su la tion  class

C lasse В 
C lass В

G ioco assiale  
n d  p la y

0.08 mm @ 450g
Iso lam ento  d ie lettrico  
D ie lectric  s tren  th

500V cc x 1 m inuto 
500 Vdc 1 m inute

S centratura  a lbero  
S h aft ru n  o u t

0.025 mm
R esistenza iso lam ento  
Insu la tion  res is tance

100М П  m inim o, 500V cc 
100M Q min, 500  Vdc

Modello

M ode l

Poli

Poles

Fasi

Phases

Tensione
nominale

Rated 
volta e

Velocita
nominale

Rated
speed

Coppia
nominale

Rated 
tor ue

Potenza
nominale

Rated
power

Coppia 
di picco

Pea 
tor ue

Corrente
nominale

Rated
current

Corrente 
di picco

Pea
current

Resistenza
fase-fase

Line to line 
resistance

Induttanza
fase-fase

Line to line 
inductance

Costante 
di coppia

Tor ue 
constant

Costante
FCEM

Bac
M

inerzia
rotore

Rotor
inertia

Peso 

ei ht

[V] [min-1] [mNm] [W] [mNm] [A] [A] P [mH] [mNm/A] [V/kRPM] [gem2] [kg]

BL005.240 4 3 24 3700 50 16 150 1.0 3 4.2 2.2 50 5.23 5.98 0.208

B L005.240-IE 4 3 24 3000 22 7 44 0.55 1.1 9.5 4.8 40 — 5.98 0.220

Prestazioni Performances

BL005.240

BL005.240-IE

Eff
70.0

60.0

50 .0 

40 .0 

30 .0 

20.0

10.0

0.0

- 10.0

Watts 

30 .0 - ,

27 .5 

25 .0 

22 .5 

20.0 

17 .5 

15 .0 

12 .5 

10.0 

7 .5 

5 .0 

2 .5 

0 -

RPM
7000

6500

6000

5500

5000

4500

4000

3500

3000

2500

2000

1500

1000
500

0

Amps Volts

Ncm

Eff
7 0 .0-1

60 .0

50 .0

40 .0

30 .0

20 .0

10.0

0.0 

- 1 0 .0  - I

Watts 
9 .0 - |

8 .5 

8 . 0 

7 .5 

7 .0 

6 .5 

6 . 0 

5 .5 

5 .0 

4 .5 

4 .0 

3 .5 

3 .0 

2 .5 

2 . 0 

1.5 

1 . 0 

0 .5 

0 -

RPM
4500

4250

4000

3750

3500

3250

3000

2750

2500

2250

2000

1750

0-

Amps Volts

Ncm



MOTORI BRUSHLESS
BRUSHLESS MOTORS

BL005.240 - BL005.240 -IE
Dimensioni Dimensions

BL005.240

CO
ta

о  О

13 .5 .
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s

. 3
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BL005.240-IE

s
о  о  
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СО
<3

13.5 77

ЮCO
s

30 max

200

Diagramma dei collegamenti Connection dia ram

BL005.240
C avi di potenza D escriz ione

P o w e r leads D escrip tio n

Verde / reen Fase U / U m o to rP h a se

R osso /  R ed Fase  V /  V m o to r Phase

N ero /  B lac Fase W /  W m o to rP h a s e

C avi d i s e  na le D escrizione
S i n a l leads D escrip tio n

B lue
H ALL fase U
U phase  H ALL

A ranc ione  /  ran  e
H ALL fase V 
V phase H ALL

M arrone /  B row n
H ALL fase W  
W  phase HALL

G ia llo  /  ellow
A lim entaz ione HALL + 5V cc
S upp ly  voltage fo r H a ll sensors, + 5 Vdc

B ianco /  hite
C om une per i segnali di HALL 
G round  fo r  H A LL sensors

Nota: Si raccomanda di seguire fedelmente gli schemi di collegamento 
qui riportati, pericolo di danneggiam ento del motore о de ll’elettronica.

Note: Pis, fo llow  stric tly  the above connection diagrams, d a n g e rfo r the 
m otor and the electric control

BL005.240-IE
C avi

Leads
D escrizione
D escrip tio n

R osso R ed
A lim entaz ione + 24Vcc 
S upp ly  voltage +24Vdc

Blue
C om une sia di a lim entazione che di se- 
gnale
P o w e r a nd  s igna l g round

B ianco /  hite
Ingresso se tpo in t di ve loc ita  
S peed  re ference s igna l

V erde reen

S elezione direzione, aperto oppure chiuso 
sul com une (cavo blue)
R ota tion selection, open o r c losed  aga ins t 
the g round  (blue)

(*)
Senza potenziom etro velocita massima. Attivo da 3.5 V  (velocita zero) a 
1 Vcc (velocita massima). In assenza di alim entazione opportune per il 
potenziometro, e possibile usare I’a lim entazione 24 Vcc ma lim itando su- 
periorm ente il potenziom etro con una resistenza adeguata onde impedire 
che entrino piu di 5 Vcc nel cavo Bianco.

П
W ithout speed pot, the m otor runs a t m axim um  speed. M otor active in 
range 3.5 Vdc (zero speed) down to 1 Vdc (m ax speed). I f  no t available 
specific voltage, cou ld be applied to speed p o t 24 Vdc bu t using upper 
resistor to lim it m ax voltage to white lead: no above  5 Vdc, pis.
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MOTORI BRUSHLESS
BRUSHLESS MOTORS

BL012,240 - BL012.240-IE
Specifiche costruttiv eneral features

Tipo log ia di avvo lg im ento  
in d in  type

delta

A ng olo  sensori Hall 
A LL e ffec t an  le

120 gradi e lettric i
120 degree e lec trica l angle

G ioco radiale  
R ad ia l p la y

0.02  mm @ 450g

G ioco assiale  
n d  p la y

0.08 mm @ 450g

S centratura  a lbero  
S h aft ru n  o u t

0.025 mm

Max fo rza radiale  
M a x  rad ia l force

28N @ 20 mm dalla flangi 
28N  @  20 m m  from  flang

Max fo rza assiale  
M a x  ax ia l force

10N

C lasse di iso lam ento  te rm ico  
In su la tion  class

C lasse В 
C lass В

Iso lam ento  d ie lettrico  
D ie lectric  s tren  th

500V cc x 1 m inuto 
500 Vdc 1 m inute

R esistenza iso lam ento  
Insu la tion  res is tance

100М П  m inim o, 500V cc 
100M Q min, 500  Vdc

Modello

M ode l

Poli

Poles

Fasi

Phases

Tensione
nominale

Rated 
volta e

Velocita
nominale

Rated
speed

Coppia
nominale

Rated 
tor ue

Potenza
nominale

Rated
power

Coppia 
di picco

Pea 
tor ue

Corrente
nominale

Rated
current

Corrente 
di picco

Pea
current

Resistenza
fase-fase

Line to line 
resistance

Induttanza
fase-fase

Line to line 
inductance

Costante 
di coppia

Tor ue 
constant

Costante
FCEM

Bac
M

Inerzia
rotore

Rotor
inertia

Peso 

ei ht

[V] [min-1] [Nm] [W] [Nm] [A] [A] P [mH] [Nm/A] [V/kRPM] [gem2] [kg]

B L012.240 8 3 24 4000 0.125 52 0.38 3.5 10.6 0.80 1.2 0.0355 3.72 48 0.45

B L012.240-IE 8 3 24 4000 0.125 52 0.25 3.5 7.1 0.80 1.2 0.0355 3.72 48 0.57

Prestazioni Performances



MOTORI BRUSHLESS
BRUSHLESS MOTORS

BL012.240 - BL012.240-IE
Dimensioni Dimensions

BL012.240
<N 
О 

О о
LO
О

22

u .
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BL012.240-IE

<N 
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О о
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J 3 _
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Diagramma dei collegamenti Connection dia ram

BL012.240
C avi di potenza D escriz ione

P o w e r leads D escrip tio n

G iallo  / ellow Fase U / U m o to rP h a se

Rosso /  R ed Fase  V /  V m o to r Phase

Nero /  B lac Fase W /  W m o to rP h a s e

C avi d i s e  na le D escrizione
S i n a l leads D escrip tio n

HALL fase U
U phase  HALL

Verde HALL fase V
reen V phase H ALL

B ianco HALL fase W
hite W  phase HALL

R osso (p icco lo) A lim entaz ione HALL + 5V cc
R e d  s m a ll S upp ly  voltage fo r H a ll sensors, + 5 Vdc

N ero (p icco lo) C om une per i segnali di HALL
B lac sm a ll G round  fo r  H A LL sensors

BL012.240-IE

+5v F/R SV PG GND -VP +VP

1 2 3 4 5 6 7

7 + V P
Tensione positiva +24Vcc 
P o w e r in p u t +24VD C

6 -VP
Tensione negativa di a lim entaz ione 
P o w e r g round

5 GND
R iferim ento com une per i segnali 
C om m on g round  o fs y s te m

4 PG
Im pulsi per giro (24)
S peed  pu lse  ou tpu t (TTL), 24 pu lse /rev

3 SV
Potenziom etro 
S peed  voltage 0-5 VDC

2 F/R
Senso di m arcia 
R ota ting  direction. H i= C W

1 +5V
Tensione 5 V cc in uscita 
+5V  voltage ou tpu t

Nota: Si raccomanda di seguire fedeimente gli schemi di collegamento 
qui riportati, pericoio di danneggiam ento del motore о de ll’elettronica.

Note: Pis, fo llow  stric tly  the above connection diagrams, d a n g e rfo r the 
m otor and the electric control
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MOTORI BRUSHIESS
BRUSHLESS MOTORS

BL018240 - BL018.240-IE
Specifiche costruttiv eneral features

Tipo log ia di avvo lg im ento  
in d in  type

delta

A ng olo  sensori Hall 
A LL e ffec t an  le

120 gradi e lettric i
120 degree e lec trica l angle

G ioco radiale  
R ad ia l p la y

0.02  mm @ 450g

G ioco assiale  
n d  p la y

0.08 mm @ 450g

S centratura  a lbero  
S h aft ru n  o u t

0.025 mm

Max fo rza radiale  
M a x  rad ia l force

28N @ 20 mm dalla flangi 
28N  @  20 m m  from  flang

Max fo rza assiale  
M a x  ax ia l force

10N

C lasse di iso lam ento  te rm ico  
In su la tion  class

C lasse В 
C lass В

Iso lam ento  d ie lettrico  
D ie lectric  s tren  th

500V cc x 1 m inuto 
500 Vdc 1 m inute

R esistenza iso lam ento  
Insu la tion  res is tance

100М П  m inim o, 500V cc 
100M Q min, 500  Vdc

Modello

M ode l

Poli

Poles

Fasi

Phases

Tensione
nominale

Rated 
volta e

Velocita
nominale

Rated
speed

Coppia
nominale

Rated 
tor ue

Potenza
nominale

Rated
power

Coppia 
di picco

Pea 
tor ue

Corrente
nominale

Rated
current

Corrente 
di picco

Pea
current

Resistenza
fase-fase

Line to line 
resistance

Induttanza
fase-fase

Line to line 
inductance

Costante 
di coppia

Tor ue 
constant

Costante
FCEM

Bac
M

inerzia
rotore

Rotor
inertia

Peso 

ei ht

[V] [min-1] [Nm] [W] [Nm] [A] [A] P [mH] [Nm/A] [V/kRPM] [gem2] [kg]

B L018.240 8 3 24 4000 0.185 78 0.56 5 15.5 0.55 0.8 0.036 3.76 72 0.65

B L018.240-IE 8 3 24 4000 0.185 78 0.38 5 10.3 0.46 0.7 0.038 3.97 72 0.76

Prestazioni Performances

Eff Watts RPM Amps Volts
0.90 - i 120 -| 7000 - 9.0 - i 30.0

0.80 -
6500 -

8 .0 -

0.70 -

1 0 0 -
6000 -  

5500 -  

5000 -

7 .0 -
24.0

0.60 - 8 0 -
4500 -

6 .0 -

18.0

0.50 -

6 0 -

4000 -  

3500 -

5 .0 -

0.40 -
3000 -

4 .0 -
12.0

0 .3 0 - 4 0 -
2500 -  

2000 -

3.0 -

0.20 - 1500 - 2.0 -
6.0

0.10 -

2 0 -
1000 -  

5 0 0 -
1.0 -

o - 0 0 0 0

£

I У  
у
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MOTORI BRUSHLESS
BRUSHLESS MOTORS

BL018.240 - BL018.240-IE
Dimensioni Dimensions

BL018.240

о  о 
Ю

22

п .
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BL018.240-IE

о  о 
Ю

f

22 81

_C L

56

Diagramma dei collegamenti Connection dia ram

BL018.240
C avi di potenza D escriz ione

P o w e r leads D escrip tio n

G iallo  / ellow Fase U / U m o to rP h a se

Rosso /  R ed Fase  V /  V m o to r P hase

Nero /  B lac Fase W / W m o to rP h a s e

C avi d i s e  na le D escrizione
S i n a l leads D escrip tio n

HALL fase U
U phase  HALL

Verde HALL fase V
reen V phase HALL

B ianco HALL fase W
hite W  phase H ALL

R osso (p iccolo) A lim entaz ione HALL + 5V cc
R e d  s m a ll S upp ly  voltage fo r  H a ll sensors, + 5 Vdc

N ero (p iccolo) C om une per i segnali di HALL
B lac s m a ll G round  fo r  H ALL sensors

BL018.240-IE

+5v F/R SV PG GND -VP +VP

1 2 3 4 5 6 7

7 + V P
Tensione positiva +24Vcc 
P o w e r in p u t +24VD C

6 -VP
Tensione negativa di a lim entaz ione 
P o w e r g round

5 GND
R iferim ento com une per i segnali 
C om m on g round  o fs y s te m

4 PG
Im pulsi per giro (24)
S peed  pu lse  ou tpu t (TTL), 24 pu lse /rev

3 SV
Potenziom etro 
S peed  voltage 0-5 VDC

2 F/R
Senso di m arcia 
R ota ting  direction. H i= C W

1 +5V
Tensione 5 V cc in uscita 
+5V  voltage ou tpu t

Nota: Si raccomanda di seguire fedelmente gli schemi di collegamento 
qui riportati, pericolo di danneggiam ento del motore о de ll’elettronica.

Note: Pis, fo llow  stric tly  the above connection diagrams, d a n g e rfo r the 
m otor and the electric control
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MOTORI BRUSHLESS
BRUSHLESS MOTORS

BL025.24E
Specifiche costruttiv eneral features

Tipo log ia di avvo lg im ento  
in d in  type

delta

A ng olo  sensori Hall 
A LL e ffec t an  le

120 gradi e lettric i
120 degree e lec trica l angle

G ioco radiale  
R ad ia l p la y

0.02  mm @ 450g

G ioco assiale  
n d  p la y

0.08 mm @ 450g

S centratura  a lbero  
S h aft ru n  o u t

0.025 mm

Max fo rza radiale  
M a x  rad ia l force

28N @ 20 mm dalla flangi 
28N  @  20 m m  from  flang

Max fo rza assiale  
M a x  ax ia l force

10N

C lasse di iso lam ento  te rm ico  
In su la tion  class

C lasse В 
C lass В

Iso lam ento  d ie lettrico  
D ie lectric  s tren  th

500V cc x 1 m inuto 
500 Vdc 1 m inute

R esistenza iso lam ento  
Insu la tion  res is tance

100М П  m inim o, 500V cc 
100M Q min, 500  Vdc

Modello

M ode l

Poli

Poles

Fasi

Phases

Tensione
nominale

Rated 
volta e

Velocita
nominale

Rated
speed

Coppia
nominale

Rated 
tor ue

Potenza
nominale

Rated
power

Coppia 
di picco

Pea 
tor ue

Corrente
nominale

Rated
current

Corrente 
di picco

Pea
current

Resistenza
fase-fase

Line to line 
resistance

Induttanza
fase-fase

Line to line 
inductance

Costante 
di coppia

Tor ue 
constant

Costante
FCEM

Bac
M

Inerzia
rotore

Rotor
inertia

Peso 

ei ht

[V] [min-1] [Nm] [W] [Nm] [A] [A] P [mH] [Nm/A] [V/kRPM] [gem2] [kg]

BL025.24E 8 3 24 4000 0.25 105 0.75 6.6 21 0.3 0.5 0.0376 3.9 96 0.8

Prestazioni Performances

Eff
0.90 n

0.80

0.70

0.60

0.50

0.40

0.30

0.20

0.10

o - 1

Watts
160 - i

1 4 0 -

120 -

100 -

8 0 -

6 0 -

4 0 -

2 0 -

o - 1

RPM
7000 -

6500 - 

6000 - 

5500 - 

5000 - 

4500 - 

4000 - 

3500 - 

3000 - 

2500 - 

2000 - 

1500 - 

1000 - 

500-

o-

Amps Volts

17.5-

15.0-

12.5-

10.0 -

7.5

5.0

2.5

Nm



MOTORI BRUSHLESS
BRUSHLESS MOTORS

BL025.24E
Dimensioni Dimensions

BL025.24E

3xM 2.5

Diagramma dei collegamenti Connection dia ram

C avi di potenza  
P o w e r leads

D escriz ione
D escrip tio n

G iallo  /  e llow Fase U / U m o to rP h a s e

R osso /  R ed Fase  V /  V m o to r Phase

N ero /  B lac Fase W /  W m o to rP h a s e

Nota: Si raccomanda di seguire fedelmente gli schemi di collegamento 
qui riportati, pericolo di danneggiam ento del motore о de ll’elettronica.

Note: Pis, fo llow  stric tly  the above connection diagrams, d a n g e rfo r the 
m otor and the electric control

C avi d i s e  nale D escrizione
S i n a l leads D escrip tio n

HALL fase U
U phase H ALL

Verde HALL fase V
reen V phase HALL

B ianco HALL fase W
hite W  phase H ALL

R osso (p iccolo) A lim entaz ione HALL + 5Vcc
R e d  s m a ll S upp ly  voltage fo r  H a ll sensors, + 5 Vdc

N ero (p iccolo) C om une per i segnali di HALL
B lac s m a ll G round fo r H ALL sensors
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BL032.240 - BL032.240-IE
Specifiche costruttiv eneral features

MOTORI BRUSHLESS
BRUSHLESS MOTORS______________________

Max fo rza radiale  
M a x  rad ia l force

75N @ 20 mm dalla flangi 
75N  @  20 m m  from  Hang

Max fo rza assiale  
M a x  ax ia l force

15N

C lasse di iso lam ento  te rm ico  
In su la tion  class

C lasse В 
C lass В

Iso lam ento  d ie lettrico  
D ie lectric  s tren  th

500V cc x 1 m inuto 
500 Vdc 1 m inute

R esistenza iso lam ento  
Insu la tion  res is tance

100М П  m inim o, 500V cc 
100M Q min, 500  Vdc

Tipo log ia di avvo lg im ento  
in d in  type

delta

A ng olo  sensori Hall 
A LL e ffec t an  le

120 gradi e lettric i
120 degree e lec trica l angle

G ioco radiale  
R ad ia l p la y

0.025 mm @ 460 g

G ioco assiale  
n d  p la y

0.025 mm @ 4000 g

S centratura  a lbero  
S h aft ru n  o u t

0.025 mm

Modello

M ode l

Poli

Poles

Fasi

Phases

Tensione
nominale

Rated 
volta e

Velocita
nominale

Rated
speed

Coppia
nominale

Rated 
tor ue

Potenza
nominale

Rated
power

Coppia 
di picco

Pea 
tor ue

Corrente
nominale

Rated
current

Corrente 
di picco

Pea
current

Resistenza
fase-fase

Line to line 
resistance

Induttanza
fase-fase

Line to line 
inductance

Costante 
di coppia

Tor ue 
constant

Costante
FCEM

Bac
M

inerzia
rotore

Rotor
inertia

Peso 

ei ht

[V] [min-1] [Nm] [W] [Nm] [A] [A] P [mH] [Nm/A] [V/kRPM] [gem2] [kg]

BL032.240 4 3 36 4000 0.32 135 1.0 5 16.5 0.45 1.4 0.063 6.6 173 1.0

B L032.240-IE 4 3 36 4000 0.32 135 0.64 5 11.0 0.45 1.65 0.061 6.3 173 1.18

BL032.240 4 3 24 3000 0.32 100 1.0 5 16.5 0.45 1.4 0.063 6.6 173 1.0

B L032.240-IE 4 3 24 3000 0.32 100 0.64 5 11.0 0.45 1.65 0.061 6.3 173 1.18

Prestazioni Performances



MOTORI BRUSHLESS
BRUSHLESS MOTORS

BL032.240 - BL032.240-IE
Dimensioni Dimensions

BL032.240 а  ЗЯ ЙЙ

BL032.240-IE
. 25 .

PIN1...PIN7

11.5

" Л ® ®  Г
I

. П 60 .

CN
О 

о  о
00

qо  О -
Ю
CM
О

25 95 67

Diagramma dei collegamenti Connection dia ram

BL032.240
C avi di potenza D escriz ione

P o w e r leads D escrip tio n

G iallo  / ellow Fase U / U m o to rP h a s e

Rosso /  R ed Fase  V /  V m o to r Phase

Nero /  B lac Fase W /  W m o to rP h a s e

BL032.240-IE

+5v F/R s v PG GND -VP +VP

1 2 3 4 5 6 7

C avi d i s e  na le D escrizione
S i n a l leads D escrip tio n

HALL fase U
U phase  HALL

Verde HALL fase V
reen V phase H ALL

B ianco HALL fase W
hite W  phase HALL

R osso (p icco lo) A lim entaz ione HALL + 5V cc
R e d  s m a ll S upp ly  voltage fo r H a ll sensors, + 5 Vdc

N ero (p icco lo) C om une per i segnali di HALL
B lac sm a ll G round  fo r  H A LL sensors

7 + V P
Tensione positiva +24Vcc 
P o w e r in p u t +24VD C

6 -VP
Tensione negativa di a lim entazione 
P o w e r g round

5 GND
R iferim ento com une per i segnali 
C om m on g round  o fs y s te m

4 PG
Im pulsi p e rg iro  (12)
S peed  pu lse  ou tpu t (TTL), 12 pu lse /rev

3 SV
Potenziom etro 
S peed  voltage 0-5 VDC

2 F/R
Senso di m arcia 
R ota ting  direction. H i= C W

1 +5V
Tensione 5 V cc in uscita 
+5V  voltage ou tpu t

Nota: Si raccomanda di seguire fedelmente gli schemi di collegamento 
qui riportati, pericolo di danneggiam ento del motore о de ll’elettronica.

Note: Pis, fo llow  stric tly  the above connection diagrams, d a n g e rfo r the 
m otor and the electric control
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MOTORI BRUSHLESS
BRUSHLESS MOTORS

BL043240 - BL043.240-IE
Specifiche costruttiv eneral features

Tipo log ia di avvo lg im ento  
in d in  type

delta

A ng olo  sensori Hall 
A LL e ffec t an  le

120 gradi e lettric i
120 degree e lec trica l angle

G ioco radiale  
R ad ia l p la y

0.025 mm @ 460 g

G ioco assiale  
n d  p la y

0.025 mm @ 4000 g

S centratura  a lbero  
S h aft ru n  o u t

0.025 mm

Max fo rza radiale  
M a x  rad ia l force

75N @ 20 mm dalla flangi 
75N  @  20 m m  from  Hang

Max fo rza assiale  
M a x  ax ia l force

15N

C lasse di iso lam ento  te rm ico  
In su la tion  class

C lasse В 
C lass В

Iso lam ento  d ie lettrico  
D ie lectric  s tren  th

500V cc x 1 m inuto 
500 Vdc 1 m inute

R esistenza iso lam ento  
Insu la tion  res is tance

100М П  m inim o, 500V cc 
100M Q min, 500  Vdc

Modello

M ode l

Poli

Poles

Fasi

Phases

Tensione
nominale

Rated 
volta e

Velocita
nominale

Rated
speed

Coppia
nominale

Rated 
tor ue

Potenza
nominale

Rated
power

Coppia 
di picco

Pea 
tor ue

Corrente
nominale

Rated
current

Corrente 
di picco

Pea
current

Resistenza
fase-fase

Line to line 
resistance

Induttanza
fase-fase

Line to line 
inductance

Costante 
di coppia

Tor ue 
constant

Costante
FCEM

Bac
M

Inerzia
rotore

Rotor
inertia

Peso 

ei ht

[V] [min-1] [Nm] [W] [Nm] [A] [A] P [mH] [Nm/A] [V/kRPM] [gem2] [kg]

B L043.240 4 3 36 4000 0.43 180 1.27 6.8 20.5 0.35 1.0 0.063 6.6 230 1.25

B L043.240-IE 4 3 36 4000 0.43 180 0.86 6.8 13.6 0.38 1.0 0.063 6.6 230 1.44

BL043.240 4 3 24 3000 0.43 130 1.27 6.8 20.5 0.35 1.0 0.063 6.6 230 1.25

B L043.240-IE 4 3 24 3000 0.43 130 0.86 6.8 13.6 0.38 1.0 0.063 6.6 230 1.44

Prestazioni Performances

Eff Watts RPM Amps Volts
7° — 300 -  

275-

6000 -  

5500 -

25.0 -| 57.0

60- 250

225-
5000 “ 20.0-

48.0

50- 200-
4500 “

175- 4000 - 15.0- 36.0

40- 150- 3500 -

125- 3000 - 10.0- 24.0

30- 100

75-
2500 -

2000- 5.0 - 12.0
20- 50

25- 1500 -

10- 0 0 0 0
0 0.15 0.30 0.45 0.60 0.75 0.90 1.05 1.20 1.35



MOTORI BRUSHIESS
BRUSHLESS MOTORS

BL043.240 - BL043.240-IE
Dimensioni Dimensions

^E ncoderp H2

Per montaggio encoder serve flangia AS 4M .294 
E ncoder assem bling needs flange AS  4M.294

BL043.240-IE
. 25 .

PIN1...PIN7

1

I

. П 60 _

Diagramma dei collegamenti Connection dia ram

BL043.240
C avi di potenza D escriz ione

P o w e r leads D escrip tio n

G iallo  / e llow Fase U / U m o to rP h a se

R osso /  R ed Fase  V /  V m o to r Phase

N ero /  B lac Fase W /  W m o to rP h a s e

BL043.240-IE

+5v F/R sv PG GND -VP +VP

1 2 3 4 5 6 7

C avi d i s e  na le D escrizione
S i n a l leads D escrip tio n

H ALL fase U
U phase  H ALL

Verde H ALL fase V
reen V phase H ALL

B ianco H ALL fase W
hite W  phase HALL

R osso (p icco lo) A lim entaz ione HALL + 5V cc
R e d  s m a ll S upp ly  voltage fo r H a ll sensors, + 5 Vdc

N ero (p icco lo) C om une per i segnali di HALL
B lac sm a ll G round  fo r  H A LL sensors

7 + V P
Tensione positiva +24Vcc 
P o w e r in p u t +24VD C

6 -VP
Tensione negativa di a lim entazione 
P o w e r g round

5 GND
R iferim ento com une per i segnali 
C om m on g round  o fs y s te m

4 PG
Im pulsi p e rg iro  (12)
S p e e d p u lse  o u tpu t(T T L ), 12 pu lse /rev

3 SV
P otenziom etro 
S peed  voltage 0-5 VDC

2 F/R
Senso di m arcia 
R ota ting  direction. H i= C W

1 +5V
Tensione 5 V cc in uscita 
+5V  voltage ou tpu t

Nota: Si raccomanda di seguire fedelmente gli schemi di coilegamento 
qui riportati, pericoio di danneggiam ento del motore о de ll’elettronica.

Note: Pis, fo llow  stric tly  the above connection diagrams, d a n g e rfo r the 
m otor and the electric control
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MOTORI BRUSHLESS
BRUSHLESS MOTORS

BL070A8E
Specifiche costruttiv eneral features

Tipo log ia di avvo lg im ento  
in d in  type

Stella
S ta r

A ng olo  sensori Hall 120 gradi e lettric i
A LL e ffec t an  le 120 degree e lec trica l angle

G ioco radiale
0.02  mm @ 450g

R ad ia l p la y

G ioco assiale  
n d  p la y

0.08 mm @ 450g

S centratura  a lbero
0.05 mm

S h aft ru n  o u t

Max fo rza radiale  
M a x  rad ia l force

220N  @ 20 mm dalla flangi 
220N  @  20 m m  from  flang

Max fo rza assiale  
M a x  ax ia l force

60N

C lasse di iso lam ento  te rm ico  
In su la tion  class

C lasse В 
C lass В

Iso lam ento  d ie lettrico  
D ie lectric  s tren  th

500V cc x 1 m inuto 
500 Vdc 1 m inute

R esistenza iso lam ento  
Insu la tion  res is tance

100М П  m inim o, 500V cc 
100M Q min, 500  Vdc

Modello

M ode l

Poli

Poles

Fasi

Phases

Tensione
nominale

Rated 
volta e

Velocita
nominale

Rated
speed

Coppia
nominale

Rated 
tor ue

Potenza
nominale

Rated
power

Coppia 
di picco

Pea 
tor ue

Corrente
nominale

Rated
current

Corrente 
di picco

Pea
current

Resistenza
fase-fase

Line to line 
resistance

Induttanza
fase-fase

Line to line 
inductance

Costante 
di coppia

Tor ue 
constant

Costante
FCEM

Bac
M

Inerzia
rotore

Rotor
inertia

Peso 

ei ht

[V] [min-1] [Nm] [W] [Nm] [A] [A] P [mH] [Nm/A] [V/kRPM] [gem2] [kg]

BL070.48E 8 3 48 3000 0.7 220 2.1 6.5 20 0.34 1.0 0.107 9 0.8 2.1

Prestazioni Performances



MOTORI BRUSHLESS
BRUSHLESS MOTORS

BL07048E
Dimensioni Dimensions

BL070.48E

Diagramma dei collegamenti Connection dia ram

C avi di potenza  
P o w e r leads

D escriz ione
D escrip tio n

G iallo  /  e llow Fase U / U m o to rP h a se

R osso /  R ed Fase  V /  V m o to r Phase

N ero /  B lac Fase W /  W m o to rP h a s e

Nota: Si raccomanda di seguire fedeimente gli schemi di coiiegamento 
qui riportati, pericoio di danneggiam ento del motore о de ll’elettronica.

Note: Pis, fo llow  stric tly  the above connection diagrams, danger fo r the 
m otor and the electric control

C avi d i s e  nale D escrizione
S i n a l leads D escrip tio n

HALL fase U
U phase H ALL

Verde HALL fase V
reen V phase HALL

B ianco HALL fase W
hite W  phase H ALL

R osso (p iccolo) A lim entaz ione HALL + 5Vcc
R e d  s m a ll S upp ly  voltage fo r  H a ll sensors, + 5 Vdc

N ero (p iccolo) C om une per i segnali di HALL
B lac s m a ll G round fo r H ALL sensors
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MICRO Motoriduttori  Brushiess Epicicioidaii 
MICRO Brushiess Planetary Gearmotors



MICRO MOTORIDUTTORI BRUSHLESS EPICICLOIDALI
MICRO BRUSHLESS PLANETARY GEARMOTORS

Caratteristiche tecniche Technical features

L e  c a ra tte r is t ic h e  p r in c ip a li d e i m o to r id u tto r i e p ic ic lo id a li b ru 
s h le s s  d e lla  s e r ie  P K -P -P M  LN  s o n o :

•  A lim e n ta z io n e  in b a s s a  te n s io n e  2 4 /3 6 /4 8  V c c

•  P o s s ib i l i ty  d i m o n ta g g io  e n c o d e r

•  C o p p ie  m o to r i d is p o n ib il i 3 7 m N m  a 0 ,7 N m

•  E le t t ro n ic a  di c o m a n d o  in te g ra ta  IE  (o p z io n a le )

•  L u b r if ic a z io n e  p e rm a n e n te  a  g ra s s  

Soluzione PK-BB:
•  M ix  p la s t ic a /m e ta llo

•  D o p p io  c u s c in e tto  s u  a lb e ro  d i u s c ita  

Soluzione P:
•  C o m p le ta m e n te  in m e ta llo

•  D o p p io  c u s c in e tto  s u  a lb e ro  d i u s c ita  

Soluzione PM LN:
•  V e rs io n e  b a s s a  ru m o ro s ita  d e lla  v e rs io n e  P 

Designazione

The main features o f planetary gearmotors range PK-P-PM LN 
series are:

•  Low voltage power supply 24/36/48 Vdc

•  Suitable for encoder assembly

•  Motor torque ratings available from 37mNm up to 0,7Nm

•  Integrated speed controller IE (optional)

•  Permanent grease long life lubrication 

PK-BB so lu tio n :

•  Plastic/metal mix

•  Double ball bearing on output shaft 

P  so lu tio n :

•  Completely made out o f metal

•  Double ball bearing on output shaft 

PM LN  so lu tio n :

•  Low noise version o f P solution

Classification

RIDUTTOR E /  G EA R B O X

PK 42 2 46 BB
Tipo
Type

G randezza
Size

Stadi riduttore 
G earbox stages

Rapporto in 
R atio  in

Versione
Version

PK 32
42
52

1 Vedere
B B

p 2
3

tabe lle
See -

PM 32 4
tables

LN

M OTORE /  MOTOR

BL012.240 24V IE
Tipo Tensione Opzioni
Type Voltage Options

B L002.240 24V IE
B L005.240 36V E ncoder
B L012.240 48V
B L018.240
B L025.24E
B L032.240
B L043.240

Simbologia Symbols

Ns n° stadi / No. stages Pn [W] Potenza nominale / N om ina lpow er

in rapporto nominale / nom inal ratio V [V] Tensione /  Voltage

ir rapporto reale / re a ira tio I [A] Assorbimento / Current

M 2 [Nm]
coppia in uscita in funzionamento continuativo S1 IC Classe di isolamento termico / Thermal insulation class
output torque fo rcon tinuous operation S1

FF Fattore di forma / Form factor
Rd rendimento dinamico / efficienc

[N]
massimo carico radiale al centra dell’albero uscita Mn [Nm] Coppia / Torque

r 2 max. radia l load a t output shaft centre П1 [Rpm] Giri / Speed

a 2 [N] massimo carico assiale / max. a x ia llo a d IP Grado di protezione / Enclosure protection

Kg Peso / Weight

Lubrificazion Lubrication

I r id u tto r i e p ic ic lo id a li s o n o  lu b r ific a ti in m o d o  p e rm a n e n te , non  
r ic h ie d o n o  q u in d i u lte r io re  m a n u te n z io n e .
Q u e s to  g li c o n s e n te  di e s s e re  in s ta lla ti p ra tic a m e n te  o vu n q u e . 
T e m p e ra tu ra  a m b ie n te  0 - 4 0 ° C  (in  a s s e n z a  di c o n g e la m e n to  ed 
in a s s e n z a  di c o n d e n s a ).
P e r te m p e ra tu re  d ive rse , c o n ta tta re  n o s tro  UT.

Planetary gearboxes are life-time lubricated with grease, therefo
re they are maintenance free.
They can be installed in any location.
Ambient temperature 0 -  40 °C (in the absence of freezing and 
condensation).
For temperature outside this range please contact our technical 
dept.



MICRO MOTORIDUTTORI BRUSHLESS EPICICLOIDALI
MICRO BRUSHLESS PLANETARY GEARMOTORS

Carichi radiali Radial loads

Ns
C a ric h i R a d ia li R2 [N ] /  R ad ia l L o ad  R 2 N ]

P K 3 2B B P32 P M 32LN PK42SB P42 PK52BB P52

1 40 40 40 15 160 200 200

2 70 70 70 30 230 320 320

3 100 100 100 45 300 450 450

4 100 130 130 45 360 500 500

Ns
C a ric h i A s s ia li A 2 [N ] /  A x ia l L o a d  A 2 [N ]

P K 32B B P32 PM 32LN PK42SB P42 PK52BB P52

1 10 10 10 5 50 60 60

2 20 20 20 10 80 100 100

3 30 30 30 30 110 150 150

4 30 40 40 30 140 200 200

Rapporti Ratios

P K B B / P  32 42 52 PM 32 LN

Ns in ir Ns in ir

4 3.7 4 3.7

1
4 4.28

1
4 4.28

5 5.18 5 5.18
7 6.75 7 6.75
14 13.73 14 13.73
16 15.88 16 15.88
18 18.36 18 18.36
19 19.2 19 19.2

2
22 22.2

2
22 22.2

25 25.01 25 25.01
27 26.85 27 26.85
29 28.93 29 28.93
35 34.97 35 34.97
46 45.56 46 45.56
51 50.89 51 50.89
59 58.85 59 58.85
68 68.06 68 68.06
71 71.16 71 71.16
79 78.71 79 78.71
93 92.7 93 92.7
95 95.17 95 95.17
100 99.5 100 99.5
107 107.2 107 107.2

3 115 115.07 3 115 115.07
124 123.97 124 123.97
130 129.62 130 129.62
139 139.13 139 139.13
150 149.9 150 149.9
169 168.84 169 168.84
181 181.24 181 181.24
195 195.26 195 195.26
236 236.09 236 236.09
308 307.54 308 307.54

4 a richiesta on request 4
369 368.76
721 720.98

R a p p o rti p re fe re n z ia li 
P re ferred  ratios

Disponib ile  a 4 stad i con rapporti fino a 207 
Available 4 stages with ratio up to 2076

PK
-P

-P
M 
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MICRO MOTORIDUTTORI BRUSHLESS EPICICLOIDALI
MICRO BRUSHLESS PLANETARY GEARMOTORS

PK-P32 con motore brushless PK-P32 with brushless motor

PK32BB
BL005.240 BL005.240-IE

C oppia  
nom inale  

R ate d  to r  ue  
24V

C oppia  
m assim a  

P ea to r  ue  
24V

C oppia  
nom inate  

R ate d  to r  ue  
24V

C oppia  
m assim a  

P ea to r  ue 
24V

Ns in ir M2
[Nm]

Rd r 2
[N]

a 2
[N]

Kg [ Nm ] [ r p m ] [ Nm ] [ rpm ] [ Nm ] [ rpm ] [ Nm ] [ r p m ]

1
4 3.70

0.6 0.75 40 10 0.12
0.14 1000 0.28 1000 0.06 811 0.12 811

7 6.75 0.25 548 0.5 548 0.11 444 0.22 444

2

14 13.73

1.5 0.7 70 20 0.14

0.48 269 0.96 269 0.21 218 0.42 218

25 25.01 0.88 148 1.76 148 0.39 120 0.77 120

46 45.56 1.59 81 3.18 81 0.70 66 1.40 66

3

68 68.06

3 0.65 100 30 0.15

2.21 54 4.42 54 0.97 44 1.94 44

93 92.70 3.01 40 6.02 40 1.32 32 2.65 32

169 168.84 5.49 22 10.98 22 2.42 18 4.83 18

308 307.54 10 12 20 12 4.40 10 8.80 10

P32
BL005.240 BL005.240-IE

C oppia  
nom inale  

R ate d  to r  ue  
24V

C oppia  
m assim a  

P ea to r  ue  
24V

C oppia  
nom inate  

R ate d  to r  ue  
24V

C oppia  
m assim a  

P ea to r  ue 
24V

Ns in ir
M2

[Nm]
Rd

r 2
[N]

a 2
[N]

Kg [ Nm ] [ r p m ] [ Nm ] [ rpm ] [ Nm ] [ rpm ] [ Nm ] [ r p m ]

1
4 3.70

0.75 0.8 40 10 0.16
0.15 1000 0.29 1000 0.06 811 0.13 811

7 6.75 0.26 548 0.53 548 0.12 444 0.23 444

2

14 13.73

2.3 0.75 70 20 0.21

0.50 269 1.01 269 0.22 218 0.44 218

25 25.01 0.92 148 1.85 148 0.41 120 0.81 120

46 45.56 1.67 81 3.34 81 0.73 66 1.47 66

3

68 68.06

4.5 0.7 100 30 0.26

2.32 54 4.64 54 1.02 44 2.04 44

93 92.70 3.16 40 6.32 40 1.39 32 2.78 32

169 168.84 5.76 22 11.53 22 2.54 18 5.07 18

308 307.54 10.50 12 21.00 12 4.62 10 9.24 10

Nota: le case lle in colore grig io indicano il superam ento  de lla coppia 
m assim a sopporta ta  dal riduttore per il serv iz io  in S1.
Pervedere tutti i rapporti di riduzione disponibili, vedere tabella a рад. E3

N.B.: boxes in grey indicate that maximum torque withstood by gear  
reducerforservice in S1 is exceeded.
See the table on page E 3 fo ra ll available ratios.

BL005 50mNm  

24V 

BL005 IE 22 mNm 
24V



PK-P32 con motore brushless PK-P32 with brushless motor

MICRO MOTORIDUTTORI BRUSHLESS EPICICLOIDALI_____________MICRO BRUSHLESS PLANETARY GEARMOTORS

Tipo
Type

N um ero di poli 
N u m b e r o f  po les

N um ero di fasi 
N u m b e r o f  ph ase

Tensione  
R a te d  vo lta  e [  ]

N um ero  di giri 
R ate d  s p eed  

[ r p m ]

C op pia  nom inate  
R ate d  to r ue  

[ m Nm  ]

P otenza nom inale  
R ate d  p o w e r  

[ W ]

B L005.240 4 3 24 3700 50 16

BL005.240-IE 4 3 24 3000 22 7

Tipo
Type

C op pia  m assim a  
P ea to r  ue 

[N m ]

C orrente  nom inale  
R ate d  cu rren t 

[ A ]

R esistenza  
R esistance  

[ ohm  ]

Induttanza
Inductance

[ m H ]

C orrente m assim a  
P ea cu rren t 

[ A ]

Peso  
e i h t  

[ k g ]

B L005.240 0.1 1.0 4.67 3.5 2.0 0.208

B L005.240-IE 0.044 0.55 4.67 3.5 1.1 0.220

BL005.240 BL005.240-IE
Ns L1 L L

PK32BB
P32

1 38.5 115.5 145.5

2 48 125 158

3 57.5 134.5 167.5

PK
-P

-P
M 
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MICRO MOTORIDUTTORI BRUSHLESS EPICICLOIDALI
MICRO BRUSHLESS PLANETARY GEARMOTORS

PM32LN con motore brushless PM32LN with brushless motor

PM32LN
BL002.240 / BL002.240-IE

C op pia  nom inale - 24V  
R ate d  to r  ue - 24

C op pia  m assim a - 24V  
P ea to r  ue - 24

Ns in ir M2
[Nm]

Rd r 2
[N]

A 2
[N]

Kg [ Nm ] [ r p m ] [ Nm ] [ r p m ]

1 5 5.18 0.75 0.8 40 10 0.16 0.15 988 0.30 988

2
19 19.2

2.3 0.75 70 20 0.21
0.53 267 1.06 267

27 26.85 0.75 191 1.50 191

3
71 71.16

4.5 0.7 100 30 0.26
1.84 72 3.68 72

139 139.13 3.60 37 7.20 37

4
369 368.76

4.5 0.65 130 40 0.31
8.87 14 17.74 14

721 720.98 17.34 7 34.68 7

Nota: le case lle in colore grig io indicano il superam ento  de lla coppia 
m assim a sopporta ta  dal riduttore per il serv iz io  in S1.
Pervedere tutti i rapporti di riduzione disponibili, vedere tabella a рад. E3

N .B .: boxes in  g rey  ind ica te  th a t m ax im um  torque w iths tood  b y  g e a r  
re d u c e r fo rs e rv ic e  in S1 is  exceeded.
See the table on page E 3 fo ra l l  ava ilab le  ratios.



MICRO MOTORIDUTTORI BRUSHIESS EPICICLOIDALI
MICRO BRUSHLESS PLANETARY GEARMOTORS

PM32LN con motore brushless PM32LN with brushless motor

Tipo
Type

N um ero di fasi 
N u m b e r o f  ph ase

Tensione  
R ate d  vo lta  e 

[  ]

N um ero di giri 
R ate d  s p eed  

[ r p m ]

C oppia nom inate  
R a te d  to r  ue 

[ m Nm  ]

P otenza nom inale  
R ate d  p o w e r  

[ W ]

B L002.240 3 24 5120 37 19.8

B L002.240-IE 3 24 5120 37 19.8

Tipo
Type

C op pia  m assim a  
P ea to r  ue 

[ m Nm ]

C orren te  nom inale  
R ate d  cu rren t 

[ A ]

R esistenza  
R esistan ce  

[ ohm  ]

C orrente  m assim a  
P ea cu rren t 

[ A ]

Peso  
e i h t 

[ k g ]

B L002.240 74 1.1 2.8 1.9 0.25

B L002.240-IE 74 1.1 2.8 1.9 0.23

4.5

со
s

57

BL002.240

CN— CO---G

L1

20

4.5

CO
Q

57

BL002.240-IE
L1

со
o>CO
s

16

Ю 1 Flat shaft

20

CDCTCD
Q

BL002.240
Ns L1 L

1 28.5 85.5

PM32LN
2 38 95

3 47.5 104.5

4 57 114

PK
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MICRO MOTORIDUTTORI BRUSHLESS EPICICLOIDALI
MICRO BRUSHLESS PLANETARY GEARMOTORS____

PK-P42 con motore brushless PK-P42 with brushless motor

PK42BB
BL012.240 BL018.240

C oppia  
nom inale  

R ate d  to r  ue 
24V

C oppia  
m assim a  

Pea to r  ue  
24V

C oppia  
nom inate  

R ate d  to r ue  
24V

C oppia  
m assim a  

P ea to r  ue 
24V

Ns in ir M2
[Nm]

Rd r 2
[N]

A 2
[N]

Kg [ Nm ] [ rpm ] [ Nm ] [ r p m ] [ Nm ] [ rpm ] [ Nm ] [ rpm ]

1
4 3.70

2 0.80 160 50 0.4
0.37 1081 0.74 1081 0.55 1081 1.10 1081

7 6.75 0.68 593 1.35 593 1.00 593 2.00 593

2

14 13.73

5 0.75 230 80 0.5

1.29 291 2.57 291 1.91 291 3.81 291

25 25.01 2.34 160 4.69 160 3.47 160 6.94 160

46 45.56 4.27 88 8.54 88 6.32 88 12.64 88

3

68 68.06

10 0.70 300 110 0.6

5.96 59 11.91 59 8.81 59 17.63 59

93 92.70 8.11 43 16.22 43 12.00 43 24.01 43

169 168.84 14.77 24 29.55 24 21.86 24 43.73 24

308 307.54 26.91 13 53.82 13 39.83 13 79.65 13

P42
BL012.240 BL018.240

C oppia  
nom inale  

R ate d  to r  ue 
24V

C oppia  
m assim a  

Pea to r  ue  
24V

C oppia  
nom inate  

R ate d  to r ue  
24V

C oppia  
m assim a  

P ea to r  ue 
24V

Ns in ir
M2

[Nm]
Rd

r 2
[N]

A 2
[N]

Kg [ Nm ] [ rpm ] [ Nm ] [ r p m ] [ Nm ] [ rpm ] [ Nm ] [ rpm ]

1
4 3.70

3 0.8 160 50 0.4
0.37 1081 0.74 1081 0.55 1081 1.10 1081

7 6.75 0.68 593 1.35 593 1.00 593 2.00 593

2

14 13.73

7.5 0.75 230 80 0.5

1.29 291 2.57 291 1.91 291 3.81 291

25 25.01 2.34 160 4.69 160 3.47 160 6.94 160

46 45.56 4.27 88 8.54 88 6.32 88 12.64 88

3

68 68.06

15 0.7 300 110 0.6

5.96 59 11.91 59 8.81 59 17.63 59

93 92.70 8.11 43 16.22 43 12.00 43 24.01 43

169 168.84 14.77 24 29.55 24 21.86 24 43.73 24

308 307.54 26.91 13 53.82 13 39.83 13 79.65 13

Nota: le case lle  in colore grig io indicano il superam ento  de lla  coppia 
m assim a sopporta ta  dal ridu ttore per il serviz io in S1.
Pervedere tutti i rapporti di riduzione disponibili, vedere tabella a рад. E3

N.B.: boxes in grey indicate that m aximum torque withstood by gear 
reducerforservice in S1 is exceeded.
S ee the table on page E 3 for all available ratios.

BL012 0.12 Nm 
24V 

BL018 0.18 Nm 
24V



MICRO MOTORIDUTTORI BRUSHLESS EPICICLOIDALI____ MICRO BRUSHLESS PLANETARY GEARMOTORS

PK-P42 con motore brushless PK-P42 with brushless motor

Tipo
Type

N um ero  di poli 
N u m b e r o f  po les

N um ero di fasi 
N u m b e r o f  ph ase

Tensione  
R a te d  vo lta  e [  ]

N um ero  di giri 
R ate d  s p eed  

[ r p m ]

C op p ia  nom inate  
R ate d  to r  ue  

[ N m ]

P otenza nom inale  
R ate d  p o w e r  

[ W ]

B L012.240 8 3 24 4000 0.125 52.5

B L018.240 8 3 24 4000 0.185 77.5

Tipo
Type

C op pia  m assim a  
Peak to rq ue  

[ N m ]

C orrente  nom inale  
R ate d  cu rren t 

[ A ]

R esistenza  
R esistance  

[ ohm  ]

Induttanza
In ductan ce

[ m H ]

C orrente  m assim a  
P ea cu rren t 

[ A ]

Peso  
e i h t  

[ k g ]

B L012.240 0.25 3.5 0.8 1.2 7.0 0.45

B L018.240 0.37 5.0 0.55 0.8 10.0 0.65

Lunghezza cavo

BL012.240 BL018.240
Ns L1 L0 L L0 L

PK42BB
P42

1 67

61

128

80.30

147.5

2 80 141 160.5

3 93 154 173.5

BL012.240-IE BL018.240-IE
Ns L1 L0 L L2 L0 L L2

PK42BB
P42

1 67 172 204

2 80 61 185 44 81 217 56

3 93 198 230
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P42 con motore brushless P42 with brushless motor

MICRO MOTORIDUTTORI BRUSHLESS EPICICLOIDALI
MICRO BRUSHLESS PLANETARY GEARMOTORS_____________

BL025.24E
P42

C o p p ia  
n o m in a le  

R ate d  to r  ue 
24V

C o p p ia  
m a s s im a  

P ea to r  ue 
24V

Ns in ir M2
[Nm]

Rd r 2
[N]

A 2
[N]

K g [ Nm ] [ r p m ] [ Nm ] [ rpm ]

1
4 3.7

3 0.8 160 50 0.4
0.74 1081 1.48 1081

7 6.75 1.35 593 2.70 593

14 13.73 2.57 291 5.14 291

2 25 25.01 7.5 0.75 230 80 0.5 4.70 160 9.40 160

46 45.56 8.54 88 17.08 88

68 68.06 11.90 59 23.80 59

3
93 92.7

15 0.7 300 110 0.6
16.20 43 32.40 43

169 168.84 29.55 24 59.10 24

308 307.54 53.82 13 107.64 13

N ota : le case lle  in colore grig io indicano il superam ento  de lla  coppia  N.B.: boxesin greyindicate thatm axim um  torque w ithstoodbygear
m assim a sopporta ta  dal ridu ttore per il serviz io in S1. reducerforservice in S1 is exceeded.
Per vedere tutti i rapporti di riduzione disponibili, vedere tabella a рад. E3 See the table on page E 3 for all available ratios.



MICRO MOTORIDUTTORI BRUSHLESS EPICICLOIDALI
MICRO BRUSHLESS PLANETARY GEARMOTORS

P42 con motore brushless P42 with brushless motor

&

BL025 0.25 Nm 
24V

Tipo
Type

N um ero  di poli 
N u m b e r o f  po les

N um ero di fasi 
N u m b e r o f  ph ase

Tensione  
R a te d  vo lta  e [  ]

N um ero  di giri 
R ate d  s p eed  

[ r p m ]

C oppia nom inale  
R ate d  to r  ue 

[ N m ]

C oppia m assim a  
P ea to r  ue 

[ N m ]

8 3 24 4000 0.25 0.50

P otenza nom inale C orrente  nom inate R esistenza Induttanza C orren te  m assim a Peso
B L025.24E R ate d  p o w e r R ate d  cu rren t R esistance In ductan ce P ea cu rren t e i h t

[ W ] [ A ] [ ohm  ] [ m H ] [ A ] [ k g ]

105 7 0.3 0.5 14 0.8

3xM 2.5

PK
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MICRO MOTORIDUTTORI BRUSHLESS EPICICLOIDALI
MICRO BRUSHLESS PLANETARY GEARMOTORS

PK-P52 con motore brushless PK-P52 with brushless motor

PK52BB
BL032.240 BL043.240

C oppia  
nom inale  

R ate d  to r  ue 
24V

C oppia  
m assim a  

P ea to r  ue 
24V

C oppia  
nom inate  

R a te d  to r  ue 
24V

C oppia  
m assim a  

P ea to r ue  
24V

Ns in ir M2
[Nm]

Rd r 2
[N]

a 2
[N]

Kg [ Nm ] [ r p m ] [ Nm ] [ rpm ] [ Nm ] [ rpm ] [ Nm ] [ r p m ]

1
4 3.70

3.0 0.75 200 60 0.4
0.89 811 1.78 811 1.19 811 2.39 811

7 6.75 1.62 444 3.24 444 2.18 444 4.35 444

2

14 13.73

8.0 0.7 320 100 0.5

3.08 218 6.15 218 4.13 218 8.27 218

25 25.01 5.60 120 11.20 120 7.53 120 15.06 120

46 45.56 10.21 66 20.41 66 13.71 66 27.43 66

3

68 68.06

17.0 0.65 450 150 0.6

14.16 44 28.31 44 19.02 44 38.05 44

93 92.70 19.28 32 38.56 32 25.91 32 51.82 32

169 168.84 35.12 18 70.24 18 47.19 18 94.38 18

308 307.54 63.97 10 127.94 10 85.96 10 171.91 10

Nota: e possib ile  a lim entare i m otori a 36V  
Vedere dati coppia /g iri a pag. D 1 4 -D 1 6

Note: Motors can be driven at 36V  
Torque/speed m otor data at pag. D 1 4 - D 1 6

P52
BL032.240 BL043.240

C oppia  
nom inale  

R ate d  to r  ue 
24V

C oppia  
m assim a  

P ea to r  ue 
24V

C oppia  
nom inate  

R a te d  to r  ue 
24V

C oppia  
m assim a  

P ea to r ue  
24V

Ns in ir
M2

[Nm]
Rd

r 2
[N]

a 2
[N]

Kg [ Nm ] [ r p m ] [ Nm ] [ rpm ] [ Nm ] [ rpm ] [ Nm ] [ r p m ]

1
4 3.70

4.0 0.8 200 60 0.7
0.95 811 1.90 811 1.28 811 2.55 811

7 6.75 1.73 444 3.46 444 2.32 444 4.65 444

2

14 13.73

12.0 0.75 320 100 0.9

3.30 218 6.60 218 4.43 218 8.87 218

25 25.01 6.00 120 12.00 120 8.06 120 16.13 120

46 45.56 11.00 66 22.00 66 14.78 66 29.56 66

3

68 68.06

25.0 0.7 450 150 1.1

15.25 44 30.50 44 20.49 44 40.98 44

93 92.70 20.80 32 41.60 32 27.95 32 55.90 32

169 168.84 37.82 18 75.64 18 50.82 18 101.64 18

308 307.54 68.9 10 137.80 10 92.58 10 185.17 10

Nota: le case lle  in colore grig io indicano il superam ento  de lla  coppia 
m assim a sopporta ta  dal ridu ttore per il serviz io in S1.
Pervedere tutti i rapporti di riduzione disponibili, vedere tabella a pag. E3

N.B.: boxes in grey indicate that m aximum torque withstood by gear 
reducerforservice in S1 is exceeded.
See the table on page E 3 for all available ratios.

BL032 0.32 Nm 
24V

BL043 0.43 Nm 
24V



MICRO MOTORIDUTTORI BRUSHIESS EPICICLOIDALI
MICRO BRUSHLESS PLANETARY GEARMOTORS

PK-P52 con motore brushless PK-P52 with brushless motor

Tipo
Type

N um ero  di poli 
N u m b e r o f  po les

N um ero di fasi 
N u m b e r o f  ph ase

Tensione  
R a te d  vo lta  e [  ]

N um ero  di giri 
R ate d  s p eed  

[ r p m ]

C op p ia  nom inate  
R ate d  to r  ue  

[ N m ]

P otenza nom inale  
R ate d  p o w e r  

[ W ]

B L032.240 4 3 24 3000 0.32 100

B L043.240 4 3 24 3000 0.43 130

Tipo
Type

C op pia  m assim a  
P ea to r  ue  

[ N m ]

C orrente  nom inale  
R ate d  cu rren t 

[ A ]

R esistenza  
R esistance  

[ ohm  ]

Induttanza
In ductan ce

[ m H ]

C orrente  m assim a  
P ea cu rren t 

[ A ]

Peso  
e i h t  

[ k g ]

B L032.240 0.64 5.0 0.45 1.4 10.0 1.0

B L043.240 0.86 6 0.35 1 12.0 1.25

Lunghezza cavi

CD
S

17-1

LO L1

25

^ E n c o d e r* 12

Per m ontaggio  encoder serve flangia A S 294 
Encoder assembling needs flange A S294

E ncoder SE22

BL032.240 BL043.240
Ns L1 L0 L L0 L

PK52BB
P52

1 78

94.5

172.5

114.5

192.5

2 92 186.5 206.5

3 106 200.5 220.5

25

11.5

67 LO L1

25
3

BL032.240-IE BL043.240-IE
Ns L1 L0 L L0 L

PK52BB
P52

1 78 240 260

2 92 95 254 115 274

3 106 268 288
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-P

-P
M 

Br
us

hl
es

s



MICRO Motoriduttori  Brushless a Vite senza fine 
MICRO Brushless Wormgearmotors



MICRO MOTORIDUTTORI BRUSHLESS A VITE SENZA FINE
MICRO BRUSHLESS WORMGEARMOTORS

Caratteristiche tecniche Technical features

Le c a ra tte r is tic h e  p r in c ip a li de i m o to r id u tto r i a v ite  s e n z a  f in e  C M  The main features of CM wormgearboxes with brushless motors 
co n  m o to re  b ru s h le s s  so n o : are:

•  A lim e n ta z io n e  in b a s s a  te n s io n e  2 4 /3 6  V cc

•  P o s s ib ility  di m o n ta g g io  e n c o d e r

•  C o p p ie  m o to re  d is p o n ib ili d a  0 ,1 2  a 0 ,4 3 N m

•  E le ttro n ic a  di c o m a n d o  in te g ra ta  IE  (o p z io n a le )

•  C a rc a s s e  de i r id u tto r i in p re s s o fu s io n e  di a llu m in io

•  L u b rif ic a z io n e  p e rm a n e n te  co n  o lio  s in te tic

•  Low voltage power supply 24/36 Vdc

•  Suitable for encoder assembly

•  Motor torque ratings available from 0,12 up to 0,43Nm

•  Built in electronic drives IE (optional)

•  Die-cast aluminium housings

•  Permanent synthetic oil long life lubrication

Designazione Classification

RIDUTTORE / G EA R B O X

CM 026 20 U
Tipo
Type

Grandezza
Size

Rapporto in 
Ratio  in

Versione
Version

CM 026
030

Vedere
tabelle

See
tables

и
F

M OTORE / MOTOR

BL012.240 24V IE
Tipo Tensione Opzioni
Type Voltage Options

B L012.240 24V IE
B L018.240 36V E n c o d e r
B L025.24E
B L032.240
B L043.240

12

Versione R iduttore 
G earbox Version

Simbologia Symbols

Ns n° stadi / No. stages Pn [W] Potenza nominale / N om ina ipow er

in rapporto nominale / nom inal ratio V [V] Tensione /  Voltage

ir rapporto reale / re a ira tio I [A] Assorbimento / Current

M 2 [Nm]
coppia in uscita in funzionamento continuativo S1 IC Classe di isolamento termico / Thermal insulation class
output torque fo rcon tinuous operation S1

FF Fattore di forma / Form factor
Rd rendimento dinamico / efficienc

[N]
massimo carico radiale al centra dell’albero uscita Mn [Nm] Coppia / Torque

r 2 max. radia l load a t output shaft centre П1 [Rpm] Giri / Speed

^2 [N] massimo carico assiale / max. a x ia iio a d IP Grado di protezione / Enclosure protection

Kg Peso / Weight

Lubrificazion Lubrication
I r id u tto r i a  v ite  s e n z a  f in e  d e lla  s e r ie  C M 0 2 6  e C M 0 3 0  s o n o  lu - 
b r if ica ti a  v ita  co n  o lio  s in te tic o  di v is c o s ita  3 2 0  e p o s s o n o  e sse re  
in s ta lla ti in q u a lu n q u e  p o s iz io n e  di m o n ta g g io .
T e m p e ra tu ra  a m b ie n te  0 - 4 0 ° C  (in  a s s e n z a  di c o n g e la m e n to  ed 
in a s s e n z a  di c o n d e n s a ).
P e r te m p e ra tu re  d ive rse , c o n ta tta re  n o s tro  UT.

Permanent synthetic oil long-life lubrication allow to use CM026 
and CM030 wormgearbox range in all mounting position.
Ambient temperature 0 -  40 °C (in the absence of freezing and 
condensation).
For temperature outside this range please contact our technical 
dept.

Q u a n tita  d i o l io  (litri) /  i l  u an tity  (litres)

B3 B8 B6 B7 V5 V6

C M 026 0.015

C M 030 0.03



MICRO MOTORIDUTTORI BRUSHIESS A VITE SENZA FINE
MICRO BRUSHLESS WORMGEARMOTORS

Carichi radiali Radial loads

2

n 2
[m in-1]

r 2 [N ]

C M 026 CM 030

187 400 674
140 490 743
93 580 851
70 610 936
56 610 1008
47 610 1069
35 610 1179
28 610 1270
23 610 1356
18 610 1471
14 610 1600

Q u a n d o  il c a r ic o  ra d ia le  r is u lta n te  non  e a p p lic a to  s u lla  m e z z e - When the resulting radial load is not applied on the centre line 
r ia  d e ll’a lb e ro  o c c o rre  c a lc o la re  q u e llo  e ffe ttiv o  co n  la  s e g u e n te  of the shaft it is necessary to calculate the effective load with the 
fo rm u la : following formula:

R  n a  „
2 < R ,

(b + x)

R < R„

a ,b  = valori riportati nella tabella 
a ,b  = values given in the table

CM

026 030

a 56 65

b 43 50

R2max 610 1600

Dati di dentatura Toothin data

Dati della coppia vite- 
corona  

Worm  w heel data

R apporto  /  R atio

5 7.5 10 15 20 25 30 40 50 60 80 100

C M 026
z 6 4 3 2 2 1 1 1 1

p 34° 35' 24° 41' 19° 1' 1 2 ° 5 7 ' 10° 30' 6° 33' 5° 17' 4° 26' 3°49 ’

C M 030
z 6 4 3 2 2 2 1 1 1 1 1 1

p 27° 4' 24° 28' 18° 50' 12° 49' 10° 23' 8° 43' 6° 29' 5° 14' 4° 23' 3° 46' 2° 57' 2° 2 5 ’

Rendimento Efficiency

П1 Rendim ento
R apporto  /  R atio

[m in-1] Efficienc
5 7.5 10 15 20 25 30 40 50 60 80 100

2800 Rd 0.89 0. 87 0. 85 0. 83 0. 80 0. 73 0. 68 0. 64 0. 60
Rs 0. 72 0. 71 0. 68 0. 61 0. 56 0. 46 0. 41 0. 36 0. 34

2800 Rd 0. 89 0. 88 0. 86 0. 84 0. 81 0. 78 0. 74 0. 70 0. 65 0. 62 0. 57 0. 52
vMU^U

Rs 0. 72 0. 67 0. 63 0. 55 0. 50 0. 43 0. 39 0. 35 0. 31 0. 27 0. 23 0. 21

Reversibilitaeirreversibilita Reversibility and irreversibility

La  ta b e lla  s o tto s ta n te  r ip o rta  a t ito lo  p u ra m e n te  
in d ic a tiv o  i v a r i g ra d i di re v e rs ib ilita / ir re v e rs ib ilita  
ne i rid u tto ri a v ite  s e n z a  fin e  in fu n z io n e  de l re n d i
m e n to  d in a m ic o  R d e s ta t ic o  Rs.

The table below is provided for reference purposes 
only. It contains the various degrees of reversibi
lity/irreversibility of wormgearboxes in relation to 
dynamic Rd and static Rs efficienc .

Rd R evers ib ilita  e irrevers ib ilita  d inam ica D yn am ic revers ib ility  a n d  irrevers ib ility

> 0 .6 0 R eversib ilita  d inam ica D ynam ic reversib ility

0.50 - 0.60 R eversib ilita  d inam ica incerta Uncerta in dynam ic revers ib ility

0.40 - 0.50 Buona irreversib ilita  d inam ica Good dynam ic irrevers ib ility

<0.40 Irreversib ilita  d inam ica Dynam ic irrevers ib ility

Rs R evers ib ilita  e irreversib ilita  statica S tatic  revers ib ility  a n d  irre vers ib ility

> 0 .5 5 R eversib ilita  statica S tatic reversib ility

0 .5 0 -0 .5 5 R eversib ilita  sta tica incerta Uncerta in s ta tic  reversib ility

<0.50 Irreversib ilita  statica S tatic irreversib ility

CM 
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MICRO MOTORIDUTTORI BR U SH ES A VITE SENZA FINE
MICRO BRUSHLESS WORMGEARMOTORS

CM026 con motore brushless CM2 with brushless motor

CM026 BL012.240 BL018.240

П1 =3000 rpm

C oppia  
nom inale  

R ate d  to r  ue  
24V

C oppia  
m assim a  

P ea to r  ue 
24V

C oppia  
nom inate  

R ate d  to r  ue  
24V

C oppia  
m assim a  

P ea to r  ue 
24V

ir M2
[Nm] Kg [ Nm ] [ r p m ] [ Nm ] [ r p m ] [ Nm ] [ rpm ] [ Nm ] [ rpm ]

5 10 0.56 800 1.11 800 0.82 800 1.65 800
7.5 11 0.82 533 1.63 533 1.21 533 2.41 533
10 11 1.06 400 2.13 400 1.57 400 3.15 400
15 11 1.56 267 3.11 267 2.30 267 4.61 267
20 11 0.8 2.00 200 4.00 200 2.96 200 5.92 200
30 12 2.74 133 5.48 133 4.05 133 8.10 133
40 11 3.40 100 6.80 100 5.03 100 10.06 100
50 10 4.00 80 8.00 80 5.92 80 11.84 80
60 9 4.50 67 9.00 67 6.66 67 13.32 67

Nota: le case lle  in co lore  grig io indicano il superam ento  de lla coppia 
m assim a sopporta ta  dal riduttore per il serv iz io  in S1.

N .B .: boxes in g rey  ind ica te  th a t m ax im um  torque w iths to od  b y  g e a r 
re d u c e r fo rs e rv ic e  in S1 is  exceeded.

Tipo
Type

N um ero  di poli 
N u m b e r o f  po les

N um ero di fasi 
N u m b e r o f  ph ase

Tensione  
R a te d  vo lta  e [  ]

N um ero  di giri 
R ate d  s p eed  

[ r p m ]

C op p ia  nom inate  
R ate d  to r  ue  

[ N m ]

P otenza nom inate  
R ate d  p o w e r  

[ W ]

B L012.240 8 3 24 4000 0.125 52.5

B L018.240 8 3 24 4000 0.185 77.5

Tipo
Type

C op pia  m assim a  
Peak to rq ue  

[ N m ]

C orrente  nom inale  
R ate d  cu rren t 

[ A ]

R esistenza  
R esistance  

[ ohm  ]

Induttanza
In ductan ce

[ m H ]

C orrente  m assim a  
P ea cu rren t 

[ A ]

Peso  
e i h t  

[ k g ]

B L012.240 0.25 3.5 0.8 1.2 7.0 0.45

B L018.240 0.37 5.0 0.55 0.8 10.0 0.65

Tipo
Type

L0 L1 L2

B L012.240 61 - -

BL012.240-IE 61 44 105

B L018.240 80.30 - -

BL018.240-IE 81 56 137

BL012.240-IE/BL018.240-IE



MICRO MOTORIDUTTORI BRUSHLESS A VITE SENZA FINE
MICRO BRUSHLESS WORMGEARMOTORS ■  .

CM026 con motore brushless CM2 with brushless motor

CM026

n1=3000 rpm

BL025.24E
C oppia  

nom inale  
R ate d  to r ue  

24V

C oppia  
m assim a  

P ea to r  ue 
24V

ir M2
[Nm] Kg [ Nm ] [ rpm ] [ Nm ] [ r p m ]

5 10 1.11 800 2.23 800
7.5 11 1.63 533 3.26 533
10 11 2.13 400 4.25 400
15 11 3.11 267 6.23 267
20 11 0.8 4.00 200 8.00 200
30 12 5.48 133 10.95 133
40 11 6.80 100 13.60 100
50 10 8.00 80 16.00 80
60 9 9.00 67 18.00 67

Nota: le case lle in colore grig io indicano il superam ento  de lla coppia N .B .: b o x e s in  g re y in d ic a te  th a tm a x im u m  torque w ith s to o d b y g e a r
m assim a sopporta ta  dal riduttore per il serv iz io  in S1. re d u c e r fo rs e rv ic e  in S1 is  exceeded.

Tipo
Type

N um ero  di poli 
N u m b e r o f  po les

N um ero di fasi 
N u m b e r o f  ph ase

Tensione  
R a te d  vo lta  e [  ]

N um ero  di giri 
R ate d  s p eed  

[ r p m ]

C op p ia  nom inale  
R ate d  to r  ue  

[ N m ]

P otenza nom inate  
R ate d  p o w e r  

[ W ]

B L025.24E 8 3 24 4000 0.25 105

Tipo
Type

C op pia  m assim a  
Peak to rque  

[ N m ]

C orrente  nom inate  
R ate d  cu rren t 

[ A ]

R esistenza  
R esistance  

[ ohm  ]

Induttanza
In ductan ce

[ m H ]

C orrente  m assim a  
P ea cu rren t 

[ A ]

Peso  
e i h t  

[ k g ]

B L025.24E 0.5 7.0 0.3 0.5 21 0.8

CM 
Br

us
hl
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MICRO MOTORIDUTTORI BRUSHLESS A VITE SENZA FINE
MICRO BRUSHLESS WORMGEARMOTORS

CM030 con motore brushless CM3 with brushless motor

CM030

n1=3000 rpm

BL032.240
C oppia  

nom inale  
R ate d  to r  ue 

24V

C oppia  
m assim a  

Pea to r  ue 
24V

ir M2
[Nm] Kg [ Nm ] [ r p m ] [ Nm ] [ rpm ]

5 13

1.2

1.42 600 2.84 600
7.5 15 2.11 400 4.22 400
10 16 2.75 300 5.50 300
15 16 4.03 200 8.06 200
20 14 5.18 150 10.36 150
25 15 6.24 120 12.48 120
30 18 7.10 100 14.20 100
40 16 8.96 75 17.92 75
50 15 10.4 60 20.80 60
60 14 11.90 50 23.80 50
80 12 14.59 38 29.18 38
100 11 16.64 30 33.28 30

Nota: le case lle in colore grig io indicano il superam ento  de lla coppia 
m assim a sopporta ta  dal riduttore per il serv iz io  in S1.

N .B .: boxes in  g rey  ind ica te  th a t m ax im um  torque w iths tood  b y  g e a r  
re d u c e r fo rs e rv ic e  in S1 is  exceeded.

Tipo
Type

N um ero  di poli 
N u m b e r o f  po les

N um ero di fasi 
N u m b e r o f  ph ase

Tensione  
R a te d  vo lta  e [  ]

N um ero  di giri 
R ate d  s p eed  

[ r p m ]

C op p ia  nom inale  
R ate d  to r  ue  

[ N m ]

P otenza nom inate  
R ate d  p o w e r  

[ W ]

B L032.240 4 3 24 3000 0.32 100

Tipo
Type

C op pia  m assim a  
Peak to rq ue  

[ N m ]

C orrente  nom inate  
R ate d  cu rren t 

[ A ]

R esistenza  
R esistance  

[ ohm  ]

Induttanza
In ductan ce

[ m H ]

C orrente  m assim a  
P ea cu rren t 

[ A ]

Peso  
e i h t  

[ k g ]

B L032.240 0.64 5.0 0.45 1.4 10.0 1.0

Nota: e possib ile  a lim entare i m otori a 36V  
Vedere dati coppia /g iri a pag. D 1 4 -D 1 6

N ote : M o tors can be driven a t 36V  
Torque/speed m o to r data a t pag. D 1 4 - D16



MICRO MOTORIDUTTORI BRUSHIESS A VITE SENZA FINE
MICRO BRUSHLESS WORMGEARMOTORS

СМОЗО con motore brushless CM3 with brushless motor

CM030

n1=3000 rpm

BL043.240
C oppia  

nom inale  
R ate d  to r  ue 

24V

C oppia  
m assim a  

Pea to r  ue 
24V

ir M2
[Nm] Kg [ Nm ] [ r p m ] [ Nm ] [ rpm ]

5 13

1.2

1.91 600 3.82 600
7.5 15 2.84 400 5.67 400
10 16 3.70 300 7.39 300
15 16 5.42 200 10.83 200
20 14 6.96 150 13.92 150
25 15 8.39 120 16.77 120
30 18 9.54 100 19.08 100
40 16 12.04 75 24.08 75
50 15 13.98 60 27.95 60
60 14 15.99 50 31.98 50
80 12 19.61 38 39.21 38
100 11 22.36 30 44.72 30

Nota: le case lle in colore grig io indicano il superam ento  de lla coppia N .B .: boxes in  g rey  ind ica te  th a t m ax im um  torque w iths tood  b y  g e a r  
m assim a sopporta ta  dal riduttore per il serv iz io  in S1. re d u c e r fo rs e rv ic e  in S1 is  exceeded.

Tipo
Type

N um ero  di poli 
N u m b e r o f  po les

N um ero di fasi 
N u m b e r o f  ph ase

Tensione  
R a te d  vo lta  e [  ]

N um ero  di giri 
R ate d  s p eed  

[ r p m ]

C op p ia  nom inale  
R ate d  to r  ue  

[ N m ]

P otenza nom inate  
R ate d  p o w e r  

[ W ]

B L043.240 4 3 24 3000 0.43 130

Tipo
Type

C op pia  m assim a  
Peak to rq ue  

[ N m ]

C orrente  nom inate  
R ate d  cu rren t 

[ A ]

R esistenza  
R esistance  

[ ohm  ]

Induttanza
In ductan ce

[ m H ]

C orrente  m assim a  
P ea cu rren t 

[ A ]

Peso  
e i h t  

[ k g ]

B L043.240 0.86 6 0.35 1.0 12.0 1.25

Nota: e possib ile  a lim entare i m otori a 36V  N ote : M o tors can be driven a t 36V
Vedere dati coppia /g iri a pag. D 1 4 -D 1 6  T o rq u e /sp e e d m o to rd a ta  a tp a g . D 14  - D16

*

CM 
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MICRO MOTORIDUTTORI BR U SH ES A VITE SENZA FINE
MICRO BRUSHLESS WORMGEARMOTORS

Dimensioni Dimensions

CM.../... F.. F la n g e  u s c ita  /  O u tp u t flanges

A  rich iesta 
On request

CM

CM ..F

a1 K A K B К С KM KN
H8

К О KP K Q

026 45° 45 6 4.5 55-69 40 6.5(n.4) 75 70

030 45° 54.5 6 4 68 50 6.5(n.4) 80 70

Opzioni ptions

VS - Vite sporgente / xtended input shaft SC - Safety cover

Е Г + - Е

A В D i
j6

E F G

C M 0 3 0 45 20 9 M 4 3 10.2

M

/<•>

IP !

a
15

M

C M 0 3 0 47

A



MICRO MOTORIDUTTORI BRUSHLESS A VITE SENZA FINE
MICRO BRUSHLESS WORMGEARMOTORS

Accessori Accessories

A lbero  lento u tp u t s h a ft

SZ

d
h7

В B1 G1 L L1 f b1 t1

C M 0 3 0 14 30 32.5 63 102 128 M6 5 16

B raccio  di reazione Tor ue arm

K1 G KG KH R

C M 0 3 0 85 14 23 8 15



Azionamenti perMotori  C.C. e Brushless 
D.C. and Brushless Motor Controls



AZIONAMENTI PER MOTORICC. E BRUSHLESS
D.C. AND BRUSHLESS MOTOR CONTROL

SELEZIONE AZIONAMENTO DRI S L CTI N

Selezione azionamento per motori C.C. DC motor drive selection uide

M otori applicab ili 
S uitab le  m o to rs

Scheda /  type A m ps  S1 A m p s  S2

E C008.120 P L N 1 9 -8 -P L N 2 0 0.80 1.40

E C008.240 P LN 19-8 - PLN 20 - BLD C 65 2/4 0.38 0.80

E C016.120 P L N 1 9 -8 -P L N 2 0 1.4 2.4

E C016.240 P LN 19-8 - P LN 20- BLD C 65 2/4 0.7 1.3

E C020.120 P L N 1 9 -8 -P L N 2 0 3.2 4

E C 020.24E P LN 19-8 - PLN 20 - BLD C 65 2/4 1.5 2

EC 030.240 / 24E P LN 19-8 - PLN 20 - BLD C 65 2/4 2 3.5

E C035.120 PLN20 5.2 8

E C035.240 P LN 19-8 - PLN 20 - BLD C 65 7/14 2.6 4

E C 050.12E PLN20 6.8 9.4

E C 050.24E P LN 19-8 - PLN 20 - BLD C 65 7/14 3.4 4.7

E C070.120 PLN20 8.4 11.8

E C070.240 P LN 19-8 - P LN 20- BLDC 65 7/14 4.2 5.9

E C100.120 PLN20 12 16.8

EC 100.240 / 24E P L N 2 0 -B L D C 6 5  10/20 6 8.4

E C180.120 PLN40 21.5 30

EC 180.240 / 24E P L N 2 0 -B L D C 6 5  10/20 10.8 15

Selezione azionamento per motore brushless Brushless motor drive selection uide

M otori applicabili 
Suitab le  m o tors

Scheda / Type A m p nom A m p p icco

BL002.240 BLD C65 2 /4 -B L D 0 7 1 2

BL005.240 BLD C65 2 /4 -B L D 0 7 1 3

BL012.240 BLD C65 7 /1 4 -B L D 0 7 3.5 7

BL018.240 BLD C65 7 /1 4 -B L D 0 7 5 10

B L025.24E BLD C65 7 /1 4 -B L D 0 7 7 14

BL032.240 BLD C65 7 /1 4 -B L D 0 7 5 10

BL043.240 BLD C65 7 /1 4 -B L D 0 7 6 12

B L070.48E BLD C65 10/20 10 20



PLN19-8
AZIONAMENTO UNIDIREZIONALE PWM 

PER MOTORI C.C. 

Schema dei collegamenti

SIN L DIR CTI N P M  C NTR L 
R DC M  T RS

Main connection dia ram

A lim entazio ne: 
1 2 - 2 4  V c a  

oppure  
1 5 - 3 5  V c c

Input voltage: 
12 -  24 Vac 

or
1 5 -3 5  Vdc

о
О
Z  со

«3 о
IV  \ ■■

v _ y  L

*

^sOgOgO |C FA
5 CD FA
6 О FA
7 О

T rim m e r del lim ite di 
c o rren te .R u o ta re  in 
se n so  orario  per  
lim itare.
Current limit trimmer. 
Turn clock wise in 
order to reduce the 
current.

4  Supporti, 
estraibili.
4 extractable 
supports.

4 x 4 . 0  0

□

О

7 connettori 
F A S T O N  
7  FASTON 
terminals

P o ten zio m etro  p e r il controllo de lla  
velocita , 1 0 -1 5  K Q . FA 6 ё  il centra le . 
Control speed potentiometer, 10-15 KCl. 
FA6 is the wiper.

U scita  m otore.
FA 3 e  il positivo  
Output voltage. 
FA3 is the positive 
lead

Attenzione: se  si s c o lle g a  il p o te n z io m e tro  co n  la  s c h e d a  a lim e n - arnin : if  speed pot is disconnected when the board is powe- 
ta ta , il m o to re  ru o ta  a lia  v e lo c ita  n o m in a le . red, the motorruns at its maximum speed.

Caratteristiche tecniche Technical features

•  A lim e n ta z io n e  ai te rm in a li FA1 e FA2:
1 2 - 2 4  V c a  o p p u re  1 5 - 3 5  V c c

•  R e g o la z io n e  d e lla  v e lo c ita  m e d ia n te  p o te n z io m e tro  10 K  П

•  T r im m e r di L im ita z io n e  d e lla  co rre n te , p e r a d a tta re  la  s c h e d a  
a n c h e  a m o to ri di p ic c o le  p o te n ze . P e r lim ita re  I’ e ro g a z io n e  di 
c o rre n te , ru o ta re  in s e n s o  o ra rio  il tr im m e r.

•  U s c ita  m o to re  ai te rm in a li FA 3 e FA4, re g o la b ile  d a  0 a V cc  
M A X  c h e  e p ro p o rz io n a le  a lia  te n s io n e  di in g re s s o . C on  35  V cc  
di a lim e n ta z io n e , I’u s c ita  M A X  e c irc a  30  V cc.

•  C o r r e n te d iu s c ita ( N O T A I) :

•  M a s s im a  c o rre n te  a m m e ssa : 8 A  in a m b ie n te  v e n tila to , s e rv iz io  
c o n tin u o .

•  P eso : 120 g.

•  Line voltage at terminals FA1 and FA2:
12 -  24 Vac or 15 -  35 Vdc

•  The speed of the drive is to be controlled by potentiometer, 
10КП

•  Current Limit trimmer, in order to suit the board for small 
motors. In order to limit the current, turn clock wise the trimmer.

•  Output voltage from terminals FA3 and FA4, from 0 up to Vdc 
MAX which is proportional to the input voltage. With 35 Vdc 
input voltage, the max output voltage is about 30 Vdc.

•  Output current (NOTE1):

•  Maximum output current allowed: 8 A i n a  ventilated 
environment, continuous duty

•  Weight: 120 g.

Dr
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PLN198
AZIONAMENTO UNIDIREZIONALE PWM 

Dimensioni

SIN L DIR CTI N P M  C NTR L

Dimensions

72 mm

62 mm

О

1

ёО gO gO SO gO gO gO

10 mm

4 x 4 . 0  0

40  mm

L
:=

J

О

Opzioni ptions

1. P o ten z iom e tro lO K O
2. S u p p o rto p e rm o n ta g g io su g u id a D IN

1. S peedpo ten tiom ete r 10 K D
2. DIN m ounting support

NOTA 1: il valore massimo di corrente motore deve essere utiliz- 
zato in a m b ie n te  v e n tila to .

In ambienti non ventilati e per temperatura ambiente di 45 °C, 
ridurre la corrente motore massima a 4  A; servizio continuo.

NOTE 1: the maximum output current value is available to be 
used in a ventilated environment. Reduce the maximum output 
current down to 4 A if environment is not ventilated and its tempe
rature is about 45 °C; continuous duty.

NOTA 2: La scheda viene fornita completa di datasheet tecnico e NOTE 2. the board is supplied with the technical datasheet and 
confezione di imballo. ^ e  shipping box.



PLN20/40
AZIONAMENTO BIDIREZIONALE PWM PER LA 

REGOLAZIONE DI VELOCITA’ DEI MOTORI A 
CORRENTE CONTINUA A BASSA TENSIONE 

Caratteristiche tecniche

•  S c h e d a  b id ire z io n a le  a tra n s is to r  a  r ic irc o lo  di co rre n te .

•  S e le z io n a b ili i s e g u e n ti p a ra m e tr i (m e d ia n te  tr im m e r):

- rampa di accelerazione: 0 .5 -1 0  sec

- rampa di decelerazione: 0.5 - 10 sec

- limite corrente 100%-30% circa

•  T e m p e ra tu ra  di la vo ro : 0 °C  /  + 4 0 °C  (a lla rm e  s o tto  z e ro )

•  D ia g n o s tic a  tra m ite  LE D

•  F r e q u e n z a d ic o m m u ta z io n e :1 6 k H z

•  D o ta ta  di c o p e rc h io

•  V e lo c ita  re g o la b ile  co n  p o te n z io m e tro  5 -1 0  k n  о co n  se g n a le  
0 -1 0 V c c

•  L im ita z io n e  d e lla  c o r re n te  re g o la b ile

•  S e n s o re  te rm ic o  di p ro te z io n e

L LTA BIDIR CTI NAL 
P M  DC M  T RS C NTR L 

Technical features

•  Transistor bidirectional drive with regenerative current system.

•  Following settings can be adjusted (by built in trimmers):

- acceleration ram p: 0 .5 -1 0  sec

- deceleration ram p: 0 .5 -1 0  sec

- cu rren tlim it 100% - about 30%

•  Room temperature: 0 °C / +40°C (alarm below zero)

•  LED for system diagnosis

•  Switching frequency: 16kHz

•  Covered

•  5-10 kQ. Speed pot. or 0-10 Vdc external signal for speed re
gulation

•  Variable current limit

•  Thermal sensor for protection

M odello 
M odel n u m ber

Tensione di 
a lim entaz ione 

D C  in p u t voltage  
[Vdc]

Tensione di uscita 
M o to r voltage

[Vdc]*

C orrente di uscita 
nom inale 

D C  lo a d  cu rren t 
[A]

C orrente di picco motore 
M axim um  lo a d  cu rren t

[A]**

C am po di 
a lim entaz ione 

P o w e r supp ly  range  
[Vdc]

PLN20 1 2 * 2 4 0 * V in 20 60 (4 sec) 1 0 * 3 0

PLN40 1 2 * 2 4 0 * V in 40 120 (4 sec) 1 0 * 3 0

* L’azionamento riduce la tensione nominale di 1-2 Vcc. II fenomeno e 
normale e fisiologico. Se serve ottenere 2 4 -И 2  Vcc in uscita otto ogni 
condizione di carico, si suggerisce di sovralim entare di un paio di volt.

** Un tim er impone il lim ite con un andamento tem porale iperbolico, cioe 
quanta piu corrente eroga e tanto meno e il tem po per il quale cio e am- 
messo, prima che appunto la scheda vada in lim itazione. A lla corrente di 
picco (x 3 volte quella nominale) la scheda funziona per pochi secondi.

* The drive reduces the ra ted voltage o f 1-2 Vdc. This is norm al and 
physiological. I f2 4 + 1 2  VDC output is required under a ll load conditions, it 
is  advisable to supercharge a couple o f volts.

** A tim er im poses a lim it w ith a tem porary hyperbolic performance, which 
m eans the m ore current is requested, the less time is perm itted w ith this 
current before the drive is limited. When the current reaches its peak (3 
tim es the ra ted value) the drive w ill work fo r a few  seconds.

Dotazioni uipment

PLN20
PLN40

Trim m erd i selezione ACCEL, D E C E Le LIMITE di C O R R E N T E / Selection Trimmer ACCEL, DECEL, C U R R E N T LIM IT______________________щ_

2 contatti: m arcia avanti e m arcia indietro /  2 con tacts  : fo rw a rd  and  reverse  ■

Riferim ento di ve loc ita  /  S peed  se tp o in t re fe rence  ■

3 LED s di segna laz ione / 3 LE D s s igna ls  ■

Segnale di com ando di eventua le  freno negativo di staz ionam ento  /  C om m and s igna l fo r  possib le  negative e lec trom agne tic  brake  ■

Pred isposiz ione per m ontaggio  a libro e a zocco lo  /  A rra n g e d  fo r 2 diffe ren t w ays o fm o u n tin g  ■

M em orizzazione e segna laz ione degli a llarm i /  M em ory  s torage and  re p o rt o fa lla rm  ■

2 ingressi d ig ita li ausilia ri /  2 aux ilia ry  d ig ita lin p u ts  ■ #
# uno impegnato dal reset /  one com itted b y  reset

Dr
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AZIONAMENTO BIDIREZIONALE PWM PER LA 
REGOLAZIONE DI VELOCITA’ DEI MOTORI A 
CORRENTE CONTINUA A BASSA TENSIONE

L LTA BIDIR CTI NAL 
P M  DC M  T RS C NTR L

Dimensioni Dimensions

PLN20

t i n

146

83

.0  6.5

30.9

34

17

il-

0 6.5

PLN40 146

16
4



AZIONAMENTI PER MOTORI CC. E BRUSHLESS
D C  AND BRUSHLESS MOTOR CONTROL

AZIONAMENTO BIDIREZIONALE PWM PER LA 
REGOLAZIONE DI VELOCITA’ DEI MOTORI A 
CORRENTE CONTINUA A BASSA TENSIONE

L LTA BIDIR CTI NAL 
P M  DC M  T RS C NTR L

SC MA D I C LL AM  NTI - MAIN C NN CTI N DIA RAM

-V Freno motore 
-V M otor brake

(ЗГТ

+V Freno motore 
+V M otor brake

-V Cavo motore 
-V M otor

+V Cavo motore 
+V M otor

-V Negativo alimentazione 
-V Negative supp ly  voltage

+V Positivo alimentazione 
+V Positive supp ly  voltage

0 ©

Fusibile
Fuse

>B-
>B+

LD1 LD2 LD3

□ □ □ □□
>M+ □□□

TR1|

TR2|

t r :

CN1 [
4 s
3 7 
2 6 
1 5

>Pw-
>Pw+

C onnetto re  co m an d i 
Inputs connector MOLEX m inifit 8 vie 

MOLEX minifit 8 pins

Riferimento di velocita / Speedsetpoint:

- S egna leana log icoesterno0-+ 10V
sui pin 1 (GND) e pin 2 (segnale) oppure potenziometro.
E xtem a lana log  signal 0 *  +10Vdc
pin 1 (GND) and p in  2 (signal) o rspe e d po t.

Comando marcia/arresto / Run/stop command:

- Pin 3 marcia avanti e pin 8 marcia indietro. Attivo sui fronte 
di salita (avanti ^  Pin M+ = +V).
Pin 3 run forward and  pin 8 run reverse. On the rise side o f 
the com m and (forward ^  Pin M+ = +Vdc)

NC

GND

Segnale anal. est. / Ext. anal. signal

Marcia avanti / Run Forw ard
------------------Ô O---------------------

+ v

Reset

Marcia indietro / Run reverse

Pot. 5k" -10 k"

F u s ib ile :

1 5 0 -2 0 0 %  d e lla  c o r re n te  m o to re . M a x  3 v o lte  la  c o r re n te  n o m i
n a le  d e lla  s c h e d a , co n  in te rv e n to  e n tro  p o c h i s e c o n d i.

T r im m e r  m u lt ig iro :

T R 1 : A c c e le ra z io n e : s e le z io n e  d a  0 . 5 a 1 0  se c .

T R 2 : L im ite  d i c o r re n te : r id u c e  il lim ite  d i c o r re n te  n o m in a le  
d a  1 0 0 %  a c irc a  3 0 %  (c o r re n te  d i p ic c o  3 v o lte  la  c o r re n te  
s e le z io n a ta ) .

T R 3 : D e c e le ra z io n e : s e le z io n e  d a  0 .5  a  10 se c .

L E D :

L D 1 : V is u a liz z a  lo  s ta to  d i fu n z io n a m e n to  c o n  l im ite  d i c o r 
re n te  a t t iv o  (il m o to re  a s s o rb e  p ii i d e lla  c o r re n te  s e le z io n a ta  e 
I’a z io n a m e n to  o p e ra  in l im ita z io n e ).
L D 2 : S ta to  d e ll ’a z io n a m e n to : la m p e g g io  v e lo c e  e c o n t in u o  = 
fu n z io n a m e n to  n o rm a le , la m p e g g io  le n to  e c o d if ic a to  =  p r - 
s e n z a  di un  a lla rm e

L D 3 : S e g n a la z io n e  p re s e n z a  a lim e n ta z io n e .

use:
150-200 % rated motor current. Max 3 times rated current o f 
the drive (trip time in few seconds).

M u ltitu rn  tr im m ers :

TR1: Acceleration time: from 0.5 to 10 sec.

TR2: Current limitation: rated current limited from 100% to 
about 30% (peak current 3 times the selected limited current).

TR3: Deceleration time: from 0 .5 to  10 sec.

L D:
LD1: ON when the drive runs under current limitation (motor 
requires more than the rated current and drive supplies only 
limited current).
LD2: Status: quick continuous flash = drive ok, slow coded 
flash = fault)

LD3: Power ON
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AZIONAMENTO PER MOTORI BRUSHLESS
BRUSHLESS MOTORS CONTROL

BLD07
AZIONAMENTO BIDIREZIONALE BR S L SS M  T RS

PER MOTORI BRUSHLESS BIDIR CTI NAL C NTR LS

L’a z io n a m e n to  B LD  07  e p e r m o to ri b ru s h le s s  2 4  V c c  do ta ti di 
se n s o ri di H a ll. II m ic ro p ro c e s s o re  g e s tis c e  v e lo c ita , d ia g n o s tic a  
e tu t te  le  a ltre  c a ra tte r is tic h e . La  v e lo c ita  e s e tta b ile  a ttra v e rs o  un 
tr im m e r in te g ra te  o p p u re  co n  p o te n z io m e tro  e s te rn o , s e le z io n a b i-  
le. F o rn ito  di p ro te z io n e  d a  s o v ra c c a r ic h i.

BLD 07 drive for DC brushless motors, 24 Volt, provided with 
Hall sensor. Microprocessor manages speed, diagnostics and all 
the other features. Speed setpoint from an integrated trimmer or 
external potentiometer, selectable. Overload protection provided.

Caratteristiche eatures

Tensione di alimentazione Voltage D C  2 0 V -3 6 V

N u m e ro  d i fa s i Phases number 3

C o rre n te  d i p ic c o  (*) Peak current (*) 12  A

M a x  c o r re n te  n o m in a le  (*  ) Rated max current (*) 6 A

M a x  p o te n z a  re s a Output max power < 2 0 0 W

C o n tro llo Control system A n e llo  c h iu s o , a n e llo  d i v e lo c ita  
Closed loop, speed ring

S e tta g g io  v e lo c ita Speed setpoint
P o te n z io m e tro  in te g ra to , d is p o n ib ile  p o te n z io m e tro  e s te rn o  
Internal potentiometer, allowable external potentiometer

R a n g e  di v e lo c ita Speed range
D a  0 f in o  a lia  m a x  v e lo c ita  d e l m o to r  
From 0 to max rated motor speed

S e n s o  di m a rc ia Rotation
E n tra m b i i s e n s i di m a rc ia  
Both senses ofrotation

P ro te z io n e Protection
M o to re  d a n n e g g ia to , s e n s o r i d a n n e g g ia t i,  s o v ra  te n s io n e , te n s io n e  b a s s a  
Motor fault, sensors fault, over voltage, undervoltage

D im e n s io n i Dimensions 1 1 0 x 7 8 x 3 6

J u m p e rs Selection Jumpers

J P 1 , J P 2 : s e le z io n e  d e l c o n tro llo  d i v e lo c ita  
JP1, JP2: speed setpoint reference 
F /R : s e le z io n e  de l s e n s o  d i ro ta z io n e  
F/R: rotation selection 
J P 4 : 4  p o li m o to re  /  4 pole motors 

8 p o li m o to re  /  8 pole motors 
J P 5 : s e le z io n e  lim ite  di c o r re n te  

current limit selection 
R /S : m a rc ia /a r re s to  
R/S: start/stop

C o n n e s s io n e Connectors
M o rs e tt ie ra  a v ite  e s tra ib ile  
Pull-out screw terminal connectors

Dimensioni Dimensions



AZIONAMENTO PER MOTORI BRUSHLESS
BRUSHLESS MOTORS CONTROL

BLD07
Collegamenti Connections

и Motore fase A M o to r phase A

V M otore fase В M o to r phase В

w Motore fase С M o to r phase  С

V- Alim entaz ione : negativo Voltage supp ly : negative

v+ Alim entaz ione: 
positivo + 24 Vcc

Voltage supply : 
positive  + 24 Vdc

S- N egativo sensore Hall S enso r H a ll: negative

SA S ensore Hall: fase A P hase A se n so r H a ll

S B Sensore Hall: fase В P hase В se n so r H a ll

S c S ensore Hall: fase С P hase С se n so r H all

s+ A lim entaz ione 
sensore Hall (+5V)

S e n s o rH a llp o s it iv e  (+5V)

Potenziometro esterno E x te rn a l s p e e d  p o t  te rm in a ls

Potenziometro interno In te rn a l s p e e d  p o t

Cavallotti di selezione J u m p e rs

J P 1 , J P 2 :
Selez. del riferimento 

di velocita
S p e e d  s e tp o in t  s e le c t io n

F /R :
Selezione direzione 

di marcia D ire c t io n  s e le c t io n

J P 4 :
Selezione 

polarita motore P o le s  n u m b e r  s e le c t io n

R /S : Marcia / arresto S t a r t / s t o p

J P 5
Selettore limite 

di corrente
C u rre n t l im it  

s e le c t io n

JP 1 J P 2
S e le z io n e  d e l c o n tr o l lo  d i v e lo c i ta  

Speed se tp o in t se lection
APERTO

O P E N

CHIUSO
C L O S E

Potenziometro interno 
In te rn a l s p e e d  p o t

CHIUSO
C L O S E

APERTO
O P E N

Potenziometro esterno 
E x te rn a l s p e e d  p o t

J P 4
P o la r ita  m o to re  

M o to r p o la rity  se lection
APERTO / O P E N 8 poli /  8  p o le s

CHIUSO / C L O S E 4 poli / 4  p o le s

F /R
S e n s o  d i r o ta z io n e  

D irection
APERTO / O P E N O raria / C lo c k  w is e

CHIUSO / C L O S E Antioraria / C o u n te r  c lo c k  w is e

R /S

APERTO / O P E N Arresto / S to p

CHIUSO / C L O S E Marcia / R u n

(*) Nota: I’azionamento e bidirezionale (non e possibile control- (*) N o te : th e  d r iv e  is  b id ire c t io n  2 Q : i t  m e a n s  th e  m o to r is  d r iv e n

lare una rampa di decelerazione о rapida inversione con una in  b o th  d ire c tio n s  b u t n o t re g e n e ra t iv e  (= n o t p o s s ib le  to

grossa inerzia applicata). d e c e le ra te  w h e n  b ig  in e r t ia l lo a d  a p p lie d ). D r iv e  d a m a g e  d a nge r.
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AZIONAMENTO PER MOTORI CC. E BRUSHLESS
D.C. AND BRUSHLESS MOTOR CONTROL

BLDC65
SERVO AZIONAMENTO MICRO BLDC 

PER MOTORI C.C. E BRUSHLESS 

Caratteristiche standard

MICR BLDC S R DRI S 
R DC AND BR S L SS M  T RS 

Standard characteristic

C o n v e r tito re  tr ifa s e  q u a ttro  q u a d ra n ti p e r  m o to ri C C  e  

B ru s h le s s
A lim e n ta z io n e  s in g o la  D C  
5 L e d s  p e r la  d ia g n o s tic a  (s ta to  ed  a lla rm i)
P ro te tto  p e r c o r to  c ircu ito , m in /m a x  te n s io n e , 
s o v ra te m p e ra tu ra , m a n c a n z a  c e lle  di ha ll 
P ro te z io n e  te rm ic a  m o to re  Ix t 
C o n n e tto ri e s tra ib ili 1 6 v ie  (s e g n a li)  e 5 v ie  (p o te n z a )
1 C o m a n d o  di v e lo c ita  d iffe re n z ia le  a n a lo g ic o  + /-1 0 V  
1 C o m a n d o  di c o p p ia  a n a lo g ic o  + /-1 0 V  p e r re a liz z a re  
a v v ita to ri, s v o lg ito ri, m a c c h in e  te s t, ecc  
F e e d b a c k  d a  E n c o d e r e s e n s o ri di H A L L  s e le z io n a b ile  
1 U sc ita  N P N  s e g n a la z io n e  a lla rm e  a z io n a m e n to  
4 tr im m e rs  di re g o la z io n e  e ra m p a  di a c c e le ra z io n e /d e c .

Dati tecnici principali

ou r uadrant re enerative operation fo r DC and  
Brushless m oto r
S in g le  s u p p ly  D C  v o lta g e  
5  d ia g n o s tic  L e d s  (S ta te  a n d  A la rm s )

P ro te c tio n s  fo r: O v e r /U n d e r vo lta g e , m a x . te m p e ra tu re , O v e r  
cu rre n t, Ix t m o to r  c u rre n t, h a ll m is s in g

P o w e r  a n d  s ig n a ls  e x tra c ta b le  c o n n e c to rs  
1 D iffe re n tia l v e lo c ity in p u t  + /-1 0 V  
1 T o rque  m o d e  (d e m a n d  c u rre n t)  in p u t + /-1 0 V  
F e e d b a c k  a v a ila b le  (s e r ie s ): Q u a d ra tu re  e n c o d e r -  
ta c h o g e n e ra to r  -  A rm a tu re  -  s e le c ta b le  
N P N  F a u lt d r iv e  o u tp u t

F o u rP o te n t io m e te ra d ju s tm e n ts  (S p e e d , o ffse t, ga in , 
d e riv a tiv e )

Specifications

• T e n s io n e  d ’u s c ita  m a s s im a 0 ,9  V c c  in g re s s o • O u tp u t v o lta g e 0 ,9  V dc  In p u t
• F re q u e n z a  P W M 2 0 K h z • P W M  fre q u e n c y 2 0 K h z
• T e m p e ra tu ra  o p e ra tiv a 0 /+ 4 5 °C • O p e ra tiv e  te m p e ra tu re 0 /+ 4 5 °C
• In g re ss i a n a lo g ic i + /-1 0 V d c • A n a lo g  in p u ts  ra n g e + /-1 0 V d c
• M o n ito r di co rre n te + /- 8 V d c = l di p icco • C u rre n t m o n ito r + /- 8 V d c  (A t p e a k  cu rr.)
• M o n ito r di v e lo c ita  (T .P ) + /- 8 V d c = m a x .v e l • V e lo c ity  m o n ito r + /- 8 V d c  (A t m a x .v e l.)
• A lim e n ta z io n e  d ’u s c ita  e n c o d e r + 5 V d c  @ 1 3 0  m A • E n c o d e r  p o w e r  s u p p ly + 5 V d c @ 1 3 0 m A
• A lim e n ta z io n i d ’u s c ita  a u s ilia r ie + / -1 0 V d c @ 4 m A • A u s ilia ry  p o w e r  s u p p ly + /-1 0 V d c  @  4m A
• F re q u e n z a  m a s s im a  e n c o d e r 3 0 0 K h z • M a x im u m  e n c o d e r  f re q u e n c y 3 0 0 K h z
• L ive llo  lo g ic o  in g re s s o  e n c o d e r >  + 2 .8 V /+ 2 4 V  m in /m a x • L o g ic  le v e l e n c o d e r  in p u ts > + 2 ,8 V /+ 2 4 V  m in /m a x
• S e g n a le  (S ta r t)  di a b ilita z io n e + 9 V /+ 3 0 V d c  m ax • S ta rt s ig n a l ( In p u t ra n g e ) + 9 V /+ 3 0 V d c
• B a n d a  p a s s a n te  (a n e llo  c o rre n te ) 2 K H z • C u rre n t lo o p  b a n d w id th 2 K H z
• B a n d a  p a s s a n te  (a n e llo  di ve l.) 1 5 0H z • V e lo c ity  lo o p  b a n d w id th 1 5 0H z
• In d u tta n z a  m in im a  m o to re 4 0 0 u H • M in im u n  m o to r  in d u c ta n c e 4 0 0 u H
• G ra d o  in q u in a m e n to 2° о m ig lio re • P o lu tio n  d e g re e 2 °  o r b e t te r

M O D E L L O 1 M LD 65

Tensione nominale 
DC Voltage Supply (V) 2 4 - 3 6 -  48

Tensione min / max 
DC Voltage Range (V) 1 9 -8 4

Taglia prodotto
Size (A) 2 7 10

Corrente nominale 
Rated Current (A) 2 7 10

Corrente di picco (1) 
Peak Current (A) 4 14 2 0

Potenza nominale (2) 
Rated Power (W ) 116 4 0 6 5 8 0

Potenza di picco (3) 
Peak Power (W ) 2 3 2 8 1 2 1 06 0

(1) La corrente di picco viene erogata per un tempo di circa 2 secondi
(1) Peak current (Adc) for 2 sec.

(2) La potenza nominale e riferita al valore di tensione e di corrente nominale
(2) Power ofampiifier at the rated current and rated voitag

(3) La potenza di picco e riferita al valore di tensione nominale e di corrente di picco 
(3) Power ofampiifier at the peak current and rated voitag

Esempio di codice ordinativo rderin code example

BLDC-65-7-XXX

n o m e  p ro d o tto  
p ro d u c t n a m e

o p z io n i
o p tio n s

m o d e llo
m o d e l

ta g lia
s ize



AZIONAMENTO PER MOTORI CC. E BRUSHLESS
DC AND BRUSHLESS MOTOR CONTROL

BLDC65
SERVO AZIONAMENTO MICRO BLDC MICR BLDC S R DRI S

Dimensioni Dimensions

135

128

Collegamenti

Le ta ra tu re  in te rn e  c o n s e n to n o  di a d a tta re  la  s c h e d a  ai se g u e n ti 
u tiliz z i:

- m o to re  b ru s h le s s  co n  e n c o d e r + Hall
- m o to re  b ru s h le s s  co n  F A -c o d e r
- m o to re  b ru s h le s s  co n  s e n s o re  di ha ll
- m o to re  C C  co n  e n c o d e r
- m o to re  C C  in re tro a z io n e  d a  a rm a tu ra
- m o to re  C C  co n  d in a m o  ta c h im e tr ic a

In o ltre  le  ta ra tu re  in te rn e  c o n s e n to n o  di lim ita re  il lim ite  di c o rre n te  
al f in e  di a d a tta re  la  s c h e d a  a m o to ri di ta g lia  in fe rio re  
La  ta ra tu ra  s ta n d a rd  non  p re v e d e  la  p re s e n z a  di ra m p e  di a cce - 
le ra z io n e  e d e c e le ra z io n e , m a  e p o s s ib ile  in tro d u r le  m o d ific a n d o  
la  ta ra tu ra  in te rn a . II c a m p o  di fu n z io n a m e n to  e: 0 .1 -1 0  se c o n d i 
c irca .

Connections

The in te rn a l s e t u p  a llo w s  y o u  to  p ro g ra m  th e  c o n tro l fo r  th e  fo l

lo w in g  u se s :

-  B ru s h le s s  m o to r  w ith  e n c o d e r  + H a ll

-  B ru s h le s s  m o to r  w ith  F A -c o d e r

-  B ru s h ie s s  m o to r  w ith  H a il S e n s o rs

-  D C  m o to r  w ith  e n c o d e r

-  D C  m o to r  w ith  a rm a tu re  fe e d b a c k

- D C  m o to r  w ith  ta c h o m e te r

It  is  a ls o  p o s s ib le  to  l im it  th e  c u r re n t in  o rd e r  to  a d a p t th e  c o n tro l 
to  a s m a lle r  m o to r.

The s ta n d a rd  s e t u p  d o e s  n o t in c lu d e  a c c e le ra tio n  a n d  d e c e le ra 

tio n  ra m p s , h o w e v e r  i t  is  p o s s ib le  to  in tro d u c e  th e m  b y  c h a n g in g  
th e  in te rn a l s e t up. The w o rk in g  ra n g e  is  0 .1 -1 0  s e c o n d s  a p p ro 

x im a te ly .
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AZIONAMENTO PER MOTORI CC. E BRUSHLESS
D C  AND BRUSHLESS MOTOR CONTROL

BLDC65
SERVO AZIONAMENTO MICRO BLDC MICR BLDC S R DRI S

Collegamento esemplificativo per motore C.C xample for D.C. motor connection

DC
MOTOR

P E ©  Terra di s is tem a /  System earth



AZIONAMENTO PER MOTORI CC. E BRUSHLESS
D.C. AND BRUSHLESS MOTOR CONTROL

BLDC65
SERVO AZIONAMENTO MICRO BLDC MICR BLDC S R DRI S

Collegamento esemplificativo per motore Brushles xample for Brushless motor connection

MOTOR

BRUSHLESS
MOTOR

PE ©  Terra d i s is tem a /  System earth



AZIONAMENTO PER MOTORI BRUSHLESS
BRUSHLESS MOTORS CONTROL

ELETTRONICA INTEGRATA 
PER MOTORI BRUSHLESS 

VERSIONE IE

INT RAT D L CTRIC C NTR L 
R BR S L SS M  T RS 

I RSI N

Collegamenti per motori Brushless Brushless motor connection

BL002.240-IE
C a v i di c o lle g a m e n to
R o sso  = te n s io n e  p o s it iv a  (+ 2 4  V cc )
N e ro  = te n s io n e  n e g a tiv a
N o s e le z io n e  v e lo c ita

BL002.240-IE
L e a d s  c o n n e c tio n  re fe re n c e

R e d  = p o s it iv e  v o lta g e  s u p p ly  (+ 2 4  V dc)

B lu e  = n e g a tiv e  v o lta g e  s u p p ly

N o  s p e e d  s e le c t io n s

D=IP BL005.240-IE
C a v i di c o lle g a m e n to
R o sso  = te n s io n e  p o s it iv a  (+ 2 4  V cc )
B lu  = te n s io n e  n e g a tiv a
B ia n co  = p o te n z io m e tro

(d a  1 a 3 .5  V d c  o ltre  il n e g a tiv o )
V e rd e  = se n s o  di m a rc ia

BL005.240-IE
L e a d s  c o n n e c tio n  re fe re n c e  
R e d  = p o s it iv e  v o lta g e  s u p p ly  (+ 2 4  V dc)

B lu e  = n e g a tiv e  v o lta g e  s u p p ly

W h ite  = s p e e d  re fe re n c e  v o lta g e

(fro m  1 to  3 .5  V dc o v e r  th e  n e g a tive )  
G re e n  = s e le c t io n  o f  d ire c tio n

BL012.240-IE e BL018.240-IE BL 2.24 -I and BL .24 -I

H

+5v F/R SV PG GND -VP +VP

1 2 3 4 5 6 7

7 +VP Tensione positiva +24V cc / D C  p o w e r in p u t +24Vdc

6 -VP Tensione negativa di a lim entazione / P o w e rg ro u n d

5 GND Riferim ento com une per i segnali /  C om m on g ro u n d o fs y s te m

4 PG Im pulsi per giro (24) /  S peed pu lse  ou tpu t (TTL), 24 pu lse /rev

3 SV Potenziom etro  /  S peed  voltage 0-5 VDC

2 F/R Senso di m arcia /  R ota ting  direction. H i= C W

1 +5V Tensione 5 V cc in uscita /  +5V  voltage ou tpu t

P e r g li a ltr i da ti r ife rirs i al m o to re  s ta n d a rd  /  F o r  a ll o th e r  d a ta , se e  th e  s ta n d a rd  m o to r.

BL032.240-IE e BL043.240-IE BL 32.24 -I and BL 43.24 -I
J l L

+5v F/R SV PG GND -VP +VP

1 2 3 4 5 6 7

7 +VP Tensione positiva +24V cc/+36V cc / D C  p o w e r in p u t +24Vdc/+36V dc

6 -VP Tensione negativa di a lim entazione / P o w e rg ro u n d

5 GND Riferim ento com une per i segnali /  C om m on g ro u n d o fs y s te m

4 PG Im pulsi per giro (12) /  S p e e d p u lse  ou tpu t (TTL), 12 pu lse /rev

3 SV Potenziom etro  /  S peed  voltage 0-5 VDC

2 F/R Senso di m arcia /  R ota ting  direction. H i= C W

1 +5V Tensione 5 V cc in uscita /  +5V  voltage ou tpu t

P e r g li a ltr i da ti r ife rirs i al m o to re  s ta n d a rd  /  F o r  a ll o th e r  d a ta , se e  th e  s ta n d a rd  m o to r.



MICRO Encoder SE22 
SE22 MICRO Encoder



MICRO ENCODER SE22
SE22 MICRO ENCODER

Descrizione

S E 2 2  e un m ic ro -e n c o d e r o tt ico  ad  a lb e ro  c a v o  co n  e le va te  
p re s ta z io n i.
I d is p o s it iv i s o n o  ad  u n o  о d u e  ca n a li piD un c a n a le  di ze ro  
o p z io n a le .c o n  u s c ita  ad  o n d a  q u a d ra  a  c o d if ic a  in c re m e n ta le
G li e n c o d e r S E 2 2  s o n o  d is p o n ib ili in d iv e rs e  r is o lu z io n i ed  e in o ltre  
p o s s ib ile  s c e g lie re  il m o d e llo  co n  il c irc u ito  d ’u s c ita  piD o p p o rtu n o  
in b a se  a ll ’a p p lic a z io n e  fin a le
II m o d e llo  s ta n d a rd  v ie n e  fo rn ito  co n  a lim e n ta z io n e  a 5 V  T T L  con  
u s c ita  non  d iffe re n z ia le .
A  r ic h ie s ta  s o n o  d is p o n ib ili e n c o d e r co n  a lim e n ta z io n e  7 V -3 0 V  
o p p u re  a 5 V  co n  u s c ita  d iffe re n z ia le  “ lin e  d r iv e r” .

Description

S E 2 2  is  a  h ig h  p e rfo rm a n c e , h o llo w  s h a ft m ic ro  e n co d e r.

The d e v ic e  p ro v id e s  one , tw o  (o r  tw o  p lu s  in d e x ) in c re m e n ta l 
e n c o d in g  s q u a re  w a ve  s ig n a ls  o u tp u ts .
The e n c o d e r  is  a v a ila b le  w ith  s e v e ra l re s o lu tio n s , s h a ft d ia m e te rs  
a n d  o u tp u t c ircu its , d e p e n d in g  o n  th e  a p p lica tio n .

The s ta n d a rd  m o d e l: 5 V  p o w e r  supp ly , s in g le  e n d e d  o u tp u t, 
o p tic a l m o d e l.

The e n c o d e r  is  a ls o  a v a ila b le  w ith  s e v e ra l p o w e r  s u p p ly  s o lu t io n s , 

7 V -3 0 V  a n d  5 V  w ith  lin e  d r iv e r  o u tp u t.

Caratteristiche principali Technical features

•  D im e n s io n i:  2 2 .6  m m  d ia m e tro , 21 m m  a lte z z a . •
•  U s c ita  a 1 o 2  c a n a li in  q u a d ra tu re  p ii i 1 c a n a le  d i z e ro  •

o p z io n a le .
•  T e n s io n e  d ’a lim e n ta z io n e : 5  V c c . •
•  U s c ita  e le t t r ic a  d i t ip o  s ta n d a rd : p u ll u p  (T T L  c o m p a t ib ile ) .  •

A  r ic h ie s ta : p u s h  pu ll, o p e n  c o lle c to r  d i t ip o  N P N .
•  R is o lu z io n e : f in o  a 3 6 0  C P R  (C o n te g g i P e r R o ta z io n e )  •
•  T e m p e ra tu ra  d i fu n z io n a m e n to : d a  -2 0  °C  a + 8 5  °C . •
•  F re q u e n z a : 6 0  kH z . •
•  C o n fo rm e  a lia  n o rm a t iv a  R o H S . •
•  V e d e r e in ta b e l la im o d e l l i c o n C P R p r e fe r e n z ia le  •
•  A lt re  r is o lu z io n i su  r ic h ie s ta  •

D im e n s io n s : 2 2 .6  m m  d ia m e te r, 21 m m  h e ig h t
O u tp u t c h a n n e ls : 1 o r 2 (q u a d ra tu re ) + 1 o p tio n a l in d e x -
c h a n n e l
P o w e r s u p p ly : 5 V D C
O u tp u t ty p e  s ta n d a rd : pu ll up  (T T L  c o m p a tib le ).
O n re q u e s t: p u s h -p u ll, N P N  op e n  co lle c to r.
R e s o lu tio n  up  to  36 0  C P R  (c o u n ts  p e r ro ta tio n )
O p e ra tin g  te m p e ra tu re : -2 0  °C  to  + 8 5  °C  
F re q u e n c y : 6 0  kH z 
R o H S  c o m p lia n t
P LS , se e  in th e  b e lo w  ta b le  th e  m o d e ls  w ith  p re fe re n tia l C P R  
M o re  re s o lu tio n s  a v a ila b le  on re q u e s t

Designazione Classification

SE22 100 6.00 2 CPU S

R isoluzione 
E ncoder (CPR) 

E ncod e r 
R esolu tion (CPR)

001
002
004

008

050 Nota (1)

064 Nota (1)

100
108

120
124

128

150

160

200
250

256

300

360

D iam etro A lbero 
M otore (mm) 
M o to rs h a ft 

d iam e te r (mm)

6.00

N um ero di canali 
N u m b e r o f 
channels

1 = 1 Canale 
1 = 1 C hannel

2 = 2 Canali 
2 = 2 C hannels

3 = 3 Canali 
3 = 3 C hannels

Uscita E lettrica 
O utput c ircu itry

CPU = 
Connettore uscita 
Output connector 

2K7 pull-up

CPP = 
Connettore uscita 
Output connector 

Push-puH

COC = 
Connettore uscita 
Output connector 

Open co llector

WPU =
Cavo uscita 
Output cable  
2.7K pull-up

W PP =
Cavo uscita 
Output cable  

Push-pull

W OC = 
Cavo uscita 
Output cable  

Open co llector

M odello 
Version m ode l

S = standard 
(o ttico /  optical) 

5V-TTL

C o d ic i p re fe re n z ia li 
P re fe rre d  code

N o ta l: un solo canale 
N o te l:  on ly  1 channel



MICRO ENCODER SE22
SE22 MICRO ENCODER

Specifiche di funzionament peratin conditions

Le specifiche elettriche sono valide solo quando I’encoder oper 
nell’intervallo di temperatura di funzionamento.
Le misure sono riferite alia temperatura di 25 °C, con alimenta
zione Vcc = 5 V ±  5%.

E le c tr ic a l c h a ra c te r is tic s  a re  o n ly  e ffe c tiv e  fo r th e  ra n g e  o f  the  
o p e ra t in g  te m p e ra tu re s .

T yp ica l va lu e s  a t 2 5 °C  a n d  V dc  = 5 V

Param etri
P aram eters

S im b olo
Sym bols

N om inale
R ated

Min.
Min.

Max.
M ax.

Unita
n it

Note
N otes

Tem peratura di funz ionam ento 
O perating Temperature TA 25 -2 0 +85 ° С

Tensione di a lim entazione 
S upp ly  voltage Vcc 5.0 4.5 5.5 V

C orrente assorbita 
S upp ly  curren t Icc 20 40 mA

Frequenza del segnale  di uscita 
O utpu t frequency

f 60 kHz

Tensione di uscita livello alto 
(versione standard)

H igh le ve l ou tpu t voltage (standard)
V oh 2.4 ^ c c V IOH = -0 .2 mA; VCC = 5 V

Tensione di uscita livello basso (versione standard 
L o w le v e l ou tpu t voltage (standard) VoL 0.4 V IOL = 8 mA

Tempo di sa lita  (versione standard) 
R ise tim e (standard) Tr 800/(5)* ns /(ps)* CL = 2 5 p F

Tempo di d iscesa (version i s tandard) 
F a ll tim e (standard) Tf 800/(1)* ns /(ps)* CL = 2 5 p F

* solo per 1 , 2 , 4 , 8  CPR e canale  zero
* o n ly  fo r 1, 2, 4, 8 C PR and  inde x



Архангел ьск (8182)63-90-72 
А стан а  (7172)727-132 
А страхань (8512)99-46-04 
Барнаул (3852)73-04-60 
Белгород (4722)40-23-64 
Б рянск (4832)59-03-52 
Владивосток (423)249-28-31 
Волгоград (844)278-03-48 
Вологда (8172)26-41-59 
Воронеж (473)204-51-73 
Екатеринбург (343)384-55-89

Иваново (4932)77-34-06 
И жевск (3412)26-03-58 
Казань (843)206-01-48 
Калининград (4012)72-03-81 
Калуга (4842)92-23-67 
Кемерово (3842)65-04-62 
Киров (8332)68-02-04 
Краснодар (861)203-40-90 
Красноярск (391)204-63-61 
Курск (4712)77-13-04 
Л ипецк (4742)52-20-81

М агнитогорск (3519)55-03-13 
Москва (495)268-04-70 
М урманск (8152)59-64-93 
Набережны е Челны (8552)20-53-41 
Нижний Новгород (831)429-08-12 
Новокузнецк (3843)20-46-81 
Новосибирск (383)227-86-73 
О м ск (3812)21-46-40 
Орел (4862)44-53-42 
О ренбург (3532)37-68-04 
Пенза (8412)22-31-16

Пермь (342)205-81-47 
Ростов-на-Д ону (863)308-18-15 
Рязань (4912)46-61-64 
Самара (846)206-03-16 
Санкт-Петербург (812)309-46-40 
Саратов (845)249-38-78 
Севастополь (8692)22-31-93 
Сим ф ерополь (3652)67-13-56 
С м оленск (4812)29-41-54 
Сочи (862)225-72-31 
Ставрополь (8652)20-65-13

Сургут (3462)77-98-35 
Тверь (4822)63-31-35 
Том ск (3822)98-41-53 
Тула (4872)74-02-29 
Тю м ень (3452)66-21-18 
Ульяновск (8422)24-23-59 
Уф а (347)229-48-12 
Хабаровск (4212)92-98-04 
Челябинск (351)202-03-61 
Череповец (8202)49-02-64 
Я рославль (4852)69-52-93
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